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1 Biztonsagi utasitasok

1.1 Altalanos biztonsagi utasitasok

» Olvassa el figyelmesen és értse meg a hasznalati utmutatot a termek hasznalata elott.

» Csak a MOVA altal a termekhez ajanlott felszerelest hasznalja. Barmilyen mas hasznalat helytelen.

= Ne engedje, hogy gyermekek tartozkodjanak a készulek kozeleben vagy jatsszanak vele mikades kozben.

» Ne hasznalja a termeéket olyan teruleteken, ahol az emberek nincsenek tudataban a jelenlétenek.

» Amikor a termeket a MOVAhome alkalmazassal manualisan mikodteti, ne fusson. Mindig gyalogoljon,
figyeljen a lepéseire a lejtokon, és tartsa meg az egyensulyat minden korulmenyek kozott.

= Kerulje a termek hasznalatat, ha a munkatertleten emberek, kilonosen gyermekek vagy allatok tartozkodnak.
» Ha a terméket nyilvanos teruleteken hasznalja, helyezzen ki figyelmeztetd tablakat a munkatertlet korul a
kovetkez6 szoveggel: ,Figyelmeztetes! Automata flnyird! Maradjon tavol a geptél! Figyeljen a gyermekekre!”

» Hasznalat kdzben viseljen er¢s labbelit és hosszu nadragot.

» A termek karosodasa es a gepjarmuiveket, illetve szemelyeket erintd balesetek megel6zése érdekeben ne
alakitson ki olyan munkateruleteket vagy athaladasi utvonalakat, amelyek athaladnak nyilvanaos utvonalakon.

= Ne érintse meg a mozgo veszelyes reszeket, peldaul a pengetarcsat, amig az teljesen meg nem allt.

» Forduljon orvoshoz séruleés vagy baleset eseten.

« Allitsa a terméket OFF 4llasba az akadalyok eltavolitdsa, karbantartas vagy a termék vizsgélata el6tt. Ha a
termeék rendellenesen rezeg, Ujrainditas elétt ellencrizze, hogy nincs-e rajta serulés. Ne hasznalja a termeket,
ha barmelyik alkatrész hibas.

= Ne telepitse a fokabelt olyan teruleteken, ahol a termeék nyirni fog. Kovesse a kabelek telepitésere vonatkozo
utasitasokat.

» Csak a csomagban talalhato toltéallomast hasznalja a termek toltésehez. A helytelen hasznalat aramutest,
tulmelegedeést vagy az akkumulatorbol szivargd maro folyadekot eredmeényezhet. Ha elektrolit szivarog, oblitse
le vizzel/semlegesitt szerrel, és kérjen orvosi segitseget, ha a maro folyadek a szemebe kerUl.

» Amikor a fékabelt a konnektorhoz csatlakoztatja, hasznaljon aramvedo kapcsolot (fi-relé), amelynek
leoldoarama legfeljebb 30 mA.

» Csak a MOVA altal ajanlott eredeti akkumulatorokat hasznalja. A termeék biztonsaga nem garantalhatd nem
eredeti akkumulatorok hasznalata esetén. Ne hasznaljon nem Ujratolthetd elemeket.

» Tartsa a hosszabbitokabeleket a mozgo veszélyes alkatrészektdl tavol, hogy elkertlje a kabelek sertléset, ami
erintkezeshez vezethet feszultség alatt levo reszekkel.

» A jelen dokumentumban szerepl® abrak csak tajekoztato jelleglek. Kerjuk, hivatkozzon a tényleges
termekekre.

= Soha ne engedje, hogy gyermekek, testi, erzekszervi vagy szellemi kepessegeikben korlatozott szemelyek,
illetve tapasztalat vagy ismeretek hianyaban lévok, vagy az utasitasokat nem ismer@s szemelyek hasznaljak a
gepet. A helyi el6irasok korlatozhatjék a kezeld életkorat.

» Ne csatlakoztasson vagy érintsen meg serult kabelt, amig az nincs kihtzva a haldzati aljzatbol. Ha a kabel
mukodes kozben megserul, huzza ki a csatlakozot a konnektorbol. A kopott vagy serult kabel noveli az
aramutes kockazatat, és azt szakembernek kell kicserélnie.

» Ne tolja er6sen vagy gyorsan a termeket, mert ez karosithatja azt.

» Az RF-kitettsegi kovetelmeény betartasa érdekeben az eszkdz és az ember kozott 35 cm tavolsagot kell tartani.
= Az akkumulator ujratoltesehez kizarolag az ezzel a keszulekkel szallitott levalaszthato tépegyseget hasznalja.

1.2 Biztonsdagi utasitasok a telepitéshez

= KerUlje a toltéallomas olyan helyre tortéené telepitését, ahol az emberek megbotolhatnak benne.

« Ne telepitse a toltéallomast olyan tertletekre, ahol pangoviz kialakulasanak kockazata all fenn.

« Ne telepitse a toltéallomast (beleertve minden kiegészitot) barmely eghetd anyagtol 60 cm-neél kozelebb. A
toltéallomas és a tapegyseg meghibasodasa vagy tulmelegedese tlizveszelyt jelenthet.



1.3 Biztonsdgi utasitasok a kezeléshez

« Tartsa tavol a kezet és a labat a forgo pengektél. Ne helyezze a kezét vagy a labat a készulek kozelébe vagy
ala, amikor be van kapcsolva.

» Ne emelje fel vagy mozgassa a termeket bekapcsolt allapotban.

» Ha a munkatertleten emberek (kilonosen gyerekek vagy allatok) tartdzkodnak, haszndlja a parkolas modot,
vagy kapcsolja OFF a keszuléket.

» Gy6z6djon meg arrol, hogy a gyepen nincsenek olyan targyak, mint kovek, agak, szerszamok vagy jatékok.
Ellenkezd esetben a pengék megserulhetnek, ha egy targyhoz érnek.

» Ne helyezzen targyakat a termékre vagy a toltéallomasra.

» Ne haszndlja a terméket, ha a STOP gomb nem mikodik.

= Kerulje el a termek és emberek vagy allatok kozotti Utkozéseket. Ha szemeély vagy allat kerl a keszulék utjaba,
azonnal allitsa azt le.

» Mindig kapcsolja OFF a termékét, amikor nem hasznalja.

« Ne hasznalja a terméket egyidejiileg felugro szorofejjel. Haszndlja az Utemezés funkcidt annak biztositasara,
hogy a termeék és a felugro szorofej ne mikodjenek egyszerre.

» Ne helyezzen csatlakozo csatornat olyan helyre, ahol felugro szorofejek vannak telepitve.

« Ne hasznalja a termeéket pangoviz jelenletében a munkateruleten, peldaul erés esézés vagy vizgyulem eseten.

1.4 Biztonsdagi utasitasok a karbantartashoz

« Allitsa a terméket OFF &llasba karbantartas elvégzésekor.

= Mosds utan tgyeljen arra, hogy a terméket normal helyzetben, ne fejjel lefelé helyezze a foldre.

= Ne forditsa meg a készlléket az alvaz tisztitdsahoz. Ha tisztitas céljdbol megforditja, Ugyeljen arra, hogy utana
visszaadllitsa a megfelel® helyzetbe. Ez az dvintézkedés szikséges annak érdekében, hogy megakadalyozza,
hogy viz jusson a motorba, ami potencidlisan befolyasolhatja a normal mikaodeést.

» HUzza ki a csatlakozot a toltéallomasbol, vagy tavolitsa el a letiltd eszkdzt, mieldtt megtisztitana vagy
karbantartand a toltéallomast.

= Ne hasznaljon nagynyomasu mosot vagy olddszereket a termek tisztitdsahoz.

1.5 Akkumulatorbiztonsag

A litium-ion akkumulatorok felrobbanhatnak vagy tuzet okozhatnak, ha szétszerelik 6ket, rovidre zarodnak,
illetve viznek, tlznek vagy magas hémersekletnek vannak kiteve. Kezelje dvatosan az akkumulatort, ne szerelje
szet s ne nyissa fel, és kerllje az elektromos vagy mechanikai serlléseket. Tarolja dket kdzvetlen napfenytél
tavol.

1. Csak a gyarto altal biztositott akkumulatortoltét és tapegyseget hasznalja. Nem megfeleld toltd es tapegyseg
haszndalata aramutest és/vagy tulmelegedést okozhat.

2. NE PROBALJA MEG JAVITANI VAGY MODOSITANI AZ AKKUMULATOROKAT! A javitdsi kisérletek sulyos személyi
serllest okozhatnak robbands vagy aramutés miatt. Ha szivargas lep fel, a felszabaduld elektrolitok mardak es
mergezéek.

3. Ez a készulék olyan akkumulatorokat tartalmaz, amelyeket csak szakkepzett szemelyek cserélhetnek.

1.6 Maradvanykockazatok

A serulesek elkertlese erdekeben viseljen veddkeszty(it, amikor a pengék cseréjet vegzi.
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1.7 Szimboélumok és matricak

FIGYELMEZTETES -
A gép hasznalata el6tt olvassa el a hasznalati utasitast.

FIGYELMEZTETES -
Tartson biztonsagos tavolsagot a géptél miikédtetés kézben.

FIGYELMEZTETES -
Tavolitsa el a letilté eszkodzt, miel6tt a gépen dolgozna vagy
felemelné.

K> bk DB BB

FIGYELMEZTETES -
Ne lovagoljon a gépen.

14

FIGYELMEZTETES -

Ezt a terméket nem szabad a normadal haztartasi hulladékkal
egyitt

kidobni. Gondoskodjon rola, hogy a terméket Gjrahasznositsak
a helyi

jogszabalyoknak megfeleléen.




Ez a termék megfelel az alkalmazanddé EC irdnyelveknek.

Olvassa el a kezel6i kézikényvet

@ Ill. osztdlyu berendezés
LI

- Egyenaram

[] Il. osztaly berendezés

TERVEZETT FELHASZNALAS

A kertészeti termek haztartasi gyepnyirasra keszult. Az eszkdz gyakori nyirasra lett tervezve, igy egeszsegesebb
és esztétikusabb gyepet biztosit, mint valaha. A gyep meéretétél figgéen a flinyiré beprogramozhatd ugy, hogy

barmikor vagy barmilyen gyakorisaggal mikodjon. Nem alkalmas asasra, seprésre vagy hoeltakaritasra.

e

A Kutting Technology (Suzhou) Co., Ltd. ezennel kijelenti, hogy a MOVA MVWV1100/MVVV1200 tipusu
radioberendezeések megfelelnek a 2014/53/EU irdnyelvnek. Az EU megfelel6ségi nyilatkozat teljes szovege a
kovetkez6 internetes cimen érhet6 el: https://www.mova.tech/pages/declaration-of-conformity.

Atermék megfelel az UK PSTI eléirasainak; a megfeleldseqgi nyilatkozat teljes szovege a kovetkezd internetcim
alatt érhetd el: https://www.mova.tech/pages/statement-of-compliance-for-uk-psti.

A részletes e-kezikdnyvert kerjuk, latogasson el a https://www.mova.tech/pages/user-manuals-and-fags
oldalra.



2 A termék ismertetése

2.1 Mi van a dobozban

@ A robot
O Tipegység

@ Hasznlati Gtmutato

@ Toltstorony
(10 m hosszabbitékabellel)

© s talajcsavar, imbuszkulcs

@ sz6s5zmentes kendé

©Alaplemez

@ Tartalékpengék és csavarok x 9

© Gyors atmutaté



2.2 Termékattekintés
Stop gomb

Jelzéfény a kameran

Biztonsagi kulcs

Térlatasu kamera

VAagasi magassag beallito
forgogombja

Tolt6érintkezék

Univerzdlis kerék

Fogantyu

Pengetdrcsa Akkumulatorrekesz

Hajtokerék

2.3 UltraEyes ™ 1.0 Al kétkamerdas sztereo latoérendszer

Az UltraEyes ™ 1.0 a VIAX sorozat lelke. Ez az Uttoré Al-vezérelt, kétkamerdas sztereo latérendszer Ujradefinialja
az okos gyepgondozast. Ez a csucstechnologia lehetove teszi, hogy a VIAX sorozat paratlan pontossaggal
navigaljon a teruleten.

Kettts Ultra-HDR Al kamerakkal és Al-algoritmusokkal van ellatva, igy pontosan megkulonbdzteti a flves és
a nem-flves tertleteket, mik6zben a kert kilonféle targyait azonositja. A fejlett vizualis feldolgozasnak és az
intelligens dontéshozatalnak koszonhetéen millimeéteres pontossagu eszlelest es pozicionalast biztosit, es
valoban minden iranyban megismeri a kertjét.

UltraEyes ™ 1.0 Al




2.4 Erzékelé

Név Leiras

Biztositja a pozicionalast, és észleli az akadalyokat, a gyep hatarait és az emberi

Terlatasu kamera Je,*e,”“??e?- e o e e
Latdszog: 110° (vizszintes), 75° (figgoleges), 120° (atlos)
Felbontas: 2 MP

3 Telepités

3.1 Valasszon megfelelé helyet
= Helyezze a toltdallomast egy vizszintes fellletre, a gyep széléhez és a konnektorhoz kozel. Helyezze olyan

terUletre, ahol erés a Wi-Fi-jel.
Megjegyzés: Hasznalja mobileszkozet a hely Wi-Fi-jelerésségenek ellendrzesehez. Az erds Wi-Fi-jel biztositja a
robot és az alkalmazas kozotti stabil kapcsolatot.

Fontos
= Gy6z6djon meg arrol, hogy a talaj eleg puha a talajcsavar telepitésehez.

» Helyezze a toltdallomast vizszintes talajra. Barmely lejt6 a robot hatrafelé gorduleset es az érintkezes

elvesztéset okozhatja.
. 1
- Q
\/ w59
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» Legyen legaldbb 1 m szabad, akadalymentes terulet a toltdallomas elétt, illetve annak bal és jobb
oldalan. Gyézédjon meg rola, hogy a helyszin korul levé fl rovidebb, mint 6 cm. Ha a fii magasabb, elészor

toloflnyiroval nyirja le. A magas fl megnehezitheti, hogy a robot visszatérjen a toltéallomashoz.

~

~
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3.2 Atoltéallomas telepitése
@ Helyezze a wltétornyot az alaplemezbe, amig kattandst nem hall.

4 N

& —/

@ Rogzitse az alaplemezt a talajhoz a mellékelt talajcsavarokkal és az imbuszkulccsal.

4 )

£

(. —/

€ Csatlakoztassa a tdpegységet a hosszabbitokabelhez, majd csatlakoztassa egy konnektorhoz. Tartsa a
tapegységet legalabb 30 cm magassagban a talaj felett.

4 M
- =4
Megjegyzés: Ha van aram, a toltéallomas LED-je folyamatos kék szinben vilagit.
f M
; e
o O
o —/




@ Helyezze a robotot a toltdallomasra toltéshez. Gyézddjon meg arrdl, hogy a robot és a toltdallomas
toltéerintkezoi helyesen vannak csatlakoztatva.

4 )
£
£
\ =4
Megjegyzések
» Ha a robot toltédik, a toltdallomas jelzéfenye zéld szinben villog.
~
(& —/

» Ha tovabbi vedelem erdekében garazst szeretne hasznalni, hasznaljon megfelel6 MOVA garazst, amely a
helyi kiskeresked6knél vagy online aruhazakban éerhetd el. Nem-MOVA garazs hasznalata problémakat okozhat

toltés kozben.

LED jelz6fény a tolt6allomason

LED jelz6fény szine

Jelentés

Villogo/folyamatos piros

1. Atoltéallomassal probléma merdlt fel (peldaul toltdéaram- vagy
feszUltseghiba).

2. Arobot beall a toltdallomasra, de a toltés rendellenes (peldaul a
toltéerintkezodk rovidzarlatosak).

Folyamatos kek

Atoltéallomas rendelkezik aramellatassal. A robot nincs a
toltoallomason.

Villogo zold

A robot a toltéallomason toltédik.

Folyamatos zold

A robot dokkolva van a toltéallomason, es vagy:

1. Teljesen feltoltve, vagy

2. Nem toltédik, mert az aktualis id6 kival esik a kijelolt toltési
id6szakon.




4 Els6 hasznalatra valo elokésziiletek

4.1 Ismerkedjen meg a vezérlépanellel

Robot allapotjelzéje

Alkalmazaskapcsolat allapotjelzéje

Gyermekzar jelz6
Bekapcsolas/ Inditas Kezddoldal 0K
kikapcsolas
Vezérlék
Gomb Funkcio
A robot bekapcsolasahoz helyezze be a biztonsagi kulcsot, és forditsa azt ON
allasba. Nyomja meg és tartsa lenyomva a (') gombot 2 masodpercig a robot
) bekapcsolasahoz.
Aramellatas()
A robot kikapcsolasahoz gy6éz6djon meg rola, hogy a robot nincs a toltdallomason,
nyomja meg es tartsa lenyomva a (')gombotz masodpercig, és forditsa el a
biztonsagi kulcsot OFF allasba.
Inditas DI Ateljes flnyiras inditdsahoz vagy a szUneteltetett feladatok folytatasahoz nyomja
meg a > gombot, majd nyomja meg az OK gombot 5 mésodpercen beldl.
~ Arobot toltés céljabol a toltballomdasra torténd visszakuldéséhez nyomja meg a O
KezdGoldal O gombot, majd nyomja meg az OK gombot 5 masodpercen belul.
A biztonsagi zar feloldasahoz és az alkalmazasvezérlés engedelyezesehez nyomja
meg kétszer az OK gombot.
OK
A Bluetooth parositasi mod engedeélyezésehez nyomja meg és tartsa lenyomva az OK
gombot 3 masodpercig.
P A robot alaphelyzetbe allitdsdhoz nyomja meg és tartsa lenyomva egyszerre a | és
Inditas + OK az OK gombot 3 masodpercig.
Nyomja meg a Stop gombot a robot leallitasahoz és a biztonsagi zar aktivalasahoz.
Leallitas Az alkalmazas vezerlese le lesz tiltva. Nyomja meg az OK gombot kétszer a biztonsagi
zar deaktivalasahoz.
Inditas + A gyermekzar kikapcsolasahoz egyszerre nyomja meg a Bl és a 03 gombot. A robot
Kezddoldal be fogja jelenteni, hogy a Gyermekzar ki van kapcsolva.

g
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Biztonsagi kulcs

» Forgassa el a biztonsagi kulcsot az ON allasba, mielétt bekapcsolja a robotot.

= Forgassa el a biztonsagi kulcsot az OFF allasba; a robot automatikusan leall.

« A biztonsagi kulcsot ki lehet venni, amikor OFF allasban van. A robot kulcs nélkul nem kapcsolhato be.
Megjegyzés: Ha elvesziti a biztonsagi kulcsot, lepjen kapcsolatba az ertekesités utani csapattal a potlasert.

Jelz6fények a vezérlépanelen

Jelz6fény

Szin

Jelentés

Robot allapota @ °

Villogo zold

A robot a toltéallomason toltédik.

Folyamatos zold

Az akkumulator teljesen fel van toltve.

Folyamatos piros

1. Hiba tortent.
2. A Stop gombot megnyomtak.

Villogo kék

1. A robot feladatot vegez vagy sztnetel.
2. Arobot a bekapcsolas utan inicializalodik.

Folyamatos kek

Arobot keészenléti Gzemmaodban van.

Alkalmazaskapcsolat
ge

Folyamatos kek

A robot csatlakoztatva van az alkalmazashoz.

Villogo kek

Arobot csatlakozik az alkalmazashoz.

Gyermekzar @ e

Folyamatos kek

Avezérlépanel az alkalmazason keresztul van
zarolva. (Az alkalmazasban engedeélyezheti a
Gyermekzar funkciot.)

4.2 Kezdeti beallitasok

Mieldtt a robotot eldszor bekapcsolna, nehany alapvetd beallitast kell elvegezni, mieldtt a robot keszen all az

inditasra.




@ Nyissa fel a felsd fedelet, majd forditsa el a biztonsagi kulcsot ON allasba.

Megjegyzések

« Abekapcsolds utédn a robot megkezdi az inicializélést, amit egy villogé kék éllapotjelzé fény [ ® jelez a
vezérlépanelen. Amikor az inditasi hang elhangzik, és az allapotjelz¢ fény @) e folyamatos kékre valt, az
inicializalas befejezdédik.

» A robot automatikusan bekapcsol, amikor a toltéallomason dokkol.

Fontos: A robot bekapcsolasahoz gy6zédjon meg arrol, hogy a biztonsagi kulcs be van helyezve és ON
allasban van. Ellenkezd esetben a robot nem kapcsolhato be.

© A robot csatlakoztatasa az internethez
Olvassa be a QR-kodot a MOVAhome alkalmazas mobilkészilekére torténd letoltéséhez. A telepités utan
regisztraljon fiokot, és jelentkezzen be.

A MOVAhome alkalmazast az App Store-bolvagy a Google Play Aruhazbolis letoltheti.

.’ Download on the AN, Get it on

App Store P* Google Play



A halozat beallitasa el6tt:

= Gy6z6djon meg rola, hogy a robot és a mobileszkodz is ugyanannak a Wi-Fi halozatnak a hatotavolsagan belil
van.

= Gy6z6djon meg arrol, hogy a mobileszkdze a robottol legfeljebb 10 méter tavolsagban van.

= Engedélyezze a Bluetooth funkciot a mobileszkozeén.

1. Nyissa meg a MOVAhome alkalmazast.

2. Az alabbi modszerek egyikevel csatlakozhat:

a. Olvassa be a QR-koédot: Menjen az A Eszkdz pontba, és koppintson a — Csatlakozdshoz olvassa be a
QR-kédot elemre. A csatlakozashoz olvassa be a robot fels¢ fedelén belul taldlhato QR-kodot.

b. Manudlis hozzdadas: Nyissa meg az & Eszkdz meniit, majd érintse meg a + Hozzdadds gombot. Ezutén
valassza ki a robotmodelljét a csatlakozashoz.

3. Kovesse az alkalmazason beluli utasitasokat a Wi-Fi halozathoz valo csatlakozas befejezesehez.

Fontos

» Hasznaljon 2,4 GHz-es egysavos halozatot vagy 2,4/5 GHz-es kétsavos halozatot.

» Gy6z6djon meg rola, hogy a Wi-Fi halozata nem rendelkezik tlizfallal, és nincs titkositva. Ellenkezé esetben a
halozati beallitas sikertelen lehet.

4. Nyomja és tartsa lenyomva az OK gombot a vezérlépanelen 3 masodpercig. A robot Bluetooth parositasi
modba ép.

Megjegyzés: Gy6z6djon meg rola, hogy a robot befejezte az inicializalast, mielétt megnyomna az OK gombot.
Az inicializalas akkor fejezédik be, amikor az inditdsi hang megszolal, és az dllapotjelzé fény & ® &tvalt
folyamatos kékre. A parositas az inicializalas befejeztéig nem folytathato.

5. Kovesse az alkalmazason beluli utasitasokat a parositas befejezesehez.

Megjegyzések

« Az alkalmazaskapcsolat jelz6je § ® a vezérldpanelen folyamatos kék fénnyel fog vildgitani, amikor a robot
sikeresen csatlakozik az alkalmazashoz.




A robot csatlakozasanak megsziintetése

A robot automatikusan hozza lesz rendelve a MOVAhome fiokhoz, amint a parositas sikeres. Minden eszkoz
csak egyetlen fiokhoz kothetd. Nem kotheté egyszerre masik fiokhoz.

A robot Uj fiokkal valo parositashoz elészor le kell valasztania azt. A levalasztashoz:

1. Nyissa meg a MOVAhome alkalmazast. Menjen az ¢ Eszkéz pontba.

2. Keresse meg a robotja nevet. Ha tobb robot van tarsitva a MOVAhome fiokjahoz, hizza az ujjat balra vagy
jobbra, hogy elérje annak a robotnak az oldalat, amelyet szerkesztésre szeretne kivalasztani.

3. Koppintson a robot neve melletti 4 elemre.

4.Valassza a Torlés lehetéseget.

Fontos: Miutan a robot le lett valasztva, a robot 6sszes felhasznaloi adata veglegesen torlésre kerll a szerverrél.

Hogyan ossza meg a robotjat?

1. Erintse meg a d elemet a robot neve mellett.

2.Valassza az Eszk6zmegosztas lehetéséget.

Megjegyzés: Bizonyos funkciok felnasznaldi hozzaferéset a Beallitasok > Eszkdzmegosztas pontban
kezelheti.

Hogyan jelentkezzen ki a MOVAhome fidkjabél vagy térélje azt?

1. Lépjen az & En > Fiék pontra.
2.Valassza a Kijelentkezés vagy a Fidk torlése lehetdseget.

Robot alaphelyzetbe allitasa

Nyomja meg és tartsa lenyomva a ] és OK gombot egyszerre 3 masodpercig a robot alaphelyzetbe
allitdsahoz.
Fontos: A roboton tarolt 6sszes adat veglegesen torlodik.

5 Kert feltérképezése

Afelterkepezes megkezdese el6tt gydzoédjon meg a kovetkezdkrol:
« A robot akkumulatortoltottsege tobb mint 50%.

» Az id06 tiszta es szaraz, és eleq vilagos van.

= Arobot ellls® kamerdja tiszta, és nem takarja semmi.

» A robot helyesen dokkol a toltéallomason.
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Fontos
» Ne mozgassa kézzel a robotot a hatarvonal létrehozasakor, mivel ez a feltérkepezes sikertelensegehez vezethet.

= Amikor a feltérképezés megkezdddik, ne irdnyitsa tavolrol a robotot a téltéallomasra, amig a feltérkepezeési
folyamat be nem fejezddik. Ellenkez6 esetben az elulsé kamera eltakarddhat, ami a feltérképezeés sikertelensegét
okozhatja.
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= Haladjon a robot mogott 5 m-en belll a feltérképezées soran.

= Arobot legfeljebb 40%-0s (22° -0s) lejtdn valo haladasra kepes. Azonban a jobb nyirasi eredmenyek
erdekeben ajanlott, hogy a munkateruletek lejtése ne haladja meg a 25%-ot (14° -ot).
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» A 60 cm-nél keskenyebb teruleteket allitsa be Utvonalkent, hogy a robot athaladhasson rajtuk (lasd: 5.4 pont
Utvonal bedllitdsa).

* Ha a gyep pereme tobb mint 4 cm-rel magasabb a kornyezd talajnal, vagy meredek lejt6 esetén tartsa a
robotot legalédbb 10 cm tavolsagra a szelétél a feltérkepezes soran. Ha a perem egy szintben van a kornyezé
talajjal, a robot at tud haladni rajta az optimalis szegelynyiras erdekeben.
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= Gy6z6djon meg réla, hogy a forduldszogek nagyobbak, mint 90° . A 90° -nal kisebb sz6gek megnehezithetik a
robot szamara a tiszta vagast.

= A gyep hatarainak helyes feltérkepezesehez gondoskodjon rola, hogy a robot mindig kdvesse a gyep kuls®

peremeét. Ne hozzon létre zonakat a nyilt gyep kdzepeén, mivel ez pozicionalasi hibakhoz vezethet.
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5.1 Virtudlis hatarvonal létrehozdsa

© Koppintson a Feltérképezés inditdsa gombra az alkalmazasban, és a robot ellendrzi az dllapotdt és
kalibral. A robot automatikusan elhagyja a toltéallomast, hogy elvégezze a Kalibralast. Legyen dvatos.
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@ Iranyitsa a robotot a gyep hatardhoz tavirdnyito segitségével. Ha a hatdrvonalon kiemelkedés vagy meredek
lejtd talalhato, hagyjon 80 cm helyet a megforduldshoz a kalibralas soran. Ezutan érintse meg a Kiindulépont
bedllitdsa gombot a hatar kezdépontjanak megadasahoz. A robot helyben fog forogni, hogy kalibralja a
poziciojat.

~

© Tavirdnyitsa a robotot Ugy, hogy az végigmenjen a gyep kerilletén, és feltérképezze a munkatertiletet.

Automatikus hatarészlelés

Mivel fejlett Al-algoritmus vezerli, a robot az elulsé kamera segitsegével megfeleld korilmeények kozott
megkulonbozteti a flves es a nem flves terlleteket, és kezi iranyitas nelkul automatikusan feltérkepezi a gyep
peremet.

Miutan elvezette a robotot a gyep szélehez és beallitotta a kiindulasi pontot, hasznalhatja az Automatikus
hatarészlelés modot. Beallithatja, hogy a robot athaladjon-e a hatarvonalon a tisztabb peremvagas
erdekeben, vagy maradjon-e annak kdzelében, hogy elkerulje az elakadast.

Ajanljuk, hogy a folyamat soran kisérje a robotot. Ha a robot nem képes pontosan érzekelni a hatarokat,
barmikor kilephet az Automatikus hatarészlelés modbol, es atvalthat taviranyitasra.
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Fontos: Az automatikus hatarészlelés a legjobban a jol kérulhatarolt gyep szélein mikodik. Nem egyertelm(
hatarok eseten eléfordulhat, hogy azokat a robot nem ismeri fel sikeresen.

@ Amikor a robot a kiinduldsi pont 1 méteres sugaran beliilre visszatér, megérintheti a Hatdr lezarasa
gombot, es a hatarvonal automatikusan befejezédik. Ha a hatarvonalon kiemelkedés vagy meredek lejt®
talalhato, hagyjon 80 cm helyet a megfordulashoz a kalibralas soran.

Megjegyzés: Ha a hatarvonal nem zarodik be, vagy hibat eszlel, irdnyitsa a robotot rovid tavolsagra elére a
szegely menten, majd probalja meg Ujra bezarni a hatarvonalat.
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5.2 Tiltott teriilet bedllitasa

Bar a robot automatikusan kepes elkertlni az akadalyokat, szikséges a leeses veszelyevel jaro teruleteket
(peldaul az uszomedenceket es homokozokat) tiltott tertletkent beallitani. A vedeni kivant targyakat (peldaul
virdgagyast, trambulint, veteményeskertet vagy kiallo fa gyokér) jelolje be tiltott teriiletekkeént. Erintse meg
Tiltott tertilet beallitdsa gombot az alkalmazasban a tiltott tertiletek létrenozasahoz. Vagy a terkep befejezéese
utan léepjen a g > Térkép szerkesztése pontba tiltott zonak létrehozasahoz vagy torléséhez.

Megjegyzés: Az allatok altal gyakran latogatott terlileteket megjelolheti , Allatok altal ldtogatott”  terUletkent,
hogy megakadalyozza a robot belépeset, es biztositsa az allatok biztonsagat.

5.3 Tébb zdna létrehozasa és meglévd zonak bévitése

» Tovabbi zéndk létrehozasa

Ha a gyepet utak valasztjak szet, vagy tobb elszigetelt gyepterilete van, erintse meg a Zéna beallitasa
gombot az alkalmazasban a munkaterlletek létrehozasanak folytatdsahoz. Miutan a térkép elkészult, a
zonakat hozzaadhatja, térolheti vagy modosithatja a g2 > Térkép szerkesztése gombbal.

Megjegyzés: Ha a kertjében kovezett osvenyek vannak, jelolje 6ket kulon zonakent. Ezutan rajzoljon 6sszekotd
utvonalakat, hogy a robot tudjon kozlekedni a zonak kozott.

Fontos: A gyep hatarainak helyes feltérképezéséhez mindig gondoskodjon réla, hogy a robot kdvesse a gyep
kulso szelét. Ne hozzon étre zonakat a nyilt gyep kozepén, mivel ez pozicionalasi hibakhoz vezethet.
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» Meglévo zénak bovitése
Egy meglevo zona kiboévitesehez koppintson a Zéna beallitdsa gombra az alkalmazasban, hogy létrehozza a
beilleszteni kivant terlletet. Ha a ket terulet atfedi egymast, automatikusan egyesulnek. Vagy a feltérkepezes

befejezése utan lepjen a & >Térkép szerkesztése > Zdna beallitasa pontba egy meglévé zona
kibovitesehez.
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5.4 Utvonal bedllitasa

Elkulonitett zonak esetén hozzon létre egy utat azok 6sszekapcsolasahoz. Az Ut nelkuli elszigetelt zonak a robot
szamara nem lesznek elérhetdk.

Megjegyzés: Alapértelmezés szerint a robot csak halad az utvonalon, de nem nyfrja a fuvet.

Fontos: Ha a gyepet olyan atjarok osztjak meg, amelyek magassaga meghaladja a 4 cm-t, helyezzen el egy,
az atjard magassagaval megegyez0 lejtét (peldaul rampat).

g I TS

« Két elszigetelt munkateriilet 6sszekapcsolasa

Elszigetelt terlletek esetén hozzon létre 0sszekotd utakat, kulonben a robot szamara hozzaférhetetlenek
lesznek. Erintse meg az Utvonal beallitdsa gombot egy Gtvonal létrehozasahoz.

Fontos: Az Utvonalnak a munkaterUlet fUves felUleten kell kezdédnie es vegzédnie. Ne allitson be egy
vegpontot sem olyan feltleten, amely nem flvel boritott.
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= A munkateriilet és a tolt6allomdas 6sszekotése

Ha a toltéallomas nincs a munkaterlleten, egy Utvonalat kell létrehoznia, amely 6sszekoti azt a munkaterulettel.
Koppintson az Utvonal beallitdsa gombra egy olyan Utvonal [étrehozdséhoz, amely lehetéveé teszi a robot
szamara, hogy visszatérjen a toltdallomasra.

Fontos

- Az utvonal egyik vegenek a munkatertleten beluli flvel boritott fellleten kell lennie, a masik vegenek pedig
kozvetlenUl a toltéallomas eldtt. Ajanlott, hogy az Utvonalat a toltéallomashoz igazitsa.

- Amikor Utvonalakat hoz létre a munkaterulet és a toltéallomas 6sszekapcsolasahoz, ne dokkolja tavolrél a robotot
a toltéallomason. Ellenkezd esetben az ellils6 kamera eltakarodhat, ami a felterképezes sikertelenseget okozhatja.



5.5 Térkép befejezése

Koppintson a Térkép befejezése gombra, amikor a munkateruletek, Utvonalak és tiltott zonak elkészultek.
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5.6 Masodik térkép hozzaadasa
Dupla térkép funkcié

A Dupla térkép funkcio olyan helyzetekre lett tervezve, amikor a robot nem tud onalloan kozlekedni az elkilondlt

gyepterUletek kozott, vagy amikor tobb térkép hasznalata szukseéges.

Masodik térkepet kell letrehoznia, ha:
» Az ellls6 és a hatso gyep nem csatlakoztathato.

« Jelentds magassagkulonbseg van a gyepteruletek kozott.

= Tobb ingatlannal rendelkezik, de csak egy robotja van.
= A gyepterllet tul nagy egyetlen terképhez.

Megjegyzés: Ha a gyepek 0ssze vannak kotve és a robot kapacitasan beltl vannak, hasznaljon inkabb tébb

zonat.
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A masodik gyep feltérképezése el6tt vegye figyelembe a kovetkezoket:

= Mindig a toltéallomasrol inditsa el a felterkepezést mindkét térkephez.

= Masodik toltéallomas (opcionalis):

- Ha vasarolt egy masodik toltéallomast, telepitse azt a masodik gyepre.

- Ha nem, vigye at kézzel a robotot és a toltéallomast a masodik gyep feltérkepezésének inditdsahoz.

A masodik gyep feltérképezése
Az elst térkép elkészitése utan koppintson a Térkép hozzaadasa gombra a masodik térkép létrehozasahoz.
Vagy a feltérképezes befejezédese utan lépjen a & > Térkép szerkesztése pontba, és koppintson a Térkép

hozzdaddsa gombra. Miutan befejezte a masodik térkepet, a térkepek kozott a & > Térkép szerkesztése
pontban valthat.
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6 Kezelés

6.1 Flinyirdas megkezdése els6 alkalommal

Flnyiras elotti tippek:

« Egy tolhato flnyirdval nyirja le a fuvet legfeljebb 10 cm-es magassagig.

« Tavolitsa el az akadalyokat, beleértve a tormeleket, levelkupacokat, jatekokat, vezetekeket eés koveket a
gyeproél. Gyézédjon meg rola, hogy a flnyiras kozben a gyepen nincsenek gyermekek vagy haziallatok.
» Hozza szintbe a gyepen levé melyedeseket.

« Allitsa be el6re a fnyirasi preferencidit az alkalmazasban (pl. finyirds hatékonysaga).




1. Nyissa fel a fels6 fedelet a vezérl6panel eléréséhez.

2. Forditsa el a robot forgogombjat a vagasi magassag beallitdésahoz (20 mm - 60 mm).

3. Nyomja meg a |, majd az OK gombot 5 masodpercen belil. A robot elhagyja a toltéallomdst, és megkezdi
a teljes flinyirast. Megérintheti az alkalmazdsban az Inditas gombot is a flinyiras elinditdsahoz.
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4. Csukja le a fels¢ fedelet.
Megjegyzés: Mielttt megkezdené a flinyirasi miveletet, gy6z6djon meg rola, hogy az idé derdlt és szaraz,
valamint hogy megfelel® megvilagitas all rendelkezésre.

6.2 Flinyiras kett6s térképekkel

» Egy téltéallomassal:

1. Atoltéallomast mindig arra a helyre tegye, ahol a feltérkepezes soran volt. Vigye kézzel a robotot arra a
térképre, amelyet le szeretne nyirni.

2. Aflnyiras megkezdése el6tt valassza ki a megfelel6 terképet az alkalmazasban a megfelelé mikodes
biztositasa erdekeben.

Megjegyzés: A terkep valtasa utan az aktualis terkep Utemezesei es nyirasi beallitasai lepnek érvenybe.
Hogyan kezelheti az alacsony akkumulatorszintet vagy a téltési problémakat?

Ha nem helyezi at a toltdallomdst a robottal egyltt a masodik térképre, a robot lemeritheti az akkumulatorat
eés toltési hibat jelezhet, mivel nem talalja a toltdallomast. A probléma megolddsahoz kovesse az alabbi
lepéseket:

1. Arobotot kézzel helyezze at a toltéallomas térképére az Ujratoltéshez.

2. Atoltés utan vigye vissza a robotot az eredeti térképre. A robot automatikusan folytatja a flnyirast.
Fontos: Ne modositsa a térképet az alkalmazasban a folyamat soran. Ez biztositja, hogy a robot megjegyezze
az utolso pozicidjat, és folytatni tudja onnan, ahol abbahagyta.

3. Ismételje meg ezeket a lépéseket szlikség szerint, amig az egész gyep le nem lesz nyirva.

« Két télt6allomassal:

Atoltdallomas athelyezese nem szukseges.

1. Vigye keézzel a robotot arra a térkepre, amelyet le szeretne nyirni.

2. Aflinyiras megkezdése el6tt valassza ki a megfeleld térképet az alkalmazasban a megfelelé mikodeés
biztositasa erdekeben.



6.3 Sziinet

Az aktualis finyirasi feladat szineteltetéséhez megnyomhatja a roboton talalhaté Stop gombot, vagy
koppintson az alkalmazasban a Sziinet lehetdségre.

Megjegyzés: A robot nem indithato kozvetlenll az alkalmazasbol, miutan megnyomta a Stop gombot.

Az alkalmazasvezeérles folytatdsahoz nyomja meg az OK gombot kétszer a vezerl6panelen, hogy elészor
deaktivalja a biztonsagi zarat.
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6.4 Folytatds

A sziineteltetett feladat folytatdséhoz nyomja meg a >, majd az OK gombot 5 masodpercen beliil. A finyirds
folytatasahoz a Folytatds gombot is megérintheti az alkalmazasban.

95, 15,

6.5 Visszatérés a toltéallomashoz

Aflnyiras leallitasahoz és a robot toltéallomasra valo visszaklldéséhez nyomja meg a 0 gombot, majd
nyomja meg az OK gombot 5 masodpercen belll a vezérlépanelen. Az alkalmazasban az Ujratoltés gombra
koppintva is a toltéallomasra kuldheti a robotot.

95, 5.




7 A MOVAhome alkalmazas

Ahol még tdbb lehet6ség varja

A MOVAhome alkalmazas tobb, mint egy taviranyito. Az alkalmazason keresztul sok mindent megtehet: tavolrol
elvegezheti a kulonféle beallitasokat, kiprobalhatja a kilonbozo flinyirasi modokat, szabadon szerkesztheti a
térkepet, es modosithatja a flnyirasi Utemezeseket.

7.1 Flnyirasi moédok
A robot kulonféle flnyirasi modokat kinal. Az alkalmazason keresztul valthat a kovetkezé modok kazott: Teljes
finyiras, Zona flnyiras, Szegeélynyiras, Pontflnyiras és Kézi mad.
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7.2 Flinyirasi alakzatok

Testre szabhatja a gyepét Ugy, hogy alakzatokat ad hozza a g8 > Térkép szerkesztése > Alakzatok pontban
az alkalmazasban. A meghatarozott alakzatok ki lesznek zarva a flinyirasbol minden flinyirasi modban.

Modosithatja az alakzatok poziciojat, meretet, vagy eltavolithatja 6ket az Alakzatok pontban.
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7.3 Utemezés
Az else terkep elkeszulte utan a robot automatikusan ket heti nyirasi Utemtervet keszit, ezek: ,tavaszi/nyari

ttemterv’ és ,6szi/téli Utemterv’ . Az alkalmazdasban érintse meg a gombot a részletes Utemezesi
bedllitasok elvegzeséhez. Az itemezes funkcioval a napi flnyirasi munkat teljes mertéekben a robotra bizhatja.
A robotot csak rendszeresen kell karbantartani.

Megjegyzés: Ha aggddik amiatt, hogy a robot autonom mikodeés kozben bizonyos drékban zavarhatja Ont
vagy a szomszedokat, akkor lépjen a Bedllitdsok > Ne zavarjanak menupontra, és allitsa be a Ne zavarjanak
id@szakot az alkalmazasban.
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Utemezések kett6s térképekkel

Mivel minden terképnek sajat Utemezéese van, gondosan tervezze meg és allitsa be az egyes terképekhez tartozo
Utemezett feladatokat az atfedesek vagy Utkozesek elkertlése erdekében. Ez biztositja, hogy a robot hatékonyan
mUkodjon, és szukseg szerint rendelkezesre alljon minden térkephez.

7.4 Gyermekzar

Ha aggaodik amiatt, hogy a gyerekek mikaodtethetik a robotot, navigaljon a Beallitdsok pontba, és engedelyezze
a Gyermekzar funkciot az alkalmazésban. Vagy a nyirés oldalon érintse meg a (& elemet. Ha ez a funkci®
engedélyezve van, a vezérldpanel zarolva lesz. A kikapcsoldshoz nyomja meg egyszerre a > és a 0 gombokat

a vezerlépanelen.
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7.5 Es6védelem

Ha aggodik, hogy az id6éjarasi viszonyok befolyasolhatjak a flinyirast, engedelyezheti az Esévédelem funkciot

a Bedllitdsok menUpontban az alkalmazasban. Ha ez a funkcié engedélyezve van, a robot automatikusan
felfiggeszti a flinyirast és visszateér a toltéallomdsra, ha esd varhato. Az alkalmazasban beallithatja az es6
miatti kesleltetés idejét.

Megjegyzés: A nedves f(i nyirdsa karosithatja a gyepet. Javasoljuk es¢ miatti késleltetési id6 bedllitasat, hogy
a robot a zadpor megsz(inése utan egy ideig a toltéallomason maradjon, és a fl teljesen megszaradhasson,
mieldtt Ujra nyirna.

7.6 Fagyvédelem

Ha a hdmeérseéklet 6 ° C ala csokken, a flnyiras véglegesen karosithatja a gyepet. Biztonsdgi intézkedéskent

az akkumulator nem toltédik. Ennek megel6zese érdekeben engedélyezheti a Fagyvédelem funkciot a
Bedllitasok mentpontban az alkalmazason keresztll. Ez automatikusan szinetelteti a flinyirast és visszakildi a
robotot a toltéallomasra, amikor a hémerseklet 6 © C ala esik. A robot folytatja a flinyirast, amint a hémerseklet
meghaladja 11 ° C-ot.
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A robot tobb, lopas elleni funkciot tdmogat, hogy biztositsa a biztonsagos mikodest, és vedelmet nyujtson a
jogtalan hasznalat ellen. Ezenfelul a sztered kamera keépes észlelni az emberi jelenlétet, igy a robot hatékony
kertérre valik.
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7.7 Biztonsagi funkcidk
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o

Ha ez a funkcio engedelyezve van, a riasztd azonnal megszolal, amikor a robotot felemelik, és a robot zarolva
lesz. Az alkalmazasvezerles folytatasahoz nyomja meg az OK gombot kétszer a vezérlépanelen, hogy eldszor

deaktivalja a biztonsagi zarat.
D
R Q

Ha ez a funkcio engedélyezve van, a robot zarolva lesz, és azonnal megszolal a riaszto, ha eltavolodik a
térképtdl. (Ez a funkcio csatlakozomodul telepitését igényli.)

9

7.7.1 Emelésriasztas

9y

7.7.2 Térképen kiviili riasztas



7.7.3 Valos idejl helymeghatarozas
A csatlakozémodullal megtekintheti a robot aktualis helyet a Google Terképen.

< 9

7.7.4 Személyészlelési riasztas

Ha engedelyezve van, a robot ertesitest kuld, amikor emberi jelenlétet erzekel.

I'Q'I
LU

Ao gombra koppintva lathatja a robot els¢ kamerajanak valos idej( videoképet, igy barhonnan és barmikor

7.7.5 Kerti 6r

megfigyelheti kertjét.

Ok
7.7.6 Orjarat

Amikor a robot keszenléti dllapotban van, az alkalmazason keresztul elklldheti a kertje meghatarozott hataraira

:

vagy pontjaira érjaratozni. E funkcio elérésehez lépjen a ° > Orjarat.

Q

9

Jelz6fény az eliils6 kameran

LED jelz6fény szine Jelentés
Villog 761d 1. Az eluls6 kamera él6 videot tovabbit az alkalmazasba.
9 2. Arobot 6rjarat izemmodban van.

7.8 Egyéni toltési id6szak

Arobot toltési idoszakanak testreszabasahoz bizonyos orakra engedelyezheti az Egyéni téltési id6szak
funkciot a Bedllitasok > Téltés menUpontban az alkalmazdsban. Ha engedélyezve van, a robot tétlen
allapotban biztonsagos akkumulatortoltottséget tart, és csak a kijelolt toltési idészakban toltddik fel teljesen.

Megjegyzés: A MOVA fejlesztécsapat folyamatosan OTA (Over-the-Air) frissitéseket és karbantartast végez
a firmware-en és az alkalmazdson. Ellendrizze a frissitési értesitéseket, vagy engedeélyezze az Automatikus
frissités funkciot a firmware és az alkalmazas naprakészen tartdsahoz és a tovabbi funkcidk hasznalatdhoz.

— (25)
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8 Karbantartas

A jobb teljesitmeny és hosszabb élettartam erdekében rendszeresen tisztitsa meg a robotot, és a kopott
alkatrészeket az alabbi gyakorisag szerint cserélje ki:

Alkatrész Csere gyakorisaga
Pengek 6-8 hetenkent vagy gyakrabban
Megjegyzések

= Megtekintheti a pengek hatralévd élettartamat Ugy, hogy az alkalmazasban a Bedllitdsok > Fogydeszk6zok
és karbantartds menupontba navigal. Az elhasznalodo alkatrészek cseréje utan lépjen az alkatrész részleteit

tartalmazo oldalra, és érintse meg a Kicseréltem gombot az id6zit6 visszaallitésahoz.
Ha a kertjeben kijelolt terliletek vannak a robot rendszeres tisztitasahoz és karbantartdsahoz, beallithat

karbantartasi pontokat a téerképen a Bedllitasok > Menjen a karbantartasi ponthoz > Pont szerkesztése
menUpontban. Miutan a karbantartasi pontokat beallitotta, egyszerlien koppintson az Indulas gombra, és
irdnyitsa a robotot a kijelolt helyekre az egyszer( karbantartashoz.

8.1 Tisztitas

Rendszeresen tisztitsa meg a robotot, hogy megakadalyozza a flinyesedék és a szennyezédes felhalmozodasat,
amelyek eltbmithetik a pengetarcsat és a hajtokerekeket, és ez befolyasolhatja a flinyiras, a dokkolas és a
mozgas teljesitmenyet. Ajanljuk egy tisztitokeszlet hasznalatat, amely megvasarolhato helyi kiskereskeddkneél
vagy online aruhazakban.

/\ Figyelmeztetés: Tisztitds eldtt kapcsolja ki a robotot, és forditsa el a biztonsagi kulcsot OFF alldsba. Huzza
ki a toltballomast a kannektorbol.
Figyelem: A robot megforditasakor tgyeljen arra, hogy ne karcolja meg a kamera lencsgjét.

= A burkolat, az alvaz és a pengetarcsa:
1. Kapcsolja ki a robotot, és forgassa el a biztonsagi kulcsot az OFF allasba.

2. Helyezze a robotot puha fellletre, es forditsa fejjel lefele.




3. Tisztitsa meg a burkolatot, a pengetarcsat és az alvazat slaggal.

/\ Figyelmeztetés: Ne érintse meg a pengéket az alvaz tisztitdsakor. Viseljen védékeszty(it a tisztitas soran.
Figyelem: Ne hasznaljon magasnyomasu mosot a tisztitdshoz. Ne hasznaljon tisztitdszereket a tisztitashoz.

= TOolt6érintkez6k és eliils6 kamera:

Hasznaljon tiszta ruhat a robot és a toltéallomas toltéérintkezéinek letdrléséhez, valamint az ellilsd kamera
megtisztitdsahoz. Torolje szarazra a toltéeérintkezéket és az ellilsd kamerdat a tisztitas utan.

Fontos: Az optimadlis pozicionalas és navigacio erdekeében tisztitsa az ellls6é kamerat kethetente egyszer.

» Meghajtékerekek:
Egy kefevel tavolitsa el a sarat a kerekekrél a jo tapadas biztositasahoz.




8.2 Az alkatrészek cseréje

= Pengék cseréje

A pengek elessegenek megdérzese érdekében rendszeresen cserélje a pengeket. Ajanlott a pengeket 6-8
hetente vagy gyakrabban kicserélni. Csak eredeti MOVA pengéket hasznaljon.

/\ Figyelmeztetés: Kapcsolja ki a robotot, és forgassa el a biztonsagi kulcsot OFF &llasba. A pengek
cseréjekor viseljen veddkeszty(it.

Megjegyzés: A kiegyensulyozott vagorendszer biztositasa érdekében mindharom pengét egyszerre cserélje ki.
Figyelem: A robot megforditasakor tgyeljen arra, hogy ne karcolja meg a kamera lencsgjet.

1. Kapcsolja ki a robotot, és forditsa el a 2. Helyezze a robotot puha fellletre, és forditsa
biztonsagi kulcsot OFF pozicidba. fejjel lefelé.

3. Lazitsa meg a csavarokat csillagcsavarhuzoéval. 4. Tavolitsa el a harom pengeét és a csavarokat.

5.1gazitsa a pengeket a pengetarcsa lyukaihoz, 6. Gy6z6djon meg rola, hogy a pengék szabadon
majd rogzitse 6ket a csavarokkal. foroghatnak.




9 Akkumulator

Hosszu tavu tarolas esetén toltse fel a robotot 6 havonta az akkumulator védelme érdekében. Az akkumulator
tulzott lemerulése miatti karosodds nem tartozik a korlatozott jotallas hatalya ala. Ne toltse az akkumulatort
45 ° C-ndl magasabb vagy 6 ° C-ndl alacsonyabb kornyezeti hémeérsékleten. Az akkumulator hosszu tavi
tarolasi hdmerseklete -10 © C és 35 ° C k6zott legyen. A karosodas minimalizalasa érdekében az akkumulator

ajanlott tarolasi hémerseklete 0 ° C és 25 ° C kdz6tt van.

Megjegyzés: A robot akkumulatoranak élettartama a hasznalat gyakorisagatol és az Uzemarak szamatol fugg.
Ha az akkumulator sérult vagy nem tolthetd fel, ne dobja ki az elavult vagy hibas akkumulatort. Tartsa be a helyi
Ujrahasznositasi eldirasokat.

Alacsony fogyasztasu toltési mod:

Amikor az alacsony fogyasztasu toltési mod aktivalodik, a toltéssel nem kapcsolatos funkciok le lesznek tiltva (a
halozat ki lesz kapcsolva).

= Az alacsony fogyasztasu toltési mod engedélyezéséhez tartsa lenyomva a ] gombot és a 0 gombot
egyszerre, s ugyanekkor nyomja meg az OK gombot 6tszor gyorsan egymads utan. Egy hangutasitast fog
hallani: Az alacsony fogyasztasu toltési mod be van kapcsolva.

= Az alacsony fogyasztasu toltési mod kikapcsolasahoz inditsa Ujra a robotot.

10 Téli tarolas

» A robot

1. Toltse fel teljesen az akkumulatort. Kapcsolja ki a robotot, és forgassa el a biztonsagi kulcsot az OFF allasba.
2. Tisztitsa meg alaposan a robotot, mieldtt téli tarolasba helyezi.

3. Tarolja a robotot beltérben, szaraz helyen, 0 ° C felett.

« Tolt6allomas

HUzza ki a toltéallomast a konnektorbol, és tarolja szaraz, hivos helyen, kozvetlen napfenytél tavol.
Megjegyzés: A téli tarolas utan helyezze vissza a toltdallomast a helyére, es helyezze a robotot a
toltéallomasba toltéshez. Ha athelyezi a toltéallomast egy masik helyre, a robot automatikusan frissiti a
toltéallomas helyet, amint feltoltddik es elhagyja azt. Ha a kertben jelent6s valtozasok miatt pozicionalasi
hibakat tapasztal, javasolt az adott tertlet Ujratérképezese.

11 Szallitas

Nagy tavolsagra tortent szallitas eseten gy6zédjon meg rola, hogy a robot ki van kapcsolva. Ajanlott az eredeti
csomagolas hasznalata.

A\ Figyelmeztetés

= Kapcsolja ki a robotot, és forditsa el a biztonsagi kulcsot az OFF allasba a szallitas elott.

= Emelje meg a robotot a hatso fogantyunal, Ugyelve arra, hogy a pengetarcsa tavol legyen a testetoél.



12 Hibaelharitas

Probléma

Ok

Megoldas

az alkalmazashoz.

A robot nincs csatlakoztatva

1. Arobot nincs a Wi-Fijel vagy a
Bluetooth hatdsugaran belul.

2. Arobot ki van kapcsolva, vagy
Ujraindul.

1. Ellenérizze, hogy a robot befejezte-e a bekapcsolasi
folyamatot.

2. Ellentrizze, hogy a router megfeleléen mikodik-e.
3. Menjen kozelebb a robothoz a Bluetooth-kapcsolat
létrehozasahoz.

Robot felemelve.

A kerék nincs a foldon.

1. Tegye vissza a robotot sik talajra.

2. Nyomja meg kétszer az OK gombot a robot
feloldasahoz.

3. Arobot nem tud athaladni 4 cm-nél magasabb
akaddalyokon. Gondoskodjon arrdl, hogy a robot
munkateriletén a talaj egyenletes legyen.

A robot megdolt.

A robot délése tobb, mint 37°.

1. Tegye vissza a robotot sik talajra.

2. Nyomja meg ketszer az OK gombot a robot
feloldasahoz.

3. Arobot nem kéepes megmaszni a 40%-nal (22°)
meredekebb lejtéket.

A robot elakadt.

A robot elakadt, s nem tud
kijutni.

1. Tavolitsa el a kérnyez6 akadalyokat, majd prébalja
meg Ujra.

2. Vigye a robotot kézzel a térképen belll egy sik és nyilt
helyre, majd prébdalja meg Ujra elinditani a feladatot. Ha
a probléma nem sz(inik meg, prébalja meg Ujra, miutan
a robotot visszahelyezte a toltéallomasra.

3. Ellendrizze, hogy vannak-e lyukak a talajon. Toltse fel
a lyukakat a flinyiras el6tt, hogy megakadalyozza a robot
elakadasat.

4. Ellendrizze, hogy a kornyezé fl magasabb-e 10 cm-
nél. Bedllithatja az akadalykerulési magassdgot, vagy
eldzetesen lenyirhatja a gyepet egy tolhato flnyiroval,
hogy megakadalyozza a robot elakadasat.

5. Ha a robot gyakran elakad ezen a helyen, beallithatja
tiltott tertletként.

Bal/jobb hajtokerék hiba.

A kerék nem forog, vagy a kerék
motorjaval probléma van.

1. Tisztitsa meg a hajtokerekeket, majd prébalja Ujra.

2. Hatovabbra is tapasztalja ezt a hibat, probalja meg
Ujrainditani a robotot.

3. Ha a probléma tovdbbra is fenndll, [épjen kapcsolatba
az értékesités utani szervizzel.

A pengetdrcsa nem forog.

A pengetarcsa nem forog
rendesen, vagy a vagomotorral
probléma van.

1. Tisztitsa meg a pengetarcsat, majd probalja Ujra.

2. Ellendrizze, hogy a koérnyezd fi magasabb-e 10 cm-
nél. A gyep el6zetes lenyirdsahoz hasznalhat tolhato
flnyirot, hogy megakadalyozza, hogy a pengetarcsa
elakadjon a magas flben.

3. Ellendrizze, hogy van-e viz a pengetarcsa alatt. Ha
van, helyezze a robotot szaraz helyre, majd probalja
Ujra.

4. Ha tovabbra is tapasztalja ezt a hibat, probalja meg
Ujrainditani a robotot.

5. Ha a probléma tovabbra is fenndll, lépjen kapcsolatba
az ertékesités utani szervizzel.

Toltési hiba.

A robot dokkol a toltéallomason,
de a toltbarammal vagy
feszultseggel probléma van.

1. Ellen6rizze, hogy a toltéallomdas megfeleléen
csatlakozik-e az daramforréshoz.

2. Ellentrizze, hogy a roboton és a toltdallomason
talalhato toltéérintkezdk tisztak-e.

3. Miutdn az ellentérzés befejez6dott, probalja meg
ismeét a robotot a toltéallomasra dokkolni.

4. Ha a probléma tovabbra is fennall, lépjen kapcsolathba
az értékesités utdni szervizzel.




Probléma Ok Megolddas
1. Arobotot olyan kornyezetben hasznalja, ahol a kornyezeti hémeérséklet
40° C alatt van. Megvarhatja, amig az akkumulator hémeérséklete
Az akkumulator Az akkumulator automatikusan lecsokken.

hémerseklete tul magas.

hémérseklete > 60° C.

2. Arobotot kikapcsolhatja, majd egy idé mulva Ujraindithatja.
3. Ha a probléma tovabbra is fennall, lepjen kapcsolatba az értékesités
utani szervizzel.

Az akkumulator
hémerseklete magas.

Az akkumulator
hémerseklete >45° C.

1 Atoltés sikertelen lehet, ha az akkumuldtor hémérseklete 45 °C folott van.
2. Arobotot olyan kérmyezetben haszndlja, ahol a kémyezeti hémeérséklet 40° C
alatt van.

Az akkumulator
hémérseklete alacsony.

Az akkumuldtor
hémérséklete<6°C.

1. Atoltés sikertelen lehet, ha az akkumuldtor hdmérséklete 6 °C alatt van.
2. Arobotot olyan kérnyezetben haszndlja, ahol a kémyezeti hémérseklet
meghaladja a 6° C-ot.

Arobot eltévedt.

Ahelymeghatarozas
megsz{nt.

1. Ellendrizze, hogy a robot ellils® kamerdja szennyezett-e. A
szennyez&dés befolydsolja a helymeghatdrozast.

2. Vigye kézzel a robotot a térképen belul egy nyilt helyre, majd probaljia
meg Ujra elinditani a feladatot.

3. Ha a helymeghatarozas nem all helyre, az alkalmazason keresztil
tavolrélirdnyitsa vissza a robotot a toltéallomdsra, majd inditsa el a
flinyfrasi feladatot.

ErzékelShiba.

Erzékel6hiba.

1. Inditsa Ujra a robotat, és probdlja meg Ujra.
2.Ha a probléma tovabbra is fennall, lépjen kapcsolatba az értékesites
utani szervizzel.

Arobot a tiltott terleten
van.

Araobot a tiltott terlleten
van.

1. Vigye kézzel a robotot a tiltott tertleten kivilre, majd probalja Gjra.
2. Az alkalmazassal tavolrdl vezesse ki a robotot a tiltott terletrél, majd
probalja ujra.

Arobot a térképen kivil
van.

Arobot a térképen kivilvan.

1. Vigye kézzel a robotot a térképen belllre, majd probdlja Ujra.
2. Az alkalmazassal tdvolrél vezesse a robotot a térképen belulre, majd
probalja ujra.

Avészleallitds aktivalodott. Arobot Stop gombjat Nyomja meg kétszer az OK gombot a robot felolddsahoz.
megnyomtak.

Alacsony s Az akkumulatortoltottség < . e .

akkumulatortoltés. A robot 10% - Dokkolja a robotot a téltéallomdsra a toltéshez.

hamarosan leall.

A robot kivilvan a térképen.

Lopasveszély.

Arobotkivilvan a terképen.

1. Vigye vissza kézzel a robotot @ munkateriletre.
2. Az alkalmazas Bedllitasok menujében letilthatja a Terképen kivali
riasztast.

Nem sikerult visszatérni a
toltéallomashoz.

Arobot nemtaldlja a
toltéallomast, amikor
megprobal visszatérni oda.

1. Ellendrizze, hogy nincs-e akadaly, amely elzarja a robot Utjat. Tavolitsa
el az akadalyokat, és probalja Ujra.

2. Biztositson megfelelé megvilagitast, és gy6z6édjon meg rola, hogy

az idéjaras tiszta-e (azaz nincs esé vagy kod). A kedvezétlen idéjaras
befolydsolhatja a robot visszatérési kepessegeét.

3. Ellendrizze, hogy az alkalmazasban jelenleg hasznalt térkép
megegyezik-e a robot Uzemeltetési helyével. Ha nem, valtson &t a
medgfelel® terképre a "Térkép szerkesztése" szakaszban.

4. Gy6z6djon meg arrdl, hogy a jelenleg hasznalt térképen belll telepitve
van-e toltéallomas.

5. Az alkalmazassal tavolrdl vezesse vissza a robotot a toltéallomdsra.

Nem siker(lt dokkolni a
toltéallomason.

Arobot megtaldlja a
toltéallomast, de nem tud
dokkolni.

1. Biztositson megfelelé megvildgfitast, és gy¢zédjon meg réla, hogy
az id¢jaras tiszta-e (azaz nincs esé vagy kod). A kedvezétlen idéjaras
befolyasolhatja a robot dokkolasi képességet.

2. Ellenérizze, hogy a toltéallomas tukrozé folidja tiszta-e, vagy el van-e
takarva.

3. Ellendrizze, hogy a toltéallomas elétt vannak-e akadalyok.




Probléma

ok

Megolddas

Nem sikerult dokkolni a
toltéallomason.

A robot megtalalja a
toltdallomast, de nem tud
dokkolni.

4. Ellendrizze, hogy a toltéallomas elmozdult-e.

5. Ellen6rizze, hogy az alaplemez nincs-e vastag sarral
boritva.

6. Ellentrizze, hogy a toltéallomas lejtén van-e.

7. Ellenérizze, hogy a toltéallomas rendelkezik-e
dramellatassal.

8. Segitse a robotot a toltéallomashoz vald dokkolasban
taviranyitoval vagy kézzel.

A pozicionalds sikertelen.

A poziciondlds sikertelen, amikor
a robot megprobalja elinditani a
flinyirdsi feladatot.

1. Biztositson megfelel¢ megvildgitdst, és gy¢zédjon
meg réla, hogy az id6jdrds tiszta-e (azaz nincs esé vagy
kod). A kedvezotlen idéjaras befolydsolhatja a robot
helyzetmeghatdrozasat.

2. Vigye a robotot kézzel a térképen belul egy sik és nyilt
helyre, majd probalja meg Ujra elinditani a feladatot.

3. Ha tovabbra is taldlkozik ezzel a hibaval, prébdalja
meg Ujra, miutan a robot dokkolt a toltéallomason.

4. Ha a poziciondlasi hiba tovdbbra is fennall, helyezze
at a toltéallomdst egy nyilt helyre, és végezzen
Ujratérképezést.

Nincs elegendé hely a
forduldshoz az allomas
elott.

Nincs elegend6 hely a
forduldshoz az allomas el6tt.

1. Ha az allomas a térkép szélen vagy annak belsejében
van elhelyezve, Ugyeljen arra, hogy legaldbb T m
szabad hely legyen az allomas alaplemezének elils®
része és a térkép hatdra kozott; kulénben a robot nem
biztos, hogy képes lesz kanyarodni.

2. Helyezze at az dllomast, vagy modositsa a térképet a
Terkep szerkesztése menuben.

Utvonal elzérva.

Utvonal elzérva.

1. Ellendrizze, hogy nincs-e tiltott terllet bedllitva az
utvonalon.

2. Ellenérizze, hogy nincs-e akaddaly, amely elzarja a
robot Utjat.

3. Ha a robot még mindig nem tud athaladni, térélje az
Utvonalat a Térkép szerkesztése mentben, és dllitson
be Ujat.

Az ellls® kameraval
probléma van.

Az elllsé kameraval probléema
van.

1. Torolje le az eltlsd kamerat tiszta ruhaval.
2. Probalja meg Ujrainditani a robotot.

3. Ha a probléma tovabbra is fennall, [épjen
kapcsolatba az értékesités utani szervizzel.

Az elllsé kamera el van
takarva.

Az ellls6 kamera el van takarva.

1. Gy6z6djon meg arrol, hogy az elllsé kamera nincs
eltakarva, miel6tt Ujraprobalkozna.

2. Ha a kamera szennyezett, torolje le egy puha
kendoével, miel6tt Ujraprobalna.

Gyenge helymeghatarozasi
jel.

Gyenge helymeghatarozasi jel.

1. Gy6z6djon meg rola, hogy az idgjaras tiszta-e.
Heves es6zés vagy gyenge fény megzavarhatja a robot
helymeghatdrozdsdét. A robot folytatja a mikodeését,
amint a helymeghatarozasi jel helyreall.

2. Ha a probléma tovabbra is fennall, haszndlja

a taviranyitos modot, es vezesse vissza a robotot
manualisan a toltéallomasra, mieldtt megkezdene a
feladatokat.

Hatdrészlelési hiba az
automatikus feltérképezes
soran.

Hatarészlelési hiba az

automatikus feltérkepezés soran.

1. Gy6z6djon meg rola, hogy a fényviszonyok
megfeleléek. Ne legyen sem tul vildgos, sem tul sotét.
2. Gy6z6djon meg rola, hogy az idéjaras tiszta, kertlje a
kodot vagy az esot.

3. Gy6z6djon meg arrél, hogy az elulsé kamera tiszta,
és nincs letakarva.

4. Gy6z6djon meg arrdl, hogy a talajfelszin egyenletes,
mert a kiemelkedések befolyasolhatjék az érzékelést.

5. Ha a hatarészlelés tovabbra is sikertelen, valtson
tavirdnyitasi modra a feltérkepezéshez.




13 Miszaki adatok

Alapinformaciék

Terméknév MOVA VIAX sorozat

SKU VIAX 250 VIAX 300
Modell MVW1100 MVW1200
Méretek 595 x 380 x 272 mm

Robot sulya (akkumulatorral
egyUtt)

9,4 kg

Ajanlott munkatertlet

250 m? 300 m?

Flnyirasi hatékonysag !

Szabvanyos: 300 m?/nap
Hatékony: 500 m?/nap

Flinyiras Vagasi magassdg 20-60 mm
Vagasi szelesseg 20cm
Toltésiido 2 45 perc
Flnyirdsi id¢ toltésenként 3 50 perc
Hangteljesitmény-szint LWA 57 dB(A)
bizonytaiansags KA 3 d(e
Zajkibocsatas
Hangnyomasszint LpA 49 dB(A)
bizonytalaneiga Ko 3 d(e
0-50°C

Uzemi hémérséklet

Ajanlott: 10-35°C

Hosszu tavu tarolasi
hémerseklet

-10-35°C
Ajanlott: 0-25°C

Uzemeltetési

koriilmények Robot: IPX6
IP-besorolds Toltédllomas: IPX4

Tapegység: IP67

lA_fu/rwylrasw terllet maximalis 40% (22°)
ejtése
Bluetooth / 2400,0-2483,5 MHz
frekvenciatartomany

Kapcsolodas 802.11b: 16+2 dBm (@11 Mbps)

Max. RF teljesitmeny

802.11g: 14+2 dBm (@54 Mbps)
802.17n: 132 dBm (@HT20, HT40)
Bluetooth: 749 dBm




WicFi Wi-Fi 2,4 GHz
(2400-2483,5 MHz)
Kapcsolédas Kapcsolatsz%tga'ttata's LTE-FDD: B1/3/7/8/20/28A
(opciondlis) LTE-TDD: B38/40/41
GNSS (opcionalis) 0 GPS/GLONASS/BDS/Galileo/QZSS
Vagoémotor Sebesség 2500 / perc
Al<l<umula’tormodell6 MBPM10
Akkumulétortipus Litium-ion akkumulator
Akkumulator (robot)
Névleges kapacitds 2,5Ah
Nevleges feszultseg 18V egyenaram
Toltémodell MPAM10/MPAM20/MPAM20(c)
Bemeneti feszultseg 100~240 V AC
Tapegység
Kimeneti fesziltség 20V egyenfeszlltség
Kimeneti aramergsség 15A/3A
Toltéallomas modellje MCV20
Bemeneti feszultség 20V egyenfeszlltség
Toltéallomas Kimeneti fesziltseg 20V egyenfeszlltség
Bemeneti dramerdsség 15A/3A
Kimeneti aramergsseég 15A/3A
Tartalék pengék és T
k
Kiegészitok coaver
Pengemodell MBKM10 (MOVA)
Hajtékerék Keréktipus Terep

1. AMOVA laboratorium tesztelése alapjan.

2. Atoltési ido akkor ervenyes, amikor a robot alacsony akkumulatorszint esetén automatikusan visszatér a
toltdallomasra.

3. AMOVA laboratorium tesztelése alapjan.

4. Csatlakozomodul telepitése szukseges.

5. Csatlakozomodul telepiteése szikseges.

6. A VIAX 250 és a VIAX 300 kompatibilisek mind az MBPM10 (2,5 Ah), mind az MBPM20 (5 Ah) akkumulatorokkal.
Megjegyzés: A mlszaki adatok valtozhatnak, mivel termeékunket folyamatosan fejlesztjuk. A legfrissebb
informaciokert latogasson el weboldalunkra: https://www.mova.tech.






