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Ez a hasznalati utmutaté a Mammotion vallalat szerzdi jogi védelem alatt all¢ tulajdona. A
Mammotion irasos engedélye nelkul semmilyen vallalat vagy maganszemely nem jogosult a
jelen utmutatd masolasara, modositasara, sokszorositasara, atirasara vagy barmilyen modon
tortend tovabbitasara, sem részben, sem egészben, semmilyen celbol.

Ajelen utmutato elGzetes ertesités nélkul barmikor médosulhat.

Eltérd kifejezett megjeldlés hianyaban ez az utmutatd kizardlag hasznalati Utmutatoként

szolgal, és az itt talalhatd allitasok és informaciok nem mindstlnek semmilyen formaju
garancianak.

Rendeltetésszerd hasznalat

A Mammotion robotokat lakossagi hasznalatra tervezték, ipari célu felhasznalasra nem
alkalmasak.

Verziokoveteési naplo
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12/2025 V1.0 Kezdetiverzid
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Biztonsagi utasitasok

FONTOS
HASZNALAT ELOTT FIGYELMESEN OLVASSA EL
ORIZZE MEG AZ UTMUTATOT KESOBBI FELHASZNALASRA

1.1Altalanos biztonsagi utasitasok

1.
2.

10.

1.
12.

13.

14.

A robot hasznalata eldtt figyelmesen olvassa el és értelmezze az 6sszes utasitast.
A robothoz kizardlag a Mammotion altal ajanlott alkatrészeket és tartozékokat hasznalja.

A robotot nem hasznalhatjak gyermekek, csokkent fizikai, érzékszervi vagy mentalis
kepessegekkel rendelkez6 szemelyek, illetve megfelel6 tapasztalat és ismeret hianyaban
mas szemelyek, tovabba azok sem, akik nem ismerik ezeket az utasitasokat. A helyi
jogszabalyok korhatart irhatnak el6 a kezel6 szamara.

A robot mUikddése kozben NE engedje, hogy gyermekek a kdzelében tartézkodjanak vagy
jatsszanak vele.

NE hasznalja arobotot olyan tertleten, ahol az emberek nem tudnak annak jelenléteraol.

A robot kézi vezerlésekor a Mammotion alkalmazason keresztul mindig sétaljon - soha ne
fusson. Lejtdkon fokozott dvatossaggal kozlekedjen, és Ugyeljen a stabil testtartasra.

A robot hasznalata kizarolag a lakohely szerinti jogszabalyok alapjan nagykorunak
mindsul6é személyek szamara ajanlott.

NE érintse meg a mozgd alkatrészeket (példaul a vagotarcsat), amig azok teljesen meg
nem allnak.

Nyilvanos tertleten torténd hasznalat esetén helyezzen ki figyelmeztetd tablakat az alabbi
szoveggel: ,Figyelem! Automatikus flnyird! Tartsa tavol magat a robottol! A gyermekeket
fellgyelni kell!”

NE hagyja a robotot feligyelet nélktl mikodni, ha a kozelben haziallatok, gyermekek vagy
mas szemelyek tartézkodnak.

A robot Uzemeltetésekor viseljen zart, massziv labbelit és hosszu nadragot.

A robot eés a jarmUvekkel vagy szemelyekkel kapcsolatos balesetek elkerulése érdekében
NE jeldljon ki munkaterdletet vagy utvonalat kozterUleten.

NE csatlakoztasson és ne érintsen meg seérllt kabelt, amig az nincs levélasztva az
aramforrasrol. Ha a kabel midkodés kdzben megseérul, azonnal huzza ki a csatlakozot. A
serult vagy elhasznalddott kabel aramutes veszélyet hordozza, ezert azt kizardlag
felhatalmazott szervizszemeélyzet cserélheti ki.

A hosszabbitd kabeleket tartsa tavol a veszélyes mozgd alkatrészektdl (példaul a
vagokésektdl), hogy elkerllje a kabelek és a robot sérllését.



15. NE modositsa a robotot sajat kezlleg. A modositasok mdkodesi hibat, sulyos sérdlest,

anyagi kart okozhatnak, illetve a garancia elvesztésével jarhatnak. Csak a Mammotion
altal jovahagyott alkatrészeket es tartozekokat hasznalja.

16. Ha a robot rendellenes hangot ad ki vagy riasztast jelez, azonnal nyomja meg a STOP

gombot.

17. Rendszeresen ellendrizze, hogy a robot minden resze megfelel6en mikodik-e.

1.2 Atdltdéallomas biztonsagai utasitasai

1.

2.

NE helyezze el a toltéallomast olyan helyen, ahol megbotlas veszelye all fenn.
NE telepitse a toltéallomast olyan terUletre, ahol pangd viz fordulhat eld.

A robot toltéséhez kizarolag a hivatalos toltéallomast hasznalja. A helytelen hasznalat
aramutést, tulmelegedést vagy az akkumulator elektrolitjanak szivargasat okozhatja.
Elektrolit szivargasa esetén oOblitse le vizzel vagy semlegesitd szerrel, és szembe jutas
eseten azonnal forduljon orvoshoz.

A toltéallomast és tartozékait legalabb 60 cm tavolsagra helyezze el eghetd anyagoktal. A
meghibasodas vagy tulmelegedeés tlzveszelyt jelenthet.

USA/Kanada felhasznalok szamara: kiltéri telepités esetén fedett, A osztalyu GFCI(RCD)
aljzatot hasznaljon id6jarasallo burkolattal. Helytelen telepités esetén aramutés veszélye
all fenn.

1.3 A flinyirasra vonatkozd biztonsagi el6irasok

1.

Tartsa tavol kezet és labat a vagokésektdl. NE nyuljon a robot ala és ne érintse meg,
amikor az be van kapcsolva.

NE emelje fel €s ne mozgassa a robotot, amig az mikaodik.

A mikodés megkezdese el6tt tavolitsa el a gyepfellletrél a koveket, agakat,
szerszamokat, jatékokat és egyeéb targyakat a kések sértlésének megel6zése érdekében.

NE helyezzen targyakat a robotra vagy a téltéallomasra.
NE hasznalja a robotot, haa STOP gomb nem muikodik megfelelGen.

Kerllje az emberekkel vagy allatokkal vald Utkdzést. Ha valaki vagy valami a robot utjaba
kerUl, azonnal allitsa le.

Hasznalaton kivul mindig kapcsolja ki a robotot.

NE hasznalja a robotot egyidejlleg az automata ontozdrendszerrel es ne jeldljon ki
utvonalat olyan teruleten, ahol ilyen berendezések vannak.

NE Gzemeltesse a robotot allé vizben vagy heves es6zés idején.
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1.4 Akkumulatorra vonatkozo biztonsagi eldirasok

A litiumion-akkumulatorok helytelen kezelés esetén felrobbanhatnak vagy kigyulladhatnak.
Kerllje a szetszerelést, rovidzarlatot, vizzel, tdzzel vagy magas hdémérséklettel valo
érintkezést. Ovatosan kezelje, és keriilje a mechanikai vagy elektromos rongalast. Az
akkumulatort kozvetlen napfénytél vedett helyen tarolja.

1. Kizardlag az eredeti tolt6allomast és tapegységet hasznalja. Nem kompatibilis tolték
aramutest vagy tulmelegedést okozhatnak.

2. NE probalja meg javitani vagy modositani az akkumulatorokat. A javitasi kiserletek
robbanast vagy aramutést okozhatnak. Szivargas esetén a kiszabadulo elektrolit maro és
mergezo.

3. Arobot akkumulatorait kizarolag felhatalmazott szervizszemeélyzet cserélheti.



2 Bevezetés

2.1 LUBA 3 AWD tipusai
The LUBA 3 AWD sorozat alabbi verzioi elérhetdek:
Modellek Verziok
LUBA 3 AWD 1500 e Robot
LUBA 3 AWD 1500H ® Toltdallomas
LUBA 3 AWD 3000 EU és UKmodellek:
® Robot
LUBA 3 AWD 3000H o Toltéallomas
AU és NA modellek:
LUBA 3 AWD 5000
e Robot
e T0ltéallomas
LUBA 3 AWD 5000H

® RTKReferenciaallomas



2.2 Termek attekintes

FelUlnézet

(1]

(2]

(3]

(4]

(5]

(6]

(7

1. STOP Gomb 2. Esd6érzékel6
3. 360°LiDAR Modul 4, Kameramodul
5. Kiegészitd vilagitas 6. Lokharito

7. Elsdjelz6feny 8. Fogantyu

9. OQOldalso LED 10. Kezel6gombok



Kezel6gombok

uia)
© =

STOR
%

\

kezeldgombok  Funkcidk leirasa

Q) Hosszan nyomva tartva a robot be- vagy kikapcsolasa

__4.__41 Dupla megnyomas: a vagotarcsa teljes leengedése a tiszitashoz
Dupla megnyomas: csak a robot feloldasa vészleallitast kovetden
(mb Megnyomas: azonnali leallitas vészhelyzet esetén

® A gombok elGirt sorrendben torténd megnyomasa a munka
folytatasahoz.
i > e Nyomja meg és tartsa lenyomva b masodpercig, majd ismét nyomja meg
és tartsa lenyomva b masodpercig a DropMow mod aktivalasahoz.
Tovabbi informaciokert 1asd: 4.1 DropMow

ﬁ 5 A gombok el6irt sorrendben torténé megnyomasaval a robot visszatér a
toltéallomasra.



Alulnézet

M. Vagdkeések 12. Vagotarcsa
13. Infravoros vevo 14. Tolt6érintkezé
16. Omni-kerék 16. Hatso kerék

17. Biztonsagi kulcs



Tolt6allomas

1. CSAK Ausztraliaban

3. Es6védo

5. Tolt6erintkez6

2. Radio Antenna

4. Toltéallomas LED

©e

(]



LED- jelz6k allapotkadijai

Allapot

Oldals6 fény

Toltéallomas

Allapot

Jelz6fény

Szin

Folyamatos piros

Pulzalo piros

Lassu villogo piros

Gyors villogas

Nem vilagit

Szin

Villogo zold
Folyamatos zold
Folyamatos piros

Nem vilagit

Jelentés
A robot megfelel6en midkodik

e (OTAfrissités folyamatban
e Arobottolt

« STOP gomb aktivalva

+ Alacsony akkumulatorszint

« Arobot elakadt

« A biztonsagi kulcs nincs megfelel6en behelyezve

« Arobotot felemelték, megdontotték vagy felborult

« Rendszerhiba

« Rendszerfrissités sikertelen

« Arobot ki van kapcsolva

« Arobot alvo Gzemmaodban van

« Az oldals¢ LED ki van kapcsolva az alkalmazasban
« Kézi vezerlés modban van, de inaktiv

Jelentés

Arobot a toltéallomason van

A robot nincsen a toltéallomason
Toltéallomas meghibasodott

Nincs tapellatas



2.3 Aterméken talalhaté szimboélumok

Kerjuk, tanulmanyozza a termeéken talalhatd szimbolumokat, és ertelmezze azok jelentéset:

D Csak a megadott, levalaszthato tapegyseq hasznalata engedeélyezett:

TS-A210-2807501  1S-A210-2807501/ E210-1C280750M6.
E210-1C280750M6

Csak a megadott, levalaszthat6 tapegység hasznalata engedélyezett:
TS-A012-1201002 TS-A012-1201002.

C€ A termék megfelel az alkalmazando EU iranyelveknek.

MadeinChina  Kinaban gyartva.

E A termék nem helyezhetd el a haztartasi hulladékban. Gondoskodjon a

helyi jogszabalyok szerinti Ujrahasznositasral
|

oo A termék Ujrahasznosithato.

-10 -



Tartsa szarazon a csomagolast

NE fedje le a csomagolast

=] )

Ne forditsa fel a csomagolast

Torekeny termek

Ne lépjen ra a termekre vagy annak a csomagolasara

& O re w¥

[ll. érintésveédelmi osztalyu termeék

A\Reppeneeevese  FIGYELEM - NE érintse meg a forgd vagokést!

FIGYELEM— A gép Uzemeltetése eldtt olvassa el a hasznalati utmutatot.

B>

FIGYELEM—Uzemeltetés kdzben tartson biztonsagos tavolsagot a géptél.

T

FIGYELEM — A gépen végzett munkak vagy a gep felemelese eldtt
tavolitsa el a biztonsagi kulcsot.

v >

==

FIGYELEM —Tilos a gépre feldlni.

-1N-



S ElsG lépések

3.1 Arobot 0sszeszerelése

1. Ovatosan huzza ki az eliilsé csatlakozot a robot elejébél, majd csatlakoztassa az (itk6z6hdz.

2. Nyomja meg és tartsa lenyomva az oldalsé gombokat az Gtkdz8 rogzitéséhez, Ugyelve arra,
hogy az elsé jelz6feny felfelé nézzen.

3. A mellékelt csillagfejd (Phillips) bitfejes csavarhuzéval szerelje be és huzza meg a két
csavart.

-12 -



4. Helyezze a robotot 6vatosan fejjel lefelé egy puha, tiszta felUletre, Ugyelve arra, hogy a
LiDAR modul ne sérlljon, majd szerelje fel az oldalso Gtkoz6ket. A csavarokat a mellékelt
imbusz (hex) bitfejes csavarhuzéval hiizza meg.

-13 -



3.2 A toltéallomas telepitése

A toltéallomas helyenek kivalasztasa

A toltéallomas az a hely, ahol a robot dokkol és feltdltédik. A zavartalan mikadés érdekeben
gy6z6djon meg arrdl, hogy a telepitesi tertlet megfelel az alabbi feltételeknek:

o Sikfelllet: A terulet legyen mentes jelent6s egyenetlensegektdl, lejtdktol vagy kovektdl.

o Kozeliaramforras: Atoltéallomas mikodtetéséhez konnyen hozzaférhet6 elektromos
aljzat szikséges.

e Szabad kornyezet: A tolt6allomas bal, jobb és ellils¢ oldalan legalabb 1m (3,3 1ab)
tavolsagon belll ne legyen akadaly (példaul fa vagy épdlet).

W1

¢i
e —
21m/3.3 ft 21 m/3.3 ft
Wi
W( 21 m/3.3 ft

W(
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A t6lt6allomas 6sszeszerelése

1. Rogzitse az es6vedot

2..  Amellékelt négy régzitékardval régzitse a toltéallomast a kivalasztott helyen. Ugyeljen arra,
hogy a toltéallomas a gyep felé nézzen.

Megjegyzés
@ Ha a toltéallomast betonfellletre telepiti, rogzitse dibelekkel (nem tartozék).

Wi

Wi

-15 -



Csatlakoztassa a toltéallomas kabelét (a hosszabb kabelt) a téltéallomas tdpegységéhez.
Csatlakoztassa a tapegységet az elektromos aljzathoz, majd a mellékelt kabelrogzit6

tUskékkel rogzitse a kabelt.
Dokkolja a robotot a tolt6allomasra a toltés megkezdésehez. Az oldalsd LED piros szinre

valt, amikor a robot megfeleléen dokkolt.

MEGJEGYZES
@ Az els6 hasznalat eldtt toltse fel a robotot, hogy aktivalédjon.

-16 -
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3.4 A Mammotion alkalmazas letoltése

Olvassa be a QR-kddot a Mammotion alkalmazas letoltéséhez az Android vagy az Apple
alkalmazas-aruhazbol, vagy keressen ra a Mammotion névre ezekben az druhazakban.

Az alkalmazas telepitése utan regisztraljon és jelentkezzen be. A hasznalat soran az
alkalmazas Bluetooth, helyadatok és helyi halozati hozzaférés engedelyezését kérheti. Az
optimalis mikdodés érdekében javasolt ezen engedélyek megadasa. Tovabbi informacioért
tekintse meg az Adatvédelmi nyilatkozatot:

Mammotion alkalmazas > En > A Mammotionrol > Adatvédelmi nyilatkozat.

Harmadik fél fiokjaval torténd bejelentkezéshez érintse mega{s Google vagy Apple ikont a
bejelentkezési oldalon. Az alkalmazas tamogatja a Google- és Apple-fiokkal tortend bejelentkezest.

Védjegyekre vonatkozd megjegyzés

A Google ikon a Google LLC védjegye. &
Az Apple ikon az Apple Inc. védjegye.

A jelen utmutatoban emlitett valamennyi védjegy a megfeleld tulajdonosok
tulajdonat kepezi.

-20-



3.5 A robotflnyir6 beallitasa

Megjegyzés

@ e Tartson legfeljebb 3 m (10 Iab) tavolsagot a telefon és a robot kozott.
o Ha 4G mobiladat-kapcsolatot hasznal, a Wi-Fi beallitasa kihagyhato, azonban az
optimalis  mudkodés  erdekében a  Wi-Fi  csatlakoztatasa  ajanlott.

1. Erintse mega Robot hozzdadasa gombot a robot hozzaadasahoz.

2. Kovesse a képerny6n megjelend utasitasokat a termék parositasahoz és a Wi-Fi
haldzathoz tortend csatlakoztatasahoz.

3. Kovesse a kepernydn megjelend utasitasokat a beepitett SIM-kartya aktivalasahoz.

ie
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Ha a SIM-kartyat nem aktivalta a robot parositasa soran, az alabbi lépések szerint aktivalhatja
a Kezddoldalon:

1. Erintse megaz Allapotsort a Kezd&oldalon.
2. Erintse mega 4G allapot gombot.
3. Erintse meg az Aktivalas gombot, majd varja meg, amig az aktivalas sikeresen befejezddik.

-

:vfm»mam—e:—[* = Posao%]

51 @

Mammotion
JOOOOXXXXX a4

3.6 Flnyiras el6tti el6készlletek

o Tavolitsaelagyeprdl atormeléket, lombkupacokat, jatékokat, vezetékeket, koveket és
egyéb targyakat.
o (Gy6z6djon meg arradl, hogy nincsenek gyermekek vagy allatok a gyepen.

Wy
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Ellendrizze, hogy a robot megfeleléen dokkolt-e a toltéallomason, és hogy az oldalso LED
piros szinli-e. Ezutan végezze el a kalibralast az alkalmazasban.

A'legjobb flnyirasi eredmeény érdekében szaraz idében javasolt a fnyiras. Es6ben a fd
ratapadhat a robotra, ami megcsuszast okozhat. NE vegezzen flnyirast kedvez6tlen
idgjarasi korulmeények kozott, példaul heves es6ben, zivatarban vagy hoeseskor.

( /7\,_3/"\\ //f_\\
N = N w_
AN __~ 1
/1 /] ")
Wi f
S // // i
B
e
3 /
= Wi
W1 W ]
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3.7 A gyepfelllet feltéerképezése és flnyiras

1. AKezddoldalon érintse meg a FeladatterUlet Iétrehozasa lehetdséget.

2. Olvassa el és kovesse az alkalmazason beldli utasitasokat annak ellenérzésére, hogy a robot
keszen all-e a felterképezesre.

Erintse meg a Térképezés inditdsa gombot a gyep feltérképezésének megkezdéséhez.

4, Atérképezeés befejezése utan érintse mega Flinyiras gombot a fdnyiras elinditasahoz.

e

N
3 2 N @ros @eow <]

a o

Mammotion
XUUXXXXXXXXX 4

-

Standby

Create é@)k Area
.
(] L 4 a
Device
\ % J

A térkép letrehozasa utan ne modositsa afeladatterlletet, mert ez pontatlansagot okoz.

o

( N
3 @ i @ros gov O

2 o

Mammotion
HOOOXKKXXXXKXX 4

Standby

» +
Start Task
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3.8 Ujratoltés

MEGJEGYZES
@ A robotnak feladattertleten belll kell lennie, hogy visszatérhessen taltésre.

,

UjratOltes inditasa
« Erintse mega Todltés B ikont a Mammotion alkalmazas Terkep oldalan vagy

e Nyomjamega ﬁ ikont a roboton, majd a (=) ikont a visszatérés a toltdallomasra funkcio
elinditasahoz.
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4 Napi flnyiras
4.1DropMow mad

A DropMow egyszeri fUnyirasra szolgal feltérképezetlen terlleteken, vagy a felterképezett
tertleteken kivulijavito flnyirasra.

Ajanlott felhasznalasi esetek:

e (Olyan teruletek flnyirasa, amelyeket a robot normal modon nem ér el.
o ldeiglenes flnyirasi feladatok, amelyekhez nem szukséges teljes terkép.

DropMow hasznéalata:

e Kattintson @ >Béta Funkcisk> DropMow az alkalmazasban.

( N
3 @ i @ros gov O

2 o

Mammotion
HOOOXKKXXXXKXX 4

-

Standby

» +
Start Task

VAGY aroboton

e Nyomja meg és tartsa lenyomva a i gombot 5 masodpercig, majd nyoma meg a@ gombot
a DropMow inditasahoz.
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42 Normal feladat (egyéni beéllitdsokkal)

Fdnyirasi feladat testreszabasa

1.

S NN

Erintse meg a robot képét a Térkép oldal megnyitasahoz.

Erintse mega B flinyiras gombot a feladatoldal megnyitasahoz.

Erintse meg a Feladatteriilet meniipontot a f(inyirando teriilet kivalasztasahoz.
Erintse meg a Beallitdsok menlipontot a feladat paramétereinek beallitasahoz.

Erintse meg az Inditas gombot a flinyiras megkezdéséhez.

4 ~\ ~ ~
ALLLILY U ¢ retemam @
a 0
o o . -
Mammotion
XHKKNRXKXNO o ®
A
o 3
-ﬁ ]
Standby
[ ] +
Start Task
Standby  xoomooommone

-27 -



4.3 Utemezett feladat

MEGJEGYZES

@ . Qtemezett feladat nem hozhatd letre, amig a robot dolgozik.
o Utemezett feladat csak akkor allithato be, ha mar létezik feladatterulet.

Automatikus flnyiras Gtemezése

1. AKezddoldalon érintse meg az+ Utemezés lehetdséget, ha még nincs létrehozva feladat.

2. Erintse meg a Feladatterilet menlpontot a nyirando teriilet kivalasztasahoz.

3. Erintse mega Beallitdsok menlipontot a paraméterek megadasahoz.

4. Erintse megaz Utemezés gombot, allitsa be a datumot és az iddpontot, majd érintse meg a
Mentés gombot.

5. Vequl érintse megismeét a Mentés gombot az Gtemezett feladat megerdsitésehez.

I )
3 2 i Bros goow 0

. o

Mammotion
XXXXXXXXXXXXX 4

-, =

Standby

[ +
Start Task

0 9

Device

z po
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5 Mammotion Alkalmazas

A Mammotion alkalmazassal teljes mértékben testre szabhatja, kezelheti és felligyelheti
robotjat, igy barhonnan iranyithatja a flinyirast.

5.1 Térkép menu elemei

Virtualis kerités
Avirtualis kerites egy lathatatlan hatarvonal, amely meghatarozza a munkateruletet, illetve

korlatozza a robot hozzaférését azokhoz a tertletekhez, ahova nem szeretne, hogy belepjen.

Ajanlott felhasznalas:

e NemegyertelmU vagy nem jél korulhatarolt gyepteruletek.

e Vizfellletek, példaul medencék vagy tavak.

110

Tiltott Z6éna

Atiltott zona olyan terUlet, amelyet a robot teljes mértékben elkerdl. Ezek kulcsfontossaguak
arobot vedelméhez, valamint az érzékeny vagy veszélyes tertletekt6l valo tavol tartasahoz.
A robot nem végez flinyirast a tiltott zonakon bell.

Ajanlott felhasznalés:

o Alacsony viragagyasok, kilondsen a 20 cm-nél alacsonyabbak.
o Vizpartok, peldaul tavak vagy uszomedencek, ktlondsen ott, ahol nincs egyertelmd hatar.
o Atlatszo targyak, példaul szinyoghalok vagy livegajtok.

o Kisméretl vagy alacsony akadalyok, peldaul ruhaszarito kotelek, satorzsinorok vagy
vizcsovek.

o Allathazak.
e Nagy értékd vagy érzékeny novenyek, beleértve a haszonndvényeket és diszndvényeket.
« Ontdzérendszerek elemei, példaul tdmlék és szorofejek.
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Meqallas nélkiili zbna

A megallas nélkuli zona olyan terdlet, ahol a robot kikapcsolja az akadalyelkerdlést, amikor
feladatterUletre, mas helyszinre vagy a toltéallomasra tart.

Ez kGlonbsen hasznos Osszetett, de biztonsagos terlleteken, ahol a robot egyébként
elakadhatna.

Ajanlott felhasznalas:

e Olyan gyeptertletek, amelyeket az évszakos valtozasok miatt a rendszer tevesen
érvénytelennek ismerhet fel.

o Alacsony, biztonsagos akadalyokkal rendelkezd teruletek.
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Virtualis kerités / Tiltott zona / Meqéllas nélklli zona hozzaadasa

1. AKezddoldalon erintse meg a robot kepet a Terkép oldal megnyitasahoz.
2. Erintse mega Térkép meniipontot.

3. Erintse mega Létrehozas gombot.
4,

Valassza ki a Virtualis kerités, Tiltott zona vagy Megallas néelkdli zona opcidt, majd
kOvesse az alkalmazason beluli utasitasokat a hozzaadas befejezéséhez.

s R
3 ® i @rs geow O

a o

Mammotion
XXXXXXXXXXXXX 4

- ‘
% ’
Standby
[ 3 +
Start Task

0 L 4 -

Device

b.2 Flnyirasi beallitasok

Vagasi utvonal mad

Valassza ki a gyep allapotanak és a kivant megjelenésnek leginkabb megfelel6 mdédot az
alabbi médon: Flinyirds > Bedllitdsok > Vagasi utvonal mod

o C(Csak szegély: kizarolag a gyep széleit nyirja.
o Cikkcakk: klasszikus csikos mintazatot hoz letre.
e Sakktabla: keresztiranyu nyirast végez az egyenletes, sdrl fedés érdekében.

o Adaptiv cikkcakk utvonal: a robot automatikusan optimalizalja az utvonalat a hatékonyabb
mukodés érdekében.

Minta

Szoveget vagy képeket adhat hozza a térképhez, hogy szemeélyre szabja gyepét.
A térképen valassza a Létrehozas > Minta menupontot egy minta hozzaadasahoz.
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5.3 Biztonsageésvedelem

Akadalyérzékelés

Allitsa be a robot reakciokészségét az Utjaba keriilé targyakhoz és a valtozd terepviszonyokhoz.
Harom érzékenységi szint kozul valaszthat az alabbi mdodon:
Flnyiras > Beallitasok > Akadalyérzékelési mod

o Erzékeny: fokozott erzekenyseg a hagyomanyos akadalyokra es a nem flves fellletekre (pl.
jarda, kavics). Osszetett gyepterileteken ajanlott.

o Normal: felismeri és elker(li a gyakori akadalyokat (pl. jatékok, kerti butorok). Ez az ajanlott
alapertelmezett beallitas.

o Kikapcsolva: az akadalyérzékelés le van tiltva. Csak specialis, ellendrzott kornyezetben
hasznalja, ahol az akadalyérzekelés sziksegtelen vagy zavaro.

Esdérzekeles
A robot beépitett esGerzekelokkel rendelkezik. Engedelyezes esetén a robot automatikusan
megszakitja a flnyirast, és visszater a toltdallomasra, amikor esét erzekel.

o Afunkcid engedélyezése: Beallitasok > Esdvédelem

7”7 V4

Vadon él8 allatok védelme

Ez afunkcio az éjszakai mikodés soran segit megvedeni az éjszakai allatokat.
Beallithato, hogy a robot éjszaka alacsony sebességgel nyirjon, vagy teljesen leallitsa a flnyirast.
A funkcid engedélyezese: Beallitasok > Vadon el allatok védelme

b.4 Biztonsagésnyomonkovetés

Geokeritésriasztas

Az alkalmazas push értesitést kild, ha arobot tébb mint 50 m-rel eltavolodik a
kijelolt feladattertlettdl, jelezve az esetleges jogosulatlan mozgast.

« Aktivalds: En> Eszkdz keresése > Helyértesitések

GPS nyomonkdveteés

Ha arobot eltlnik, valds id6ben nyomon kdvetheti a helyzetét GPS segitségevel, felteve hogy
arobot hozza van kapcsolva a Mammotion alkalmazashoz.

o Aktivalas: En > Eszkdz keresése > Helyadat-rogzités

-32 -



5.5 Helymeghatarozas

A robot LiDAR modult, kameramodult hasznal ahelymeghatarozashoz.

iNavi NetRTK

Arobot az RTK korrekcios adatokat kozvetlenul egy felhdalapu szolgaltatason keresztul, 4G
haldzaton kapja meg, igy nincs szukseg helyi RTK referenciaallomas telepiteseére.

Ajanlott hasznalat:

e Olyan gyepteruleteken, ahol nincs megfelel6 hely RTK referenciaallomas telepitéseére,
és stabil 4G halozati lefedettséqg all rendelkezesre.
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5.6 Naplok feltoltése

Ha a hasznalat soran problémat tapasztal, feltoltheti a kapcsolddd naplofajlokat, hogy a
muszaki tamogatas gyorsabban azonosithassa €s megoldhassa a hibat.

Naplok feltdltése:

1. Erintse meg a Beallitasok ikont @
2. Erintse mega Naplok feltdltése menUpontot, majd kdvesse az alkalmazason bellli
utasitasokat.

Alternativ megoldas:

Lépjen az En > Naplok feltdltése meniipontra, majd kdvesse az alkalmazason beldli
utasitasokat.

G R
3 @ fi @ros Goow O

. o

Mammotion
KXXXXXXXXXXXX 4

-

- ‘
o’ -
Standby

» +
Start Task

0 @ -
Device
N J

5.7Firmware frissitése

Az optimalis mikodés erdekében gy6z6djon meg arrdl, hogy arobot a legfrissebb firmware-
verziot hasznalja.

Firmware frissitése:

1. Lépjen a Beallitasok Q> Eszkdzinformaciok > Robot verzié menlpontra a frissitéshez.
2. Gy6z6djon meg arrdl, hogy a robot stabil haldzati kapcsolattal rendelkezik.

3. Afrissités soran ne zarja be az alkalmazast, ne végezzen mas muiveleteket, és ne
kapcsolja ki a robotot.

- 34 -



6 Karbantartas

Az optimalis flnyirasi teljesitmény és a robot élettartamanak meghosszabbitasa érdekében a
Mammotion rendszeres ellenérzest és karbantartast javasol.

Biztonsagi el6irasok:
« Karbantartas soran mindig viseljen veddruhazatot, peldaul hosszunadragot és munkacipdt.

« Ne viseljen nyitott szandalt, és ne dolgozzon mezitlab.

Fontos:
e NE hasznaljon nagynyomasu mosot vagy oldoszereket a robot tisztitasahoz.

e Mosas utan gy6z6djon meg arrol, hogy a robot normal helyzetben, nem fejjel lefelé all a
talajon.

e NE forditsa meg a robotot az alvaz mosasahoz. Ha tisztitas celjabol meégis megforditja,
utana azonnal allitsa vissza a megfeleld helyzetbe. Ez megakadalyozza, hogy viz jusson a
motorba, ami befolyasolhatja a normal mikodest.

6.1 Tisztitas
Robot

Figyelmeztetés

o Tisztitas el6tt gy6z6djon meg arrol, hogy a robot teljesen ki van kapcsolva.
& e Arobot megforditasa eldtt mindig kapcsolja ki a készuléket.

e Arobot megforditasakorjarjon el évatosan, hogy elkerilje a LIDAR modul
seruléset.

Burkolat

A robot burkolatat puha kefével vagy enyhén nedves ruhaval tisztitsa.

Kerllje az alkohol, benzin, aceton vagy egyéb mard vagy illekony oldoszerek hasznalatat,
mert ezek karosithatjak a robot kilsd megjelenéset es bels¢ alkatrészeit.
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Arobotalséfellletének tisztitasa

Az alvaz és a vagotarcsak tisztitdsakor viseljen veéddkesztylt. Kefével tavolitsa el a
szennyezddéseket. Ellendrizze a kések allapotat, es gy6z6djon meg arrol, hogy a kések és a
vagotarcsak szabadon forognak.

NE hasznaljon éles targyakat az also resz tisztitasahoz.

Tavolitsa el avagotarcsat (A) és a vagokés véddéburkolatat (B), majd alaposan tisztitsa meg Gket.

Kerekek

A kerekeket kefevel vagy vizsugarral tisztitsa meqg. Tavolitsa el az esetleges sarat.

Kameramodul/ LiDAR Modul

Mikroszalas kend@vel torolje at a kamera lencséjét es a LiDAR modult az esetleges
szennyezddések eltavolitasahoz.

Hatso rész

Rendszeresen tisztitsa meg a hatso toltéérintkez6ket és az infravords vevét eqgy kenddvel,
hogy eltavolitsa a flinyesedeket es a szennyezddéseket. Ezen alkatreszek tisztan tartasa
megeldzi a toltési hibakat.
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A tolt6allomas tisztitasa

A tisztitas vagy karbantartas megkezdése el6tt huzza ki a toltéallomast a haldzatbol.

Kefevel és kenddvel tisztitsa meg az infravoros adot és a toltéerintkezdket.

6.2 Vagodkesek karbantartasa

Figyelmeztetés

® Avagotarcsavagy avagokések cseréjekor mindig viseljen veddkesztylt. NE
hasznaljon elektromos csavarhuzot a felszerelés soran.
& ® Avagotarcsavagy avagokések cseréjekor minden csavart egyszerre csereljen
ki, az optimalis vagasi teljesitmény biztositasa érdekeben.
® [elszerelés utan gy6z6djon meg arrdl, hogy minden vagokes szabadon forog.

e A hosszu tavu optimalis teljesitmeny érdekében tartsa a kerékagymotor tengelyet
szarazon és tisztan. A tengely rendszeres karbantartasa megakadalyozza a szennyez6des
és a nedvesseég felhalmozodasat, amely befolyasolhatja a motor mikodéseét.

e A vagokések kopo alkatrésznek minésulnek, és erds kopas esetén cserélni kell 6ket.
Javasolt a kések cseréje 3 havonta vagy 150 Gzemdra utan. Sdrdbb fd esetéen gyakoribb
csere valhat szikségesseé.
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Vagopengék cseréje

1. Kapcsolja ki arobotot.

2. Helyezze a robotot fejjel lefelé egy puha, tiszta fellletre, Ugyelve arra, hogy ne
nehezedjen nyomas a LIDAR modulra.

3. A mellekelt csavarhuzo Phillips bitjével tavolitsa el a régi vagokeéseket.

4, Szerelje fel az Uj vagokeseket a mellékelt csavarokkal. Gy6z6djon meg arrol, hogy a
kések szabadon forognak, és biztonsagosan rogzitettek.
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6.3 Akkumulator karbantartasa

Hosszu tavu tarolas el6tt teljesen toltse fel az akkumulatort, hogy megel6zze a tulzott
kisUlest.

Akkor is toltse fel a robotot 90 naponta, ha nem hasznalja.

Tarolas vagy toltés eldtt gydzddjon meg arrol, hogy a robot toltécsatlakozoi tisztak és
szarazak.

6.4 Télitarolas

Annak érdekeben, hogy a robot a kdvetkezd flnyirasi szezonra is optimalis allapotban maradjon,
arobotot és a toltdallomast megfelel6en tarolja.

Ha a kornyezeti hdmérséklet télen 0 °C ala csékken, a robotot és a téltéallomast beltérben kell
tarolni.

Arobot tarolasa

1.
2.
3.

o1

© ©® N ®

Vezesse le arobotot a toltéallomasrol, és gy6z6djon meg arrol, hogy teljesen fel van toltve.
Kapcsolja ki a robotot.

Nedves kendével vagy puha kefével tisztitsa meg a robotot (burkolat, kerekek, alvaz, LiDAR
modul stb.). NE forditsa fejjel lefelé a robotot az alvaz vizes tisztitasahoz.

Hagyja a robotot teljesen megszaradni. NE forditsa fejjel lefelé a szaritas soran.

Vigyen fel korroziogatlo ken6anyagot a toltéérintkezdkre. NE alkalmazza a vegyszert a robot
mas részein, kilondsen a fém erintkez6kon, a csatlakozokon kival.

Tavolitsa el a lokharitot, es kefével tisztitsa meqg a csatlakozonyilast.
Kefevel tisztitsa meqg a lokharitot.
Tavolitsa el a biztonsagi kulcsot.

Tarolja a robotot beltérben.

A toltéallomas tarolasa

SN

Huzza ki a tapegységet.
Tavolitsa el arogzitécovekeket.
Kefevel és kenddvel alaposan tisztitsa meq a toltéallomast.

A toltéallomast és a tapegyseéget beltérben tarolja.
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7 Szallitas es mozgatas

Hosszu tavu szallitdashoz a Mammotion az eredeti csomagolas hasznalatat javasolja.

A robot biztonsagos mozgatéasa:

1. Kapcsolja ki arobotot.
2. Arobotot a fogantyunal fogva emelje fel.
3. Tartsa a vagotarcsat tavol a testétdl.
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8 Hulladékkezeles

FIGYELEM

& Az akkumulatort csak a termék artalmatlanitasakor tavolitsa el. Az akkumulator
egyeéb celbol tortent eltavolitasa ervenyteleniti a garanciat.

A termeék artalmatlanitasakor tartsa be a helyi el6irasokat és szabalyozasokat.

NE dobja az akkumulatorokat a haztartasi hulladékba.Tavolitsa el az akkumulatort, és
adja le egy kijelolt gydjtéponton.

Az akkumulator eltavolitasa

1. Forditsa meg a robotot, es a mellékelt imbuszbit-es csavarhuzoval lazitsa meg a
csavarokat.
Sk X30PCS
v
v
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3. Vaqgja el a kabelkotegeldt, és valassza le az akkumulator csatlakozoit.

4. Tavolitsa el az akkumlatort.
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9 Termeékspecifikaciok
9.1 MUszaki adatok

Alapmodell (VAgémagassag: 25-70 mm)

LUBA 3 AWD
M(iszaki adatok
1500 3000 5000
Modell LUB3ST LUB3S2 LUB3S3
Javasolt 1,500 m? 3,000 m? 5,000 m?
terGletnagysag
Max. kezelt
- . 15 30 50
zonak szama
Meghajtas All-wheel Drive (AWD)
Max. 80% (38.6°)
terepjaroképesség
Max. terep. szegélynél 40% (21.8°)
Erzekeltlakadalyok 50 mm
magassaga
Vagoszelessegq 400 mm
Vagomagassag 95-70 mm
Toltésiid6 (15-100%) 80 min 105 min 130 min
Uzemidé eqy . . .
feltsltéssel (100-15%) 115 min 150 min 180 min
Automata toltés YES
GPS nyomkodveteés YES
Geo-kerités riasztas YES
Vision Geo-kerités YES
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Alapmodell (Vagasi magassag: 25-70 mm)

Felemelésérzékel§

Déléserzekel6

RTK el

Helymeghatérozas

Akadalyelkerulés
Hangvezeérlés
Vision Monitoring

Kommunikacio

A-sulyozott
hangteljesitményszint
(dB(A))

A-sulyozott
hangnyomasszint (dB(A))

Vizéalléséag

Esévedelem

Ajanlott Gzemelési
homérseklet

Ajanlott tarolasi
hémeérséklet

Nett6 tomeg

nem elérhetd

YES

YES
EU/UK models: nem elérhet6

AU/NA models:
Net: 5 km (3.1mi.)
Datalink: 120 m (394 ft)

EU/UK models: 360° LiDAR Module & Al Vision &

360° LiDAR NetRTK
Modul & Al
Vision AU/NA models: 360° LiDAR Module & Al
Vision & RTK

360° LiDAR Module & Al Vision & Physical Bumper
Alexa & Google Home
IGEN

4G & Bluetooth & Wi-Fi

Lwa=64 dB, Kwa=3 dB

LPA:56 dB, KPA:3 dB

Robot: IPX6
Toltéallomas: IPX6 RTK

IGEN

0-40 °C (32-104 °F)

-10-40 °C (14-104 °F)

19 kg (41.9 Ibs.) 19.35 kg (42.7 Ibs.)
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Alapmodell (Vagasi magassag: 25-70 mm)

Méret (Hx Szx M) 690 x 533 x 279 mm
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9.2 Uzemifrekvenciasavok specifikacioi (EU modellek)

Robot
Kategoria Frekvenciasav MHz) Maximalis adoteljesitmény (dBm)
LORA 863.1-869.85 <13.98
Bluetooth 2400-2483.5 <20
2400-2483.5 <20
Wi-Fi 5500-5700 <20
5745-5825 <13.98
GSM900 880-915 (Tx); 925-960 (Rx) 35
GSM1800 1710-1785 (Tx); 1805-1880 (Rx) 32
WCDMA Band|  1920-1980 (Tx); 2110-2170 (Rx) 25
WDMA Band 880915 (Tx): 925-960 (RX) 25
LTE Band 1 1920-1980 (Tx); 2110-2170 (Rx) 25
LTE Band 3 1710-1785 (Tx); 1805-1880 (Rx) 25
LTE Band7 2500-2570 (Tx); 2620-2690 (Rx) 25
LTE Band 8 880-915 (Tx); 925-960 (Rx) 25
LTE Band 20 832-862 (Tx); 791-821(Rx) 25
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Kategoéria
LTE Band 28
LTE Band 38

LTE Band 40

GNSS

Frekvenciasav(MHz)

703-748 (Tx); 758-803 (Rx)

2570-2620 (Tx); 2570-2620 (Rx)

2300-2400 (Tx); 2300-2400 (Rx)

1559-1610
1164-1300*

Maximalis adoteljesitmény (dBm)
25
25

25

N/A

*NOTE: LUBA 3 AWD 1500 / 1500H / 3000 /3000H modellek nem tdmogatjak ezt a frekvenciat.
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9.3 Akkumulator miiszaki paraméterei

Paraméterek

Akkumulator
tolto

Akkumulator

Akkumulator
Modell

Robot

Toltéallomas

RTK
Reference
Station

Toltési
homerséklet

LUBA 3 AWD
1500/1500H 3000/3000H

EU/UK/AU models:

e Model: TS-A210-2807501/E210-1C280750M6
Input: 200-240 V~, 50/60 Hz, Max 1.5 A
Output: 28 Vdc, 7.5 A, 210 W

NA models:

e Model: TS-A210-2807501/E210-1C280750M6
Input: 100-240 V~, 50/60 Hz, Max 3 A
Output: 28 Vdc, 7.6 A, 210 W

21.6 Vdc, 9.4 Ah, 203 Wh  21.6 Vdc, 12 Ah, 259.2 Wh

MWBT06S04P-02 MWBT06S04P-01

Input: 28 Vdc, 7.5 A

Model:

LUBA 3 AWD 1500/ 3000 / 5000: CHG4402
LUBA 3AWD 1500H / 3000H / 5000H: CHG4403
Input: 28 Vdc, 210 W

Output: 28 Vdc, 7.5 A

Model: RTK300
Input: 12-28 Vdc, 2.3 W

N/A

4-45 °C (39-113 °F)

5000/5000H

21.6 Vdc, 15 Ah, 324 Wh

MWBTO06S05P-01

FIGYELMEZTETES: Az akkumulator téltéséhez kizarolag a termékhez mellékelt halozati

it haconAll
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10 Garancia

A Shenzhen Mammotion Innovation Co., Ltd garantélja, hogy a termék a garancialis id8szak
alatt, rendeltetesszerl hasznalat mellett, anyag- és gyartasi hibaktol mentes lesz, a
Mammotion altal kozzétett termékdokumentacioval 6sszhangban.

A kozzétett terméekdokumentacid tobbek kozott - de nem kizardlagosan - az alabbiakat
tartalmazza: hasznalati utmutato, gyors Uzembe helyezési utmutatd, mdszaki specifikaciok,
jogi nyilatkozatok, alkalmazason bellli értesitések.

A garancialis idGtartam termékenként es alkatreszenként eltér¢ lehet. A vonatkoz6 adatokat
az alabbi tablazat tartalmazza:

Alkatresz Garancia
Akkumulator

Meghajtas

LiDAR Modul

PCBA 3 Years
GPS Kit

Toltéallomas

Amennyiben a termék a garancialis id8szak alatt nem a fentieknek megfeleléen mikodik,
kerjuk, vegye fel a kapcsolatot a Mammotion dgyfélszolgalataval.

Helyi viszonteladotol vasarolt termék esetén els6ként a viszonteladoval kell kapcsolatba
lepni.
A felhasznalonak érvényes vasarlasi bizonylatot (szamla, nyugta vagy rendelési szdm -

Mammotion kozvetlen értékesiteés esetén) kell bemutatnia.
A termek sorozatszama elengedhetetlen a garancialis Ugyintézes megkezdésehez.

A Mammotion minden téle telhetét megtesz a probléma megoldasa erdekeben telefonon,
e-mailben vagy online chaten keresztdl.

Bizonyos esetekben a Mammotion kérheti meghatarozott szoftverfrissitések letoltéset
vagy telepitéset.

Ha a problema tovabbra is fennall, el6fordulhat, hogy a terméket el kell kuldeni a
Mammotionhoz vagy egy hivatalos Mammotion szervizkdzpontba tovabbi vizsgalat
celjabol.

A garancialis id6szak a vasarlasi bizonylaton vagy szamlan feltlntetett eredeti vasarlasi
datummal kezdddik.

Elérendelt termekek esetén a garancialis id0szak a helyi raktarbol tortéend kiszallitas
datumaval kezdddik. _51-



A termék szervizbe torténd elkildésenek megszervezeése a felhasznalo feleléssege.
Amennyiben a hiba a garancia hatalya ala tartozik, a Mammotion a javitast vagy cseret
dijmentesen végzi el. Ellenkez8 esetben a Mammotion vagy a kijeldlt szervizk6zpont dijat
szamithat fel.

A garancia hatalya ala nem tartozé hibak példai:

A hasznalati utmutatoban leirt utasitasok be nem tartasa.
Szallitas kozben keletkezett sertlés, amennyiben:

o aterméket az atvételkor nem utasitottak vissza, vagy

o aszallito cég nem allitott ki hivatalos karigazolast, illetve

o nemall rendelkezésre bizonyiték arra, hogy a sérulés a szallitas soran tortént.
Balesetbdl, nem rendeltetésszerd hasznalatbdl, rongalasbol vagy természeti
katasztrofabol (pl. arviz, tlz, féldrengés), illetve élelmiszer- vagy
folyadekszennyezédesbdl, helytelen toltesbdl vagy egyéb kulso tenyezdbdl ered6
meghibasodas.
A termék hasznalata a Mammotion altal nem engedélyezett vagy nem rendeltetésszerd
maodon.
A termeék vagy annak alkatrészeinek modositasa, amely jelent6sen megvaltoztatja a
mukodést vagy a képességeket, a Mammotion eldzetes irasos engedeélye nelkul.
Adatvesztés, adatkarosodas vagy jogosulatlan adathozzafeéres.
A termékcimkeék, sorozatszamok vagy egyéb azonositok manipulalasara vagy
maodositasara utalo jelek.
Ervényes vasarlasi bizonylat hianya, illetve hamisitasra vagy dokumentummaodositasra
utalo bizonyitek megléte.
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