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Ez a hasznalati utmutaté a Mammotion véllalat szerz6i jogi védelem alatt allé tulajdona. A
Mammotion irasos engedélye nélkul semmilyen vallalat vagy magénszemély nem jogosult a
jelen itmutaté méasoldsara, médositasara, sokszorositaséra, atirdsara vagy barmilyen médon
tortend tovabbitadsara, sem részben, sem egészben, semmilyen célbol. A jelen utmutato
elézetes értesités nelkdl barmikor médosulhat.

Eltéré kifejezett megjeldlés hianyaban ez az utmutato kizarélag hasznélati utmutatoként

.

szolgal, és az itt talalhaté allitasok és informaciok nem minéstlnek semmilyen formaju
garancianak.

Rendeltetésszerl hasznalat

A Mammotion robotokat lakossagi hasznalatra tervezték, ipari célu felhasznaldsra nem
alkalmasak.

Verzidkdvetési naplo

Datum Verzio Leiras

12/2025 V1.0 Kezdeti verzio
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1 Biztonsagi utasitasok
FONTOS

HASZNALAT ELOTT FIGYELMESEN OLVASSA EL
ORIZZE MEG AZ UTMUTATOT KESOBBI FELHASZNALASRA

1.1 Altalanos biztonsagi utasitasok

1. Arobot hasznalata el6tt figyelmesen olvassa el és értelmezze az 6sszes utasitast.
2. Arobothoz kizarélag a Mammotion altal ajanlott alkatrészeket és tartozékokat hasznalja.

3. A robotot nem hasznalhatjak gyermekek, csdkkent fizikai, érzékszervi vagy mentalis
kepességekkel rendelkezd szemelyek, illetve megfeleld tapasztalat és ismeret hianydban mas
szemelyek, tovdbba azok sem, akik nem ismerik ezeket az utasitdsokat. A helyi jogszabalyok
korhatart irhatnak el6 a kezel6 szamara.

4. A robot midkodése kdzben NE engedje, hogy gyermekek a kozelében tartozkodjanak vagy
jatsszanak vele.

5. NE hasznalja a robotot olyan tertleten, ahol az emberek nem tudnak annak jelenlétérdl.

6. A robot kézi vezérlésekor a Mammotion alkalmazason keresztll mindig sétéljon - soha ne
fusson. Lejt6kon fokozott 6vatossaggal kozlekedjen, és Ugyeljen a stabil testtartasra.

7. A robot hasznalata kizarolag a lakohely szerinti jogszabalyok alapjan nagykorunak mindsilé
személyek szamara ajanlott.

8. NE érintse meg a mozgo alkatrészeket (példaul a vagotarcsat), amig azok teljesen meg nem
allnak.

9. Nyilvanos terileten tortén6 hasznalat esetén helyezzen ki figyelmeztetd tablakat az alabbi
szoveggel: ,Figyelem! Automatikus flnyiro! Tartsa tavol magat a robottél! A gyermekeket
feligyelni kell!”

10. NE hagyja a robotot feligyelet nélkil midkddni, ha a kozelben haziéllatok, gyermekek vagy
mas szemelyek tartozkodnak.

11. Arobot Gzemeltetésekor viseljen zart, massziv labbelit és hosszu nadragot.

12. A robot és a jarmivekkel vagy személyekkel kapcsolatos balesetek elkertlése érdekében NE
jeldljon ki munkateruletet vagy Utvonalat koztertleten.

13. NE csatlakoztasson és ne érintsen meg seérllt kabelt, amig az nincs levalasztva az
aramforrasrol. Ha a kabel miikodés kdzben megsérll, azonnal huzza ki a csatlakozot. A sérilt
vagy elhasznalodott kabel aramutés veszélyét hordozza, ezért azt kizarolag felhatalmazott
szervizszemélyzet cserélheti ki.

14. A hosszabbitd kabeleket tartsa tavol a veszélyes mozgd alkatrészektdl (példaul a

vagokésektdl), hogy elkeriilje a kdbelek és a robot sériilését.
-1-



15. NE modositsa a robotot sajat kezlileg. A médositasok miikodeési hibat, sulyos serulést,
anyagi kart okozhatnak, illetve a garancia elvesztésevel jarhatnak. Csak a Mammotion
altal jévahagyott alkatreszeket és tartozékokat hasznalja.

16. Haarobot rendellenes hangot ad ki vagy riasztast jelez, azonnal nyomja meg a STOP
gombot.

17. Rendszeresen ellendrizze, hogy a robot minden része megfelel6en mikodik-e.

1.2 A toltoallomas biztonsagi utasitasai

1. NE helyezze el a tolt6allomast olyan helyen, ahol megbotlas veszeélye éll fenn.

2. NE telepitse a toltéallomast olyan terlletre, ahol pangd viz fordulhat el6.

3. A robot toltéséhez kizarolag a hivatalos toltéallomast hasznalja. A helytelen hasznalat
aramutést, tulmelegedést vagy az akkumulator elektrolitjanak szivargasat okozhatja.
Elektrolit szivargasa esetén oblitse le vizzel vagy semlegesit6 szerrel, és szembe jutas

esetén azonnal forduljon orvoshoz.

4. A toltéallomast és tartozékait legalabb 60 cm tavolsagra helyezze el éghet6 anyagoktol.

A meghibasodas vagy tulmelegedés tlizveszélyt jelenthet.

5. USA/Kanada felhasznalok szamara: kiltéri telepités esetén fedett, A osztalyd GFCI(RCD)
aljzatot hasznaljon id6jaraséllé burkolattal. Helytelen telepités esetén aramutés veszélye

all fenn.

1.3 A fiinyirasra vonatkozo6 biztonsagi eléirasok

1. Tartsatavol kezet és labat a vagokesektol. NE nyuljon a robot alé és ne érintse meg,
amikor az be van kapcsolva.

2. NE emelje fel és ne mozgassa a robotot, amig az mikaodik.

A miikodés megkezdése eldtt tavolitsa el a gyepfellletrél a koveket, agakat,
szerszamokat, jatékokat és egyéb targyakat a kések sérilésének megeldzése
erdekeben.

4. NE helyezzen targyakat a robotra vagy a toltéallomasra.
NE hasznélja a robotot, haa STOP gomb nem m(ikodik megfeleléen.

6. Kerllje azemberekkel vagy allatokkal valo Utkozeést. Ha valaki vagy valami a robot utjaba
kerll, azonnal allitsa le.

7. Hasznélaton kivil mindig kapcsolja ki a robotot.

8. NE hasznalja arobotot egyidejlleg az automata 6ntozérendszerrel és ne jeldljon ki
utvonalat olyan terlleten, ahol ilyen berendezések vannak.

9. NE Gzemeltesse arobotot allé vizben vagy heves esézés idején.



1.4 Akkumulatorra vonatkozo biztonsagqi
eloirasok

A litiumion-akkumulatorok helytelen kezelés esetén felrobbanhatnak vagy kigyulladhatnak.
Kerllje a szétszerelést, rovidzarlatot, vizzel, tlizzel vagy magas hoémérséklettel vald
érintkezést. Ovatosan kezelje, és keriilje a mechanikai vagy elektromos rongalast. Az
akkumulatort kozvetlen napfénytdl védett helyen tarolja.

1. Kizarolag az eredeti toltéallomast és tapegységet hasznélja. Nem kompatibilis tolt6k
aramutést vagy tulmelegedést okozhatnak.

2. NE proébalja megjavitani vagy modositani az akkumulatorokat. A javitasi kisérletek
robbanast vagy aramutést okozhatnak. Szivargas esetén a kiszabadulé elektrolit maré
és mergezo.

3. Arobot akkumulatorait kizardlag felhatalmazott szervizszemélyzet cserélheti.



2 Ismerteto

2.1 Termék attekintés

Az abrak kizarodlag tajékoztato jellegliek. A részletekeért a tényleges terméket tekintse iranyadénak.

Fellilnézet

YUKA mini2 800 YUKA mini2 1000

1. Vagasmagassag allito gomb
2. Akkumulator toltottseq jelzé

3. Esbérzékeld
4. Modell
YUKA mini 2 800 YUKA mini2 1000

4-A. 360° LiDAR Modul
4-A. Kameramodul

4-B. Kiegészits fény 4-B. Kiegeszitd fény

4-C. Kameramodul



5. Kezel6gombok
6. STOP Gomb

7. Biztonsagi kulcs
8. Oldalso LED
Kezelégombok

e Varatlan probléema esetén nyomja meg a STOP gombot, hogy azonnal leéllitsa a robotot.
e Hosszan nyomva tartvaa(!) gombot kapcsolhatja be vagy ki a robotot.

e Dupla megnyomassal csak arobot oldhato fel vészleéllitas utan.

e Nyomjameg af, majda gombot, hogy a robot visszatérjen a toltéallomasra.

e Nyomja meg a_L_l’, majd agombot eqy feladat inditasahoz vagy folytatasahoz.

e Tartsalenyomvaa 4/ gombot 5 masodpercig, majd nyomja meg a gombota
DropMow funkcio aktivalasahoz. Tovabbi informacioért lasd a 4.1 DropMow fejezetet.

e Nyomja le és forditsa el a (~) szabalyzogombot a vagasi magassaqg beallitasahoz



Alulnézet

9. Els6 keréek

10. Hatso kerék

1. Cserélhetd akkumulétor
12. Infravoros vevo

13. Fogantyu

14. Vagopenge

15. Véagotarcsa

16. Tolt6érintkezd

Toltoallomas

1. LEDfeény
2. |Infravorosjeladd

3. Tolt6érintkezo



2.2 LED-jelzok allapotkodjai

Robot

Allapot

Oldalsé LED

Toltoallomas

Allapot

LED

Szin

Folyamatos zold

Villogé zald

Villogé kék

Folyamatos piros

Nem vilagit

Szin

Villogé zald
Folyamatos zold
Folyamatos piros

Nem vilagit

Leiras

A robot megfelel6éen mikodik

e (OTAfrissites folyamatban

e Arobot tolt.

e STOP gomb aktivaltva

® Alacsony akkumulatorszint

e Arobot elakadt.

® A biztonsagi kulcs nincs a helyen.

e Arobotot felemelték, oldalra dél, vagy felborult.
® Robot hiba.

e Afrissités sikertelen.

® Therobot ki van kapcsolva.

® Arobot alszik.

® Azoldalso fény az applikacioban ki van kapcsolva.
® Arobot kézi tzemmaodban van, de jelenleg inaktiv.
Leiras

A robot a tolt6allomason van.

A robot nincs a toltéallomason.

Toltéallomas hiba

Nincs tapellatas.



2.3 A terméken talalhato szimbolumok

Kérjuk, tanulmanyozza a terméken talalhatd szimbolumokat, és értelmezze azok jelentését:

DL IC

TS-A081-2703002

DL IC

TS-A081-2703002
ADS-81EJ-27-5

C€

Made in China

Do not touch rotating blade.
Ne touchez pas la lame rotative.

Csak a megadott, levalaszthatd tapegyséqg hasznalata engedélyezett:
TS-A081-2703002.

Csak a megadott, levalaszthatd tapegyséqg hasznalata engedélyezett:
TS-ATS-A081-2703002/ADS-81EJ-27-5.

A termek megfelel az alkalmazandé EU irdnyelveknek.
Kinadban gyartva.
A termék nem helyezhetd el a haztartasi hulladékban. Gondoskodjon a

helyi jogszabalyok szerinti Ujrahasznositasro

A termék ujrahasznosithato.

Tartsa szarazon a csomagolést.

NE fedje le a termék csomagolasat.

Ne forditsa fel a csomagolast.

Torekeny.

Ne Iépjen ra a termékre vagy annak a csomagolasara.

lll. érintésvédelmi osztalyu termék.

FIGYELEM - NE érintse meg a forg6 vagopenget.
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FIGYELEM— A gép lUzemeltetése eldtt olvassa el a hasznalati utmutatot.

FIGYELEM—Uzemeltetés kdzben tartson biztonsagos tavolsagot a géptél.

FIGYELEM a gépen végzett munkak vagy a gép felemelése el6tt
tavolitsa el a biztonsagi kulcsot.

FIGYELEM Tilos a gépre felulni.



3 Elso lépések

- 5

3.1 A toltoallomas telepitése

A toltoallomas helyének kivalasztasa

A toltéallomas az a hely, ahol a robot dokkol és feltoltddik. A zavartalan miikodeés érdekeben
gy6zd8djon meg arrol, hogy a telepitési terulet megfelel az alabbi feltételeknek:

e Sikfelllet: Aterllet legyen mentes jelent6s egyenetlenségektdl, lejtéktél vagy kovektdl.

o Kozeli aramforras: A toltéallomas mikodtetésehez konnyen hozzaférheté elektromos
aljzat szlkseéges.

® Szabad kornyezet: A toltéallomas bal, jobb és ellils6 oldalan legalabb Tm tavolsagon
bellil ne legyen akadaly (példaul fa vagy épdlet).

v
<«—p <>
21m/3.3 ft | - 21m/3.3 ft
W1
W1 >1m/3.3 ft
W1

e A megfelel6 megvilagitas segqiti a robotot a tajékozodasban ( YUKA mini 2 800 modellek
esetén)

o Aqgyephezkdzel(csak YUKA mini 2 800 modellek esetén): A pontos pozicionalas érdekében
a feltérképezési folyamat soran Ggyeljen arra, hogy a toltéallomés és a robot kozotti
tavolsag ne haladja meg a 60 m-t.Ha egynél tobb gyepterllete van, az optimalis mikodés
érdekében ajanlott a toltéallomast ezek koze elhelyezni.

W1

Wr

-10 -



A toltoallomas osszeszerelése

1. Csatlakoztassa a tolt6allomas fels6 részét az aljahoz, amig kattano hangot nem
hall.

2. Neégy csavarral rogzitse azt.

il

TA\
A\
3|

=8 |

Y]
b-c
|
il
< [

|
i
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3. Amellékelt négy rogzitékaroval rogzitse a tdltéallomast a kivalasztott helyen. Ugyeljen arra, hogy a
toltéallomas a gyep felé nézzen.

-----------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------

5 Megjegyzés
@ Ha a toltéallomast betonfellletre telepiti, rogzitse dlibelekkel (nem tartozék).

W1 W(

W( W1

Wi e ™ N\ \Y

N\

'

W1 Wr
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Csatlakoztassa a toltéallomas kabelét (a hosszabb kabelt) a tolt6allomas tapegységéhez.

Csatlakoztassa a tdpegységet az elektromos aljzathoz, majd a mellékelt kabelrogzitd
tiskekkel rogzitse a kabelt.

6. Dokkoljaarobotot atoltéallomasra a toltés megkezdésehez. Az oldalsé LED piros szinre
valt, amikor a robot megfeleléen dokkolt.

MEGJEGYZES
@ Az elsd hasznalat eldtt toltse fel a robotot, hogy aktivalodjon.

-13-
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3.3 A Mammotion alkalmazas letoltése

Olvassa be a O0QR-kédot a Mammotion alkalmazds letoltéséhez az
Android vagy az Apple alkalmazas-aruhazbol, vagy keressen ra a
Mammotion névre ezekben az &ruhazakban.

A
Y
[=]

Az alkalmazas telepitése utan regisztraljon és jelentkezzen be. A hasznalat soran az alkalmazas
Bluetooth, helyadatok és helyi halézati hozzaférés engedélyezését kérheti. Az optimalis
mukodés érdekében javasolt ezen engedélyek megadasa. Tovabbi informacidért tekintse meg
az Adatvédelmi nyilatkozatot:

Mammotion alkalmazas > En > A Mammotionrol > Adatvédelmi nyilatkozat.

Harmadik fél fiokjaval torténé bejelentkezéshez érintse mega & Google vagy Apple .’ ikont a
bejelentkezési oldalon. Az alkalmazas tamogatja a Google- és Apple-fiokkal torténé
bejelentkezest.

: Védjegyekre vonatkoz6 megjegyzés

5 A Google ikon a Google LLC védjegye. &

: @ Az Apple ikon az Apple Inc. védjegye."
A jelen utmutatéban emlitett valamennyi védjegy a megfelel6 tulajdonosok
tulajdonat képezi.

-15-



3.4 A robotfiinyiro beallitasa

@ e Tartson legfeljebb 3 m tavolsagot a telefon és a robot kdzott.

e Ha 4G mobiladat-kapcsolatot hasznal, a Wi-Fi beallitasa kihagyhato, azonban
az optimalis mikodés érdekében a Wi-Fi csatlakoztatasa ajanlott.

...............................................................................................................................

1. Erintse mega Robot hozzadadasa gombot a robot hozzadadasahoz.

2. Kovesse a képernydn megjelend utasitdsokat a termék parositdsédhoz és a Wi-Fi
hal6zathoz torténd csatlakoztatasahoz.

3. Kovesse a képernydn megjelend utasitasokat a beépitett SIM-kartya aktivalasahoz.

Megjegyzés
@ A 4G modul opcionalis a YUKA mini 2 1000 eseteben.

Add
(o] @ a
Device Service M

-16 -



Ha a SIM-kartyat nem aktivalta a robot parositasa soran, az alabbi lépések szerint
aktivalhatja a Kezd6oldalon:

1. Erintse meg az Allapotsort a Kezdéoldalon.
2. Erintse mega 4G allapot gombot.

3. Erintse meg az Aktivalas gombot, majd varja meg, amig az aktivalas sikeresen
befejezddik.

Mammotion
YUKA-XXXXXXXX 4

& -

Standby

» +
Start Task

>
g

;0
2z po

3.5 Fiinyiras elotti elokésziiletek

o Tavolitsa el a gyeprdl a tormeléket, lombkupacokat, jatékokat, vezetékeket,
kOveket és egyéb targyakat.

e (Gy6z6djon megarrdl, hogy nincsenek gyermekek vagy allatok a gyepen.

)
Wi
=
W1

-17-



e Ellenérizze, hogy a robot megfeleléen dokkolt-e a toltéallomason, és hogy az oldalso LED
piros szinl-e. Ezutan végezze el a kalibralast az alkalmazésban.

® Alegjobb fdnyirasi eredmény érdekében szaraz idében javasolt a flnyiras. Esében a fi
ratapadhat a robotra, ami megcsuszast okozhat. NE végezzen flnyirast kedvezétlen
id6jarasi kortlmeények kozott, példaul heves esében, zivatarban vagy héeséskor.

-18-



3.6 A gyepfeliilet feltérképezése és flinyiras

1. AKezdéoldalon érintse meg a Feladattertlet Iétrehozasa lehetdséget.

2. Olvassa el és kovesse az alkalmazason beldli utasitdsokat annak ellenérzésére, hogy a robot
készen all-e a feltérképezésre.

3. Erintse mega Térképezés inditasa gombot a gyep feltérképezésének megkezdéséhez.
4. Atérkepezes befejezése utan érintse meg a Flinyirds gombot a flinyiras elinditdsahoz.

e ™
2 2 N @eow o

a 2]

Mammotion
YUKA-XXXXXXXX 4

& -

Standby

Create@}; Area
.
L 4

ZPpo

Device

3.7 Ujratoltés

..............................................................................................................................

MEGJEGYZES
@ A robotnak feladattertleten belul kell lennie, hogy visszatérhessen toltésre.

Ujratéltés inditasa
e Erintse meg a @ ikont a Mammotion
alkalmazéas Térkép oldalan vagy

e Nyomjamega ﬁ ikont aroboton, majd a ikont

visszatérés a toltéallomasra funkcio elinditasahoz.
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4 Napi flinyiras
41 DropMow mod

A DropMow egyszeri flnyirasra szolgal feltérképezetlen terlleteken, vagy a feltérképezett
terdleteken kivuli javito flnyirasra.

Ajanlott felhasznalasi esetek:

Olyan terlletek flinyirasa, amelyeket a robot normal médon nem ér el.
Ideiglenes flinyirasi feladatok, amelyekhez nem szikséges teljes térkép.

e DropMow hasznalata:

Kattintson @ > Béta Funkcioks> DropMow az alkalmazasban.

[
f N
3 F N @ 0
A (2]
Mammotion
YUKA-XXXXXXXX 4
@ o
Standby
> +
Start Task
.
0 @ =
Device Service Me
J

e Nyomja meg és tartsalenyomvaa fr_flgombot 5 masodpercig, majd nyoma meg a gombot a
DropMow inditasahoz.
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4.2 Normal feladat (egyéni beallitasokkal)

Flinyirasi feladat testreszabasa:

1. Erintse megarobot képét a Térkép oldal megnyitasahoz.

2. Erintse mega B Flinyirds gombot a feladatoldal megnyitasahoz.

3. Erintse meg a Feladatteriilet meniipontot a fiinyirandé teriilet kivalasztasahoz.
4. Erintse meg a Beallitdsok meniipontot a feladat paramétereinek beallitasahoz.
5

Erintse meg az Inditas gombot a flinyirds megkezdéséhez.

e N\ A
E i - B o

a 2]

< 3 ® N @ o
a 2]

Mammotion
YUKA-XXXXXXXX 4

©
Standby
» +
Start Task
Standby  YUKA-x00000¢
o © 2 .
M

M
Device Service o (9\
\ J % J
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4.3 Utemezett feladat

-------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------

Megjegyzés

@ . Qtemezett feladat nem hozhato létre, amig a robot dolgozik.
o Utemezett feladat csak akkor allithaté be, ha mar létezik feladatterllet.

Automatikus fiinyiras iitemezése

1. A Kezd&oldalon érintse meg az + Utemezés lehetdséget, ha még nincs létrehozva
feladat.
2. Erintse meg a Feladatterllet menlUpontot a nyirando terulet kivalasztasahoz.
3. Erintse meg a Beallitasok menlUpontot a paraméterek megadasahoz.
4, Erintse meg az Utemezés gombot, allitsa be a datumot és az idépontot, majd érintse
meg a Mentés gombot.
5. Véqgul érintse meg ismét a Mentés gombot az itemezett feladat megerdsitéséhez.
( 2\
3 N @eow (<]
2 o
oo
& -
Standby
> +
Start Task
0 @ 2
L Device Service Me y
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5 Mammotion Alkalmazas

A Mammotion alkalmazassal teljes mértékben testre szabhatja, kezelheti és fellgyelheti
robotjat, igy barhonnan iranyithatja a finyirast.

5.1 Térkép menii elemei

Virtualis kerités

A virtualis kerités eqgy lathatatlan hatarvonal, amely meghatarozza a munkateriletet, illetve
korlatozza a robot hozzaféerését azokhoz a terlletekhez, ahova nem szeretné, hogy belépjen.
Ajanlott felhasznalas:

o« Nem egyeéertelmd vagy nem jol korulhatarolt gyeptertletek.
o Vizfellletek, példaul medencék vagy tavak.

4 7

Tiltott Zéna

A tiltott zona olyan terulet, amelyet a robot teljes mertekben elkerdl. Ezek
kulcsfontossaguak a robot veédelméhez, valamint az érzékeny vagy veszélyes teruletektdl
vald tavol tartasahoz. A robot nem végez flinyirast a tiltott zonakon beldl.

Ajanlott felhasznalas:

e Alacsony viragagyasok, kilonésen a 20 cm-nél alacsonyabbak.
o Vizpartok, peldaul tavak vagy uszomedenceék, kilondsen ott, ahol nincs egyértelmd hatar.
o Atlatszo targyak, példaul szinyoghalok vagy (ivegajtok.

e Kis méretd vagy alacsony akadalyok, példaul ruhaszarito kotelek, satorzsinorok vagy
vizcsovek.

o Allathazak.
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o Nagy értékul vagy érzékeny novények, beleértve a haszonnovényeket és disznovényeket.

« Ontdzérendszerek elemei, példaul tdml6k és szorofejek.

C 0

A /

Megallas nélkiili zéna

A megallas nélklli zona olyan terllet, ahol a robot kikapcsolja az akadalyelkerllést, amikor
feladatterlletre, mas helyszinre vagy a tolt6allomasra tart.

Ez kulonbsen hasznos 6sszetett, de biztonsagos teruleteken, ahol a robot egyébként
elakadhatna.

Ajanlott felhasznalas:

o Olyan gyepteruletek, amelyeket az évszakos valtozasok miatt a rendszer tévesen
ervénytelennek ismerhet fel.

« Alacsony, biztonsagos akadalyokkal rendelkezd teriletek.
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Virtualis kerités / Tiltott zona / Megallas nélkiili z6na hozzaadasa

A Kezddoldalon érintse meg arobot képét a Térkép oldal megnyitasahoz.

Erintse meg a Térkép meniipontot.

Erintse meg a Létrehozas gombot.

Valassza ki a Virtualis kerités, Tiltott zona vagy Megallas nélkiili zéna opciét, majd
kOvesse az alkalmazason bellli utasitdsokat a hozzaadas befejezéséhez.

raN~

$ & N @eow o

Mammotion
YUKA-XXXXXXXX 4

Standby

» +
Start Task

Device

5.2 Fiinyirasi beallitasok
Vagasi utvonal mod

Valassza ki a gyep allapotanak és a kivant megjelenésnek leginkabb megfelel6 mddot az
alabbi médon: Fiinyiras > Beadllitasok > Vagasi utvonal mod

o (Csak szegély: kizarolag a gyep széleit nyirja.
o Cikkcakk: klasszikus csikos mintazatot hoz létre.
o Sakktabla: keresztiranyu nyirast végez az egyenletes, slrl fedés érdekében.

o Adaptiv cikkcakk utvonal: a robot automatikusan optimalizalja az utvonalat a
hatékonyabb mikodés erdekében.

Minta

Szoveget vagy kepeket adhat hozza a térkephez, hogy személyre szabja gyepét. A térképen
valassza a Letrehozas > Minta mendpontot egy minta hozzaadéséhoz
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5.3 Biztonsag és védelem
Akadalyérzékelés

Allitsa be a robot reakcidkészségét az Utjaba keriild targyakhoz és a valtozo terepviszonyokhoz.
Harom érzékenységi szint kozul valaszthat az alabbi modon:
Flinyiras > Bedllitasok > Akadalyérzékelési mod

« Erzékeny: fokozott érzékenység a hagyomanyos akadalyokra és a nem fiives felliletekre
(pl. jarda, kavics). Osszetett gyepteriileteken ajanlott.

o Normal: felismeri és elkerlli a gyakori akadalyokat (pl. jatékok, kerti butorok). Ez az
ajanlott alapértelmezett beéllitas.

o Kikapcsolva: az akadalyérzékelés le van tiltva. Csak specialis, ellendrzott kornyezetben
hasznélja, ahol az akadélyérzékelés szikségtelen vagy zavaro.
Es6érzékelés

A robot beépitett es6érzékel6kkel rendelkezik. Engedélyezés esetén a robot automatikusan
megszakitja a flinyirast, és visszatér a toltéallomasra, amikor eso6t érzékel.

e Afunkcio engedélyezése: Beallitasok > Esovédelem

Vadon élo6 allatok védelme (YUKA mini 2 1000)

Ez a funkcid az éjszakai mikodés soran segit megvedeni az éjszakai allatokat. Beallithato, hogy
arobot éjszaka alacsony sebességgel nyirjon, vagy teljesen leallitsa a flinyirast.

e Afunkcié engedélyezéese: Beallitasok > Vadon é16 allatok védelme

5.4 Biztonsagés nyomonkovetés

Geokerités riasztas

Az alkalmazas push értesitést kild, ha a robot tébb mint 50 m-rel eltavolodik a kijeldlt
feladatterulettdl, jelezve az esetleges jogosulatlan mozgast.

e Aktivalas: En > Eszkodz keresése > Helyértesitések

GPS nyomonkovetés

Ha a robot eltlinik, valds id6ben nyomon kovetheti a helyzetét GPS segitségével, feltéve hogy
arobot hozza van kapcsolva a Mammotion alkalmazashoz.

e Aktivalas: En > Eszkdz keresése > Helyadat-rogzités
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AirTag kompatibilitas

A robot lehetdéséget ad AirTag elhelyezésére a robot testében.

1. Tavolitsa el arobot felsd burkolatat.
2. Helyezze el ésrogzitse az AirTaget a kijeldlt rogzitési terdleten.
3. Szerelje vissza afelsd burkolatot, és gy6z6djon meg arrdél, hogy az megfeleléen régzuilt.

..............................................................................................................................

MEGJEGYZES .
@ Az AirTag nem tartozek. A Mammotion alkalmazas nem tamogatja az AirTag funkcic’)itf.
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5.5 Naplok feltoltése

Ha a hasznalat soran problémat tapasztal, feltdltheti a kapcsolddo naplofajlokat, hogy a
mUszaki tamogatas gyorsabban azonosithassa és megoldhassa a hibat.

Naplok feltdltése:

1. Erintse meg a Beallitdsok ikont

2. Erintse mega Naplok feltdltése meniipontot, majd kdvesse az alkalmazason belili
utasitasokat. VAGY
Alternativ megoldas:

3. Lépjen az En> Naplok feltdltése meniipontra, majd kdvesse az alkalmazason beliili
utasitasokat.

e N
3 @0 Be O

a 2]

Mammotion
YUKA-XXXXXXXX 4

:
Standby

> +
Start Task

Device

5.6 Firmware frissitése

Az optimalis mUkodés érdekében gy6z6djon megq arrol, hogy arobot és az RTK
referenciaallomas a legfrissebb firmware-verziot hasznalja.

Firmware frissitése:

1. Lépjen aBeallitasok © > Eszkozinformaciok > Robot verzié meniipontra a frissitéshez.

2. Gy6z6djon meg arrdl, hogy a robot stabil haldzati kapcsolattal rendelkezik.

3. Afrissités soran ne zarja be az alkalmazast, ne végezzen mas muveleteket, és ne
kapcsolja ki a robotot.
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6 Karbantartas

Az optimalis flinyirasi teljesitmény és a robot élettartamanak meghosszabbitasa érdekében a
Mammotion rendszeres ellenérzést és karbantartast javasol.
Biztonsagi eldirasok:
e Karbantartas soran mindig viseljen védéruhazatot, példaul hosszunadragot és
munkacip6t.

e Ne viseljen nyitott szandalt, és ne dolgozzon mezitlab.
o Akarbantartas megkezdése el6tt mindig tavolitsa el a biztonsagi kulcsot.

e NE hasznaljon nagynyomasu mosot vagy olddszereket a robot tisztitasahoz

e Mosas utan gy6z6djon meg arrol, hogy a robot normal helyzetben, nem fejjel lefelé all a
talajon.

o NE forditsa meg a robotot az alvaz mosasahoz. Ha tisztitas celjabol megis megforditja,
uténa azonnal allitsa vissza a megfelel6 helyzetbe. Ez megakadalyozza, hogy viz jusson a
motorba, ami befolyasolhatja a norméal mikodest.

-29-



6.1 Tisztitas

FIGYELMEZTETES

; o Tisztitas el6tt gy6z6djon meg arrol, hogy a robot teljesen ki van kapcsolva.
& e Arobot megforditasa eldtt mindig kapcsolja ki a készlléket. :
’ « A robot megforditdsakor jarjon el ovatosan, hogy elkeriilje a LiDAR modul:

serulését. :

Burkolat tiszitasa

A robot burkolatdat puha kefével vagy enyhén nedves ruhaval tisztitsa.
Kerllje az alkohol, benzin, aceton vagy egyéb mardé vagy illékony oldoszerek hasznalatét,
mert ezek karosithatjak a robot kilsé megjelenését és belsé alkatrészeit.

A robot alsé feliiletének tisztitasa

Az alvaz és a vagotarcsak tisztitasakor viseljen véedokesztydt. Kefével tavolitsa el a
szennyezddeéseket. Ellendrizze a kések allapotat, és gy6zddjon meg arrdél, hogy a kések és a
vagotarcsak szabadon forognak.

NE hasznéljon éles targyakat az alsé rész tisztitdsahoz.

Kerekek
A kerekeket kefével vagy vizsugarral tisztitsa meg. Tavolitsa el az esetleges sarat.
Kameramodul / LiDAR Modul

Mikroszalas kend&vel torolje at a kamera lencséjét és a LiDAR modult az esetleges
szennyezddesek eltavolitasahoz.

A toltoallomas tisztitasa

A tisztitas vagy karbantartas megkezdése eldtt huzza ki a toltéallomast a halozatbol. Kefével
és kendd@vel tisztitsa meq az infravoros adoét és a toltéérintkezdket.
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6.2 Vagokések karbantartasa

..............................................................................................................................

FIGYELMEZTETES

, e Avagotarcsavagy a vagokések cseréjekor mindig viseljen ved6kesztylt. NE
hasznaljon elektromos csavarhuzét a felszerelés soran.
' & o Avéagotarcsavagy a vagokések cseréjekor minden csavart egyszerre cseréljen
ki, az optimalis vagési teljesitmeény biztositasa érdekében.
o Felszerelés utan gy6z6djon meg arrol, hogy minden vdgokes szabadon forog.

® Ahosszu tavu optimalis teljesitmény érdekében tartsa a kerékagymotor tengelyét
szarazon és tisztan. A tengely rendszeres karbantartasa megakadalyozza a szennyezddés
és a nedvesseg felhalmozodasat, amely befolyasolhatja a motor mikodését.

® Avagokések kopd alkatrésznek mindstulnek, és erés kopas esetén cserélni kell 6ket.
Javasolt a kések cseréje 3 havonta vagy 150 Gzemora utan. Sirlbb f esetén gyakoribb
csere valhat szlikségesseé.

Vagopengék cseréje

—h
.

Kapcsolja ki a robotot.

2. Helyezze arobotot fejjel lefelé eqy puha, tiszta fellletre, ligyelve arra, hogy ne
nehezedjen nyomas a LiDAR modulra.

A melléekelt csavarhuzo Phillips bitjéevel tavolitsa el a régi vagokeseket.

4. Szerelje fel az Ujvagokéseket B a mellékelt csavarokkal A. Gy6z6djon meg arrol, hogy a
kések szabadon forognak, és biztonsagosan rogzitettek.

o
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6.3 Az akkumulator karbantartasa

e Hosszu tavu tarolas el6tt teljesen toltse fel az akkumulatort, hogy megel6zze a tulzott
kisllést.

o Akkoristoltse fel arobotot 90 naponta, ha nem hasznélja.

e Tarolas vagy toltés el6tt gydz6djon meg arrdl, hogy a robot toltdcsatlakozoi tisztak és
szarazak.

6.4 Téli tarolas

Annak érdekében, hogy a robot a kovetkezd flinyirasi szezonra is optimalis allapotban
maradjon, a robotot és a toltéallomast megfeleléen tarolja.

Ha a kornyezeti hémérséklet télen 0 °C ala csdkken, a robotot és a toltéallomast beltérben
kell tarolni.
A robot tarolasa

1. Vezesse le arobotot a toltéallomasrdl, és gyézédjon meg arrdl, hogy teljesen fel van
toltve.

2. Kapcsolja ki a robotot.

Nedves kenddvel vagy puha kefével tisztitsa meg a robotot (burkolat, kerekek, alvaz,
LiDAR modul stb.). NE forditsa fejjel lefelé a robotot az alvaz vizes tisztitasahoz.

Hagyja a robotot teljesen megszéaradni. NE forditsa fejjel lefelé a széritas soran.

5. Vigyen fel korroziogatlo kenbanyagot a toltéérintkez8kre. NE alkalmazza a vegyszert a
robot mas részein, kulondsen a fém érintkezdkon, a csatlakozdkon kivdl.

A dobozban talalhaté ken6anyaggal kenje meg az els6 kerekeket.

Tartsa arobotot beltérben.

A toltoallomas tarolasa

Huzza ki a tapegységet.
Tavolitsa el a rogzitécovekeket.

Kefével és kendOvel alaposan tisztitsa meg a toltéallomast.

> AN =

A toltballomést es a tapegységet beltérben tarolja.
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7 Szallitas és mozgatas

Hosszu tavu széllitashoz a Mammotion az eredeti csomagolas hasznalatat javasolja a robot, a
toltéallomas es az RTK referenciaallomas esetében is.

A robot biztonsadgos mozgatasa:
1. Kapcsolja kiarobotot.
2. Emelje fel arobotot a fogantyunal fogva.

3. Tartsatavol avagdépengéket a testétol.
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8 Hulladékkezelés

A termék artalmatlanitasakor tartsa be a helyi eldirasokat és szabalyozasokat.

NE dobja az akkumulatorokat a haztartasi hulladékba.Tévolitsa el az akkumulatort, és adja le

eqgy kijelolt gyljtéponton.
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9 Termékspecifikaciok

9.1 Miiszaki adatok

Miiszaki adatok

Modell

Nyirando feliilet

Max. kezelt

zonak szama
Meghajtas

Max. terepjaro
képesség
teriileten beliil

Max. terepjaro

képességa
szegélynél

Erzékelt
akadalyok
magassaga

Vagasszélesség
Vagotarcsa

Vagasmagassag

Toltésiido

Uzemidé egy
toltessel

500 800

YMVS3 YMVS4

500 m? 800 m?

600

YM2S2

600 m?

YUKA mini 2
1000

YM2ST

2 kerék-meghajtas

45% (24°)

20% (11.3°)

35 mm

190 mm

20-60 mm

15 min

120 min
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15 min

105 min

1000H

YM2H1

1,000 m?

10

50-90 mm

135 min

125 min



Miiszaki adatok

Auto-utantoltés

Hely-
meghatarozas

500

800

Triple-Camera Al Vision

System

Akadalyelkeriilés Triple-Camera Al Vision

Hangvezérlés

Kommunikacio
A-sulyozott

hangteljesitmény
szint (dB(A))

A-sulyozott
hangnyomasszint
(dB(A))
Vizallésag

Esorzékelés

OTA frissitések

GPS
nyomonkovetés

Geo-kerités
riasztas

Vision Geo-
kerités

Vision
Monitoring

System

YUKA mini 2
600 1000 1000H

YES

360° LiDAR Module & Al Vision

360° LiDAR Module & Al Vision

Alexa & Google Home

4G & Bluetooth & Wi-Fi

LWA:65 dB, KWA:3 dB

LPA:57 dB, KPA:3 dB

Robot & Tolt6allomas: IPX6
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YUKA mini 2
Miiszaki adatok

500 800 600 1000 1000H
Javasolt lizemi
homérséklet 5-40°C
Javasolt
tarolasi -10-40°C
homérséklet
Nett6 tomeg About 10.6 kg About 10.9 kg

Méret (Hx Szx M) 525 x 413 x 281 mm

9.2 Uzemi frekvenciasavok specifikacioi (EU Modellek)

Robot
Kategoria Frekvenciasav (MHz) Maximalis adoteljesitmény (dBm)
BLE 2400-2483.5 <20
2400-2483.5 <20
Wi-Fi 5550-5700 <20
5745-5825 <13.98
15659-1610
oSS 1164-1300* /

*Megjegyzés: YUKA mini 2500 /600 /1000 / 1000H nem tdmogatja ezt a frekvenciasavot.
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4G Modul (Model: MC230)

Ez a tablazat kizarolag YUKA mini 2 800- re érvényes
Kategoria Frekvernciasav (MHz) Maximum adételjesitmény (dBm)

Tx: 1920-1980
LTE Band1 25
Rx: 2110-2170

Tx: 1710-1785
LTE Band 3 25
Rx: 1805-1880

Tx: 2500-2570
LTE Band 7 25
Rx: 2620-2690

Tx: 880-915

LTE Band 8 25
Rx: 925-960
Tx: 832-862

LTE Band 20 25
Rx: 791-821
Tx: 703-736

LTE Band 28A 25
Rx: 758-791
Tx: 718-748

LTE Band 28B 25
Rx: 773-803

Tx: 2570-2620
LTE Band 38 25
Rx: 2570-2620

Tx: 2300-2400
LTE Band 40 25
Rx: 2300-2400
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9.3 Akkumulator miiszaki paraméterei

YUKA mini 2
Miiszaki adatok
500 600 1000 1000H 600

Model: TS-A081-2703002

Input: 100-240 V~, 50/60
Hz, Max. 2 A

Output: 27 Vdc, 3 A, 81TW

Model: TS-A081-2703002/ ADS-81EJ-27-5
Input: 100-240 V~, 50/60 Hz, Max. 2 A
Output: 27 Vdc, 3 A, 81W

Akkumulator
tolté

Akkumulator 21.6 Vdc, 4.5 Ah, 97.2 Wh 21.6 Vdc, 6.1Ah, 137.76 Wh 216 Vdc, 4.5 Ah,

97.2 Wh
MWBTO06S02P-
. MWBTO06S02P-
elr::::mulator MWBT06S02P-03 01/MWBTO8S02P-06 (FJEQ‘;WBTOBSOZ

Robot Input: 27 Vdc, 3 A

Model: CHG2310
Toltéallomas Input: 27 Vdc, 81W
Output: 27 Vdc, 3 A

Toltési

hémeérséklet 4-45 °C (39-113 °F)

FIGYELMEZTETES: Az akkumulator tdltéséhez kizardlag a termékhez mellékelt haldzati
adaptert hasznélja.
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10 Garancia

A Shenzhen Mammotion Innovation Co., Ltd garantalja, hogy a termék a garancialis id6szak
alatt, rendeltetésszeri hasznalat mellett, anyag- és gyartasi hibaktol mentes lesz, a
Mammotion altal kozzétett termékdokumentacioval o0sszhangban. A kozzétett
terméekdokumentacio tobbek kozott - de nem kizarolagosan - az aldbbiakat tartalmazza:
hasznalati utmutatd, gyors Uzembe helyezési utmutatd, mUszaki specifikaciok, jogi
nyilatkozatok, alkalmazéson bellli értesitések.

A garancialis id6tartam termékenkeént és alkatrészenként eltéré lehet. A vonatkozo adatokat
az alabbi tablazat tartalmazza:

YUKA mini2 800:

Alkatrész Garancia
Akkumulator
Meghajtas
Kameramodul
3 év
PCBA
Emelémodul
Toltdallomas
YUKA mini 2 1000 :
Alkatreész Garancia
Akkumulator
Meghajtas
LiDAR Modul

Kameramodul S ev

PCBA
Emelémodul

Toltéallomas
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Amennyiben a termék a garancialis id6szak alatt nem a fentieknek megfelel6en mikaodik,
kerjuk, vegye fel a kapcsolatot a Mammotion ugyfélszolgalataval.

® Helyiviszonteladotol vasarolt termék esetén elséként a viszonteladoval kell kapcsolatba
lépni.

e A felhasznalonak érvényes vasarlasi bizonylatot (szamla, nyugta vagy rendelési szam
-Mammotion kozvetlen értékesités esetén) kell bemutatnia. A termék sorozatszdma
elengedhetetlen a garancialis Ugyintézés megkezdéséhez.

e A Mammotion minden téle telhetét megtesz a probléma megoldasa érdekében
telefonon,emailben vagy online chaten keresztul.

® Bizonyos esetekben a Mammotion kérheti meghatarozott szoftverfrissitések
letoltéseét vagy telepitését.

e Haaproblématovabbrais fennall, elé6fordulhat, hogy a terméket el kell killdeni a
Mammotionhoz vagy egy hivatalos Mammotion szervizkdzpontba tovabbi vizsgalat
céljabol.

® Agarancialis id6szak a vasarlasi bizonylaton vagy szamlan feltlntetett eredeti vasarlasi
dadtummal kezdddik.

e Eldrendelt termékek esetén a garancialis id6szak a helyi raktarbol torténd kiszallitas
datumaval kezd6dik.

® Atermék szervizbe torténd elklildésének megszervezese a felhasznalo felel6ssége.
Amennyiben a hiba a garancia hatalya ala tartozik, a Mammotion a javitast vagy cserét
dijmentesen végzi el. Ellenkezd esetben a Mammotion vagy a kijeldlt szervizkdozpont dijat
szamithat fel.

A garancia hatalya ala nem tartozo hibak példai:

A hasznalati utmutatoban leirt utasitasok be nem tartasa.
Szallitas kozben keletkezett serulés, amennyiben:
o atermeket az atvételkor nem utasitottak vissza, vagy
o aszallité cég nem éllitott ki hivatalos karigazolast, illetve
o nem all rendelkezésre bizonyitéek arra, hogy a serllés a szallitas soran tortent.

o Balesetbdl, nem rendeltetésszer( hasznalatbdl, rongalasbol vagy természeti
katasztrofabol (pl. arviz, tliz, féldrengés), illetve élelmiszer- vagy
folyadékszennyezddesbdl, helytelen toltésbdél vagy egyeb kilsé tényez6bdl eredd
meghibasodas.

o Atermék hasznalataa Mammotion altal nem engedélyezett vagy nem rendeltetésszerd
modon.

o Atermékvagy annak alkatrészeinek modositasa, amely jelentdsen megvéltoztatja a
mukodést vagy a képességeket, a Mammotion elézetes irasos engedélye nélkul.

o Adatvesztés, adatkarosodas vagy jogosulatlan adathozzaférés.

o Atermékcimkeék, sorozatszamok vagy egyeb azonositok manipulélasara vagy
maodositasara utalo jelek.

« Ervényes vasarlasi bizonylat hidnya, illetve hamisitasra vagy dokumentummodositasra

utalo bizonyiték megléte.
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