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Kdszonjuk, hogy a Mammotion robotflinyirot valasztotta kertje gondozasahoz. Ez a felhasznaldi
kézikonyv segit eligazodni a Mammotion, négykerék-meghajtasu, hatarolovezeték nélkdli robotflnyiro

hasznalataban, hogy hatékonyan tudja gyepét gondozni.

Ez a kézikonyv a Mammotion vallalat szerz6i jogi védelme alatt all. A vallalat irasbeli engedélye nélkul
tilos annak masolasa, modositasa, sokszorositasa vagy tovabbitasa barmilyen formaban. A kézikonyv

tartalma el6zetes értesités nélkul valtozhat.

Ez a kézikonyv kizardlag hasznalati utmutatoként szolgal, és a benne taldlhato kijelentések és
informaciok semmilyen formaban nem mindésulnek garancianak, hacsak kifejezetten masként nem

allapodtak meqg.
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1 Biztonsagi utasitasok

1.1 Altalanos biztonsagi utasitasok

Hasznalat el6tt gondosan olvassa el a felhasznal6i kézikonyvet.

® Arobotot csak felndttek hasznalhatjak.

e (sak aMammotion altal ajanlott tartozékokkal hasznalja.

® Sohane engedje arobot hasznélatat gyermekeknek, csokkent fizikai, érzékszervi vagy szellemi
képessegekkel rendelkezd, vagy tapasztalat és tudas hianyaval rendelkezé személyeknek, illetve
olyan személyeknek, akik nem ismerik ezeket az utasitasokat, mivel a helyi korlatozasok

korlatozhatjak a kezel6 életkorét.

e Sohane engedje, hogy gyerekek vagy allatok a robot kdzelében tartozkodjanak a mikodese alatt.

o Ne hasznélja arobotot olyan helyen, ahol az emberek nem tudnak a jelenléterdl.

® Haarobotot kézzel irdnyitjaa Mammotion alkalmazéason keresztul, mindig figyeljen [épéseire,

kalonosen lejtékon.

® Sohane érintse meg a forgd pengéket, amig teljesen meg nem alltak.

e Kerllje arobot hasznélatat, ha emberek, kiléndsen gyerekek vagy allatok vannak a munkaterileten.

e Haarobotot kdzterlleten Gzemelteti, helyezzen el figyelmeztet6 tablakat a munkaterilet koril a
kovetkezd szoveggel: "Figyelem! Automata flinyiré! Maradjon tavol a robottdél! Figyeljen a

gyerekekre!"

® Viseljen erds labbelit és hosszu nadragot a robot mikodtetése kozben.

® Arobot karosodasanak, valamint a jarmiveket es szemelyeket érint0 balesetek elkerllése

érdekeben ne helyezzen el munkateruleteket vagy csatornakat nyilvanos utakon.

e Allitsa a robotot OFF allasba, és vegye ki a kulcsot az eltdmédések megsziintetése, karbantartas

vagy a robot vizsgalata el6tt. Ha a robot rendellenesen rezeg, az ujrainditas el6tt ellenérizze, hogy



nem seérllt-e. Ne hasznalja a robotot, ha valamelyik alkatrésze hibas.

o Ne csatlakoztasson vagy érintsen meg seértlt kdbelt, amig azt le nem valasztotta az aramforrasrol.
Ha a kabel mikodés kbzben megseéril, hizza ki a csatlakozét az aljzatbol. A kopott vagy sértlt kabel
noveli az aramuteés kockazatét, ezert azt szakszervizben kell kicseréltetni.

e (sak acsomagban taldlhato toltéallomast hasznalja a robot toltésere. A helytelen hasznalat
aramutést, tulmelegedést vagy az akkumulatorbol szarmazo maro folyadék szivargasat okozhatja.
Elektrolit szivargas esetén dblitse le az érintett teruletet vizzel vagy semlegesité szerrel, éshaa
folyadék a szemébe kerUl, azonnal forduljon orvoshoz.

e (sak a Mammotion altal ajanlott eredeti akkumulatorokat hasznalja. A robot biztonsaga nem
garantalhato nem eredeti akkumulatorokkal. Ne hasznaljon nem ujratolthetd akkumulatorokat.

e Tartsaahosszabbité kabeleket tavol a mozgo veszélyes alkatrészektdl, hogy elkerulje a kabelek
sérulését, amely érintkezést okozhat az dram alatt [évd részekkel.

o A dokumentumban szerepld illusztraciok/képernytkepek csak tajékoztato jelleglek. Kerjuk,

mindig az aktuélis terméket vegye figyelembe.

1.2 A telepités biztonsagi eléirasai

e Kerllje atoltéallomas olyan helyre torténd telepitéseét, ahol az emberek konnyen megbotolhatnak
benne.

o Ne telepitse a toltéallomast olyan teriletekre, ahol fennall az alloviz kialakulasanak veszélye.

o Ne telepitse a toltéallomast és annak tartozékait gyulékony anyagoktél 60 cm-en belll. A

toltéallomas vagy a tapellatas meghibasodasa vagy tulmelegedése tlizveszélyt jelenthet.



1.3 Aziizemeltetés biztonsagi eldirasai

Tartsa tavol kezét és labat a forgd pengéktdl. Ne helyezze kezét vagy labat a robot kozelébe vagy ala,
amikor az be van kapcsolva.

Ne emelje fel vagy mozgassa a robotot, amig az be van kapcsolva.
Allitsa le a robotot, ha emberek, kiildndsen gyermekek vagy allatok tartozkodnak a munkateriileten.

Gy6z6djon meg arrdl, hogy a gyepen nincsenek idegen targyak, példaul kdvek, agak, szerszamok vagy
jatékok. Ellenkez6 esetben a pengék megsérulhetnek, ha ezekkel az objektumokkal érintkeznek.

Ne helyezzen targyakat a robotra vagy a toltéallomas tetejére.
Ne hasznalja arobotot, haa STOP gomb nem m(ikddik megfelel6en.

Kerllje arobot és emberek vagy allatok kozotti Utkozéseket. Ha eqy személy vagy allat a robot utjaba
kerdl, azonnal éllitsa le.

Mindig kapcsolja ki a robotot (OFF &llasba), amikor nincs hasznalatban.

Ne hasznalja a robotot egyszerre felugro 6ntézérendszerrel. Hasznalja az Gtemezési funkcidt annak
biztositasara, hogy a robot és az 6nt6zérendszer ne mikddjenek eqgy idében.

Kerllje csatornak létrehozasat olyan terlleteken, ahol felugré 6nt6zérendszer van telepitve.

Ne hasznalja a robotot alloviz jelenlétében a munkaterlleten, példaul heves esézés vagy
vizfelhalmozddas esetén.

1.4 A karbantartas biztonsagi eléirasai

Kapcsolja ki a robotot a karbantartas elvégzese el6tt.
Huzza ki a tolt6éallomas csatlakozéjat, miel6tt tisztitast vagy karbantartast végezne rajta.
Ne hasznaljon magasnyomasu mosot vagy oldészereket a robot tisztitasahoz.

A moséas utan mindig helyezze a robotot a foldre normal poziciéban, ne fejjel lefelé.

Ne forditsa meg a robotot a vaz aljanak tisztitasahoz. Ha mégis megforditja tisztitas céljabol,
ugyeljen arra, hogy utana visszaallitsa a megfelel6 pozicidba. Ez fontos annak érdekében, hogy a viz

ne szivarogjon be a motorba, és ne befolyasolja annak normal mikodését.



1.5 Az akkumulator biztonsagi eléirasai

A litium ion akkumulatorok a robotflinyiré szétszerelése soran keletkezd rovidzarlat, viz, tdz, magas
hémeérseklet hatasara meggyulladhatnak, felrobbanhatnak. Kezelje kell6 korlltekintéssel, az
akkumulatorokat ne szerelje szét, ne nyissa fel, kerllje az elektromos vagy mechanikai behatasokat.
Tarolja kozvetlen napfénytél tavol.

e Kizarolag a gyarto altal biztositott toltét és tapkabelt hasznaljon. A nem megfeleld tolt6 hasznalata
elektromos zarlatot vagy tulmelegedést okozhat.

e TILOS AZ AKKUMULATOROK JAVITASA VAGY MODOSITASA! Az ilyen kisérletek robbanashoz,
aramutéshez, személyi sérlléshez vezethetnek. Az elektrolit kifolyasa veszélyes, mert erésen
maro es mergezo.

o Az akkumulatorokat kizarolag képzett szakember cserélheti ki.

1.6 Fennmaradoé kockazat

A vagopengék cseréjekor a sérilések elkerllése érdekében viseljen védkesztydit.

1.7 Rendeltetésszerii hasznalat

A Mammotion robotok lakossagi gyepapolasra lettek tervezve, és nem alkalmasak kereskedelmi celu
hasznalatra.

1.8 Kezelés hulladékként

A terméket a helyi elektronikai hulladékkezelési (WEEE) el6irasoknak megfeleléen artalmatlanitsa. Ne
dobja a haztartasi hulladék kozé! Ehelyett vigye el egy hivatalos ujrahasznositdo kdzpontba vagy
gydjtépontra, hogy biztositsa a biztonsagos kezelést és a kornyezetbarat artalmatlanitast az

elektronikai alkatrészek szamara.



2 Bemutatas

2.1 Hogyan miik6dik a LiDAR modul

A robot helymeghatarozé rendszere fejlett LiDAR (Light Detection and Ranging - |ézeres tavolsagmérés)

technologiat alkalmaz, Al (mesterséges intelligencia) Vision Camera rendszerével kiegészitve. Ennek

koszonhet6en a robot rendkivll pontos és valds idejd térbeli adatokat kepes gydjteni és feldolgozni.

2.1.1 A LiDAR Modul

A LiDAR modul lezerimpulzusokat bocsét ki, majd meri az id6t, amennyi alatt ezek visszaverddnek az
akadalyokrol.

Arobot a beérkezé jelek alapjan valos idejl térképet készit a kornyezetérdl, és meghatarozza sajat

A LiDAR érzékeli a kérnyezet targyait, példaul a fakat, keritéseket vagy kerti butorokat, igy a robot
biztonsagosan tud navigalni.

2.1.2 Al Vision Kamera

Az Al-alapu képfeldolgozas segitsegevel a robot képes felismerni €s azonositani targyakat, peldaul
héziallatokat, jatékokat vagy a gyep meghatarozott részeit.

Az Al kamera seqiti a robotot a flifellletek hatarainak felismerésében, ezéltal pontosabb és
intelligensebb navigaciot tesz lehetdve.

LIDAR Module Al Vision Camera

P

LOCALIZATION OBJECT DETECTION




2.2 A doboztartalma

Gy6z6djon meg rdla, hogy az alkatrészek megtalalhatdk a csomagban az On valasztasa szerint. Ha
barmelyik alkatrész hianyzik vagy sérilt, |épjen kapcsolatba helyi forgalmazéjaval vagy
ugyfélszolgalatunkkal. A Mammotion javasolja, hogy 6rizze meg a csomagolodobozt és a habbetéteket

kés6bbi felhasznalas céljabol.

2.2.1LUBA mini AWD telepitokészlet
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LiDAR Modul x1 Biztonsagi kulcs x1(tartaléknak)
Penge x6 (tartaléknak) Csavar x6 (tartaléknak)
2.2.2 Toltoallomas telepitokészlet
i 2 M
—i = o 1 b
(m = | 4
Toltoallomas Alap x1 Esdovédo
Toltoallomas elektromos csatlakoz6 x1 Ro6gzit6 talajcsavar x1



2.2.3 Szerszamkeészlet

Kabelrogzito x4 kefe x1 Csavarhuzo (Phillips bit+T20 csillag bit) x1



2.3 Termék jel6léseinek attekintése

Az alabbi jelOlések talalhatoak meg a terméken, kerjuk tanulméanyozza figyelmesen

Szimbélum

Leiras

A

Figyelem!

]

—
1

Kerjuk hasznalat el6tt olvassa el a hasznalati utmutatot.

C€

Ez a termék megfelel a vonatkozo EU direktivanak.

Made in China

Gyartasi orszag: Kina

A terméket tilos hagyomanyos kommunalis szemétbe tenni. Gondoskodjon a termék
Ujrahasznositasardl a helyi szabalyok szerint.

2
D IC

TS-A081-2703002

Hasznaljon oldhato csatlakozot TS-A081-2703002.

A termék ujrahasznosithato.

Tartsa a termék csomagolasat szarazon.

G

A termék csomagolasat tilos letakarni.
f.‘- A termék felborulasat akadalyozza meg.
p _/
S
I Torékeny.
SR
= Tilos a csomagolasra/termekre lépni.
|
@ lll. termékosztaly.

FIGYELEM: a forgo késeket ne érintse meg.




FIGYELEM -Olvassa el a hasznélati utmutatét a termék hasznalata el6tt.

FIGYELEM - testnek repul6 targyak veszelyt jelentenek. A robotflinyird mikodése
kOzben tartson biztonsagos tavolsagot.

FIGYELEM: Ne tegye kezét, labat vagoeszkoz ala vagy kozelébe. Tavolitsa el az
aramtalanito kulcsot felemelés el6tt.

FIGYELEM: Tilos a robotfldnyirén utazni. Soha ne tegye kezét, labat vagoeszkoz ala
vagy kozelébe.




2.4 A termék attekintése

2.4.1 LUBAmini AWDLIDAR

15/

© ©0©
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Vészleallité gomb 2. lIranyitopanel
Oldals6 LED 4. Fogantyu
Esészenzor 6. AlVision Kamera
LiDAR Modul 8. Segédfény
Lokharito
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1. Hatso kerék

10. Omni Kerék

13. Vagopenge

12. Vagotércsa

15. Infravoros érzékel6

14. Cserélhet6 akkumlator

16. Tolt6csatlakozo

-11-



Iranyitopanel

Gomb/lkon

START

Név
Otthon

Fd

Start

Bekapcsol6

Vészleallito

Leiras

® Nyomja meg aﬁ gombot, majd nyomja meg a
START gombot, hogy a robot visszatérjen a
toltéallomasra.

. "/ . :

® Nyomja meg a ~==s gombot, majd nyomja meg a
START gombot, hogy folytassa a munkat vagy
feloldja a robot zarolasat

. , i e :
® Kattintson duplan a ==s gombra vagotarcsa teljes
leengedéseéhez a tisztitashoz.
I

Nyomja hosszan a U gombot, hogy

bekapcsolja/kikapcsolja a robotot.

Ha varatlan probléma mertl fel, nyomja meg a gombot, hogy

azonnal leallitsa a robotot.

-12 -



2.4.2 Tolt6allomas

1. Tolt6allomas LED jelzéfény 2. Toltésaru

3. Infravoros jelado

-13-



2.4.3 LED jelzések

Robot

Visszajelz6

Oldalsé LED

Toltéallomas

Statusz

Villogé zold
Folyamatos zold
Folyamatos piros

Nincs feny

Statusz

Folyamatos piros

.Lélegzd” piros

Lassan villogo piros

Gyorsan villogd
piros

Nagyon gyorsan

villogé piros

Kikapcsolt

Leiras

Leiras

A robot tokéletesen mUkodik

OTA frissités folyamatban
A robot toltése folyamatban

Vészleallitas aktivalva

Toltés folyamatban

Alacsony akkumulator

Biztonsagi Stop gomb aktivalva

Luba elakadt

A biztonsagi kulcs nincs megfeleléen behelyezve

Luba meg lett emelve/billentve/felboritva
Rendszerfrissités sikertelen

Hibds mikodés

A robot kézi Gzemmadban van, és pillanatnyilag inaktiv
Az oldals6 LEDIampa ki van kapcsolva az alkalmazasban

Alvé allapot, kikapcsolt allapot

Robot a toltéallomason helyezkedik el.

Robot nincsen a toltéallomason.

Toltéallomas hiba
Nincsen dramellatas

-14 -



3 Telepités

3.1 Elokésziiletek

® Telepités el6tt olvassa el a biztonsagi elGirast.
® Atelepités soran eredeti tartozékokat hasznaljon.
e Készitsen vazlatot a gyeprdl, és tiintesse fel az akadalyokat. igy kdnnyebben ki tudja jeldIni a virtualis

hatarokat, a tolt6allomas helyét.

3.2 A toltdallomas helyének a kivalasztasa

e Atoltéallomast telepitse sik terdletre.
e Ne telepitse a toltdéallomast L-alaku épulet sarkaba, vagy keskeny atjaréba.

e Atoltésiterlletnek(1xTm/ 3x3 lab a tolt6allomas el6tt) akadalyoktdl és egyéb targyaktol mentesnek
kell lennie.

e Atoltéallomas alaplapja nem lehet meghajlitva vagy megdontve.

-15-



® Helyezze a toltéallomast ugy, hogy a gyep felé nézzen.

e Haatoltdallomast a gyepen kivll helyezi el, hozzon létre egy 6sszekot6 folyosot, amely dsszekoti a
gyep terlletével.

@ Megjegyzés
Ha a tolt6allomast betonfeluletre telepiti, rogzitse azt dlibel csavarral.

-16 -




3.3 Telepités

3.3.1 Kamerarendszer telepitése

1. Téavolitsa el a burkolatot.

2. Csatlakoztassa a kamerarendszer kabeleit, Ggyelve arra, hogy a megfelel6é harom vezetéket szin és
forma szerint illessze 6ssze.

3. Rendezze el megfelelen a kabeleket, majd rogzitse a kamerarendszert a helyére, és hizza meg
acsavarokat egy hatlapfejl csavarhuzéval.

4. Tavolitsa el a kamerarendszer véddéfoligjat.

A2

3 \@\\\X\\\X\\\h\ﬂ )

/

)i
@

)
, )
\ ;1/k¢9
V‘t
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3.3.2 A toltéallomas osszeszerelése

1. Szerelje 6ssze a tolt6allomast.

8mm (0.3in)

2. Valasszon egy nyilt tertletet a toltéallomas
telepitéséhez, Ugyelve arra, hogy az el6tte
leve tertlet akadalymentes legyen.
3.Rogzitse a toltéallomast az 6t rogzitécovek

és egy 8 mm-es imbuszkulcs segitségével. T ¥

4, C(Csatlakoztassa atolt6allomas kabelét(a

hosszabbikat) a tolt6allomas
tapegységéhez.

5. Dugjabe atodltéallomas tapegységét a fali

aljzatba. ﬁ
6. Helyezze arobotot a toltéallomasra, hogy «v - -
megkezdje a toltest Vi

@ Megjegyzés
Az els6 hasznalat eldtt teljesen toltse fel arobotot, hogy aktivalja azt.

-18-




4 Miikodtetés

@ Megjegyzés. A képernySképek csak tajékoztato jellegliek. Keérjik, mindig az aktualis

felhasznaloi fellletet vegye figyelembe

4 .1El6késziiletek

Olvassa el és értelmezze a biztonséagi utasitdsokat a hasznalat el6tt.
Gy6z8djon meg rola, hogy a toltéallomas megfelel6en telepitve van.

Ellen6rizze, hogy a robot mar dokkolt a toltéallomason.

Biztositson stabil haldzati kapcsolatot, és tartsa bekapcsolva a telefon Bluetooth-funkciojat.

4.2 A Mammotion App letéltése

A Luba mini robotflinyirét a Mammotion applikacioval tudja majd iranyitani, ezert kérjuk, toltse le az
ingyenes alkalmazast. Az alabbi OR kod segitségével toltse le az alkalmazast, vagy keresse meg az Android

playaruhazban, vagy Apple Appstore alkalmazasban.

Az alkalmazés telepitese utan regisztraljon és jelentkezzen be. Hasznalat kozben az alkalmazéas szukseg
esetén engedélyt kérhet a Bluetooth, a helymeghatarozas és a helyi hal6zat elérésére. A zavartalan
muakodeés érdekében ajanlott ezeket az engedélyeket megadni. Tovabbi informacioért tekintse meg az
Adatvédelmi megallapodasunkat: Mammotion alkalmazas > Me > About Mammotion > Privacy Agreement.
Ha harmadik féltdl szarmazé mddon szeretne regisztralni, nyomjon 3 vagy .’ ikonra. A Mammotion

alkalmazas tamogatja a Google és Apple fiokkal torténé bejelentkezest
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4.3 Atermék hozzadasa

Megjegyzés

@ ® (y6z6djon meg rola, hogy a telefon és a robot kozotti tavolsag kevesebb, mint 3 méter.
e Ha 4G mobiladatot hasznal, kihagyhatja a Wi-Fi beallitast. Az optimélis teljesitmény

érdekében azonban ajanlott Wi-Fi kapcsolatot is [étrehozni.

4.3.1 Eszkoz hozzadasa

Koppintson a ,+" ikonra a robot hozzaadasahoz.
Nyomjon az Add opciora.
Kovesse a képernydn megjelen6 utmutatast az eszk6z beallitasahoz.

Kovesse az utasitasokat az eszk0z csatlakoztatdsahoz és a haldzat sikeres beéllitasahoz.

L N

Kovesse a képernydn megjelend utasitasokat a beépitett SIM-kartya aktivalasahoz.

— )

Add
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4.4 SIMkartya aktivalasa

Ha a SIM-kartyat nem aktivalta az eszk6z parositasi folyamat soran, azt utélag is megteheti a Kezddlap

allapotsavjan keresztul:

1. Nyomjon az Allapotjelzé gombra a Kezdélapon.
2. Nyomjona 4G gombra.
3. Nyomjon az Aktivalas gombra majd varjon amig az aktivalas sikeresen megtorténik.

= N\ — N\ =

‘ < 4G
(\ B
ED il = W

5"

- AN AN %

4.5 Firmware frissitése

Az optimalis élmény érdekében gy6z6djon meg rola, hogy a robot a legujabb firmware-verziora van
frissitve.

(Device o
A

> Afirmware frissitéséhez:

Device informationﬁ

e Menjen a Bedllitasok> Eszkozinformacio> Robot @
verzio helyre, hogy frissitse a firmware-t.

e Biztositsa arobot szamara a stabil és er6s halézati

kapcsolatot.

A frissités soran ne lépjen ki az alkalmazasbdl, ne végezzen

mas mUveleteket, és ne kapcsolja ki a robotot.
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4.6 Teriilet Iétrehozasa
4.6.1 Terllet feltérképezése

Feltérképezés elott
A térképezés el6tt fontos figyelembe venni néhany kulcsfontossagu szempontot.

Tavolitsa el a gyepfellletrdl a tormeléket, faleveleket, jatékokat, vezetékeket, koveket és egyéb

°
akadalyokat. Gy6z8djon meg rola, hogy a gyepen nincsenek gyermekek vagy allatok.

/
[

[

e ALIDAR modul teljesitményet befolyasolhatja a heves esd, a kdd és a sdrd por. Kerdljuk az ilyen
extréem kornyezeti kdrtlmenyeket.
e Agyep fellletérdl tavolitsuk el az 6sszes tlikr6zddo fellletet (pl. tikor, Gveg ), mert ezek

befolyasolhatjak a LIDAR mikodését.
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A munkateriilet Iétrehozasa

1. Gy6z6djon meg rola, hogy a robot be van kapcsolva, és a telefon Bluetooth-funkcioja aktiv. A telefon

automatikusan csatlakozik a robothoz Bluetooth-kapcsolaton keresztul.

M—

2. Nyomjon a Munkateriilet Iétrehozasa gombra a kezdéshez.

Create a map

3. Azelso feladat a tolt6allomas kalibralasa lesz.

4. Gy6z6djunk megarrol, hogy arobota

(S
toltéalloméson helyezkedik el.
5. Valasszuk a Kezdés gombot . Arobot Start
- @, J
automatikusan kiall a toltéallomasrol és 360 ”'\J

fokban forogni kezd hogy minél pontosabb

tajékozodast erjen el.
6. Afolyamat végén vezesse arobotot a szegély
mentén egy pontra hogy a terulet felvétele

megkezdbédhessen.

e Mozgassa a virtudlis joystickot - felfelé vagy " % —I[Y )\

lefelé, hogy a robot el6re vagy hatra haladjon.

® Mozgassa a virtualis joystickot <« > jobbravagy balra, hogy a robot oldaliranyba tudjon kanyarodni.
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Method 1 Method 2

[N

7. Valasszuk a kézi vagy automata feltérképezés gombot

a folytatashoz

Kézi feltérképezés

1. Els6kéntarobotegy 360 fokban
korbepasztazza a teruletet, igy ellendrzi, hogy a

terllet alkalmas a LIDAR szamara.
2. Valasszuk aKezdés gombot.

3. Vezesse arobotot anyirando terllet szegélye

mentén. Ugyeljen arra, hogy a vezérlé legfeljebb

1,5 méter (4,9 lab) tavolsagban legyen a robottol

8 | [ s .
; A i | ¥ %
= ol 4 S\
g . e ! v O\
(i = ol |t \
15m(491t) | | O\
N \
| \

y'l 7/
U &
(e

a stabil Bluetooth-kapcsolat fenntartasa

erdekében.

a) Haagyep szegélye akadalyba itkozik

(példaul fal, kerités, arok vagy egyenetlen
ut), tartson legalabb 15 cm tavolsagot a

szegelytdl a robot irdanyitasa kézben.

b) Haaperem egy sik, egyenletes Utszakaszhoz W}H$HW$H}J‘H
’ B A |

érkezik, ajanlott a robotot az uton vezetni, hogy

M

a fdnyiras hatékonyabb legyen. . N
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4. Haszlkséges, az 6sszes nem mentett adat

torléséhez nyomjon azElvetés és Kilépés

gombra ujboli tertletfelvétel folyamata soran.

5. Iranyitsavissza arobotot a kezd6ponthoz, majd Tips

koppintson a Mentés gombra a munkaterilet [ oiscara | %

felvételének befejezéséhez.

Discard 4 Save

Auto Mapping (automata feltérképezés)

Megjegyzés
e Tavolitson el minden akadalyt az automatikus feltérkepezes megkezdese eldtt.
e Tartsaatelefonjat aktivan, és ne valtson 4t mas alkalmazasokra.

@ e Kodvessearobotot a feltérképezésifolyamat soran.
® Biztositsa, hogy a robot és a telefon k6z6tti Bluetooth-kapcsolat folyamatos és

megszakitas nélkuli maradjon.

o Ne hasznélja azautomatikus feltérkepezest olyan terlleteken, ahol [épcsdk, sziklak, tavak
vagy hasonlo6 akadalyok talalhaték.

Az automatikus feltérképezés funkcid a robot Yo ‘y)
kamerajat  hasznalla a gyep  szegelyének

felismerésére. Amikor a kamera egyértelm(en

_|

azonositja a szegélyt, az automatikus térképezés

aktivalddik, lehet6éve téve a robot szamara a gyep C p—t < ;
( - =0 s‘

szegeélyének onallé feltérképezesét.

A funkci6¢ elinditasahoz koppintson az automatikus

térképezés gombra.
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Ha a robot elakadt, koppintson aStop gombra, majd LA

manualisan iranyitsa tovabb a feltérképezés

folytatasahoz. " oso
o % J
Megjegyzés
® F[eltérképezés soran arendszer megbecsdli a terlilet méretét. Gy6z6djon meg réla, hogy a
@ terlilet nem haladja meg a megengedett fels6 hatart (tovabbi informaciokért lasd a Mliszaki
specifikacidkat), kiilénben a térképezés sikertelen lesz.

® Haujterlletet hozlétre, el6szdr mozgassa ki a robotot a munkatertletrél vagy a tiltott
zonabol

4.6.2 Tiltott zonak léterhozasa

A no-go (tiltott) zonak létrehozasa uszodak, viragagyasok, fak gyokerei, arkok és egyéb akadalyok esetén
szUkseges. A robot elkeruli a nyirast ezekben a kijeldlt tertletekben.

(" )

(M)
1. Kattintson a Létrehozas> Tiltott zéna lehetdségre a @

Térkép oldalon.

N\
N\l

2. |Iranyitsaarobotot a tiltott zona hataran, majd
kattintson a ® gombra a rajzolas inditasahoz.

Robot reached no-go zone. Click to create [

y
)
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3. FolytassaalLubairanyitasat atiltott zéna hatéaran,

és térjen vissza a kiindulasi ponthoz a tiltott

zona felvételének befejezéseéhez.

4. Kattintson aMentés gombra a beallitas mentéséhez.

4.6.3 Osszekoto folyoso létrehozasa

Tips

= =,

Discard

Save

)

A folydso a kulonb6z6 feladat terlletek dsszekapcsolasara vagy a feladat terllet és a toltéallomas

0sszekapcsolasara szolgal.

1. Kattintson a Létrehozas > 6sszekoto folyoso lehetéségre
a térkép oldalon.

2. Vezesse a robotot a munkateriletre és kattintson

P gombraa felvétel megkezdéséhez.
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3. Manudlisan iranyitsa a robotot egyik

munkateruletrdl a masikra, vagy a toltéallomasra.

Megjegyzés
® Afolyoso szélességének
legalabb T méternek kell lennie.
@ ® Az (0sszekotd folyosokon ne
legyenek nagyobb
terepegyenetlensegek.

4. Kattintson aMentés gombra a folyoso
letrehozasanak befejezéséhez

4.6.4 A Terlilet modositasa

A teriilet atnevezése

Tips

= =,

Discard

Save

A Mammotion applikacié lehet6ve teszi tobb munkaterllet Iétrehozasat. A konnyebb

kezelhet6ség érdekében atnevezheti a terlletet.

1. Nyomjon az Szerkesztés > ***

menU kivalasztasahoz

gombraa

2. Nyomjon az atnevezés gombra a terilet
atnevezeésehez.
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Terililet/tiltott teriilet/folyos6/minta térlése

Egy terulet/tiltott zona/folyosé/minta torléséhez

koppintson az Edit >ij gombra.

Tobb egymast atfedo munkateriilet

Amennyiben egymashoz kapcsolodo gyepfeluletekkel
rendelkezik, a "kdz6s" terlletet az alkalmazas ahhoz a
munkaterllethez fogja kapcsolni, amelyiket el6sz6r hozta
letre. Az ilyen egymassal hataros munkaterlletek
létrehozasakor nincs szlkség 0OsszekO0t6 folyoso

kialakitasara.
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4.7 Fiinyiras

4.7.1El6késziiletek

® Havaratlan probléma merdl fel, nyomja meg a STOP gombot, és biztositsa a robotot. A STOP gomb
els6bbséget élvez minden mas parancs el6tt.

® Haazemelésérzékeld aktivalodik, arobot leall. A feloldashoz nyomja meg a Fii gombot, majd a START
gombot.

o Ne nyirjaa munkateruletet naponta egynél tobbszor, mert ez karosithatja a gyepet.

e (y6z6djon megrola, hogy a robot a toltéallomason vagy a munkateruleten belul van a flnyiras eldtt.

Ha nem, manualisan mozgassa vagy iranyitsa a robotot a toltéallomasra vagy a munkateruletre.

® Hozzon létre csatornat a munkateriletek kozott, illetve a munkatertlet és a toltéallomas kozott.
Enélkdl a robot nem tud automatikusan visszatérni a tolt6allomasra, amikor az akkumulator
toltottsége alacsony.
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4.7.2 A fliinyiras megkezdése

anem szeretné beallitani a paramétereket,
egyszerden koppintson a Kezdélap oldalona

gombra a gyors flnyiras inditdsahoz

Ha a munka megkezdése el6tt egyedi beéllitasokat
szeretne megadni:

1. Koppintson arobot képére, hogy belépjen a
Térkép oldalra.

2. Kattintsona ® Nyiras gombra hogy elérje a
feladatoldalt.

3. Valassza ki a nyirni kivant teruletet.

Kattintson a @gombra a parameéterek
beallitasahoz.

5. Koppintson a Mentés gombra, hogy alkalmazza
a beadllitasokat.

6. Koppintson a Start gombra a flinyiras
elinditasahoz, vagy koppintson a Mentés
gombra eqy feladatlitemezés létrehozasahoz.
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Feladatbeallitasok

Gyakorisag
Itt beallithatja a munkavégzés gyakorisagat.

< Most - Arobot azonnal megkezdi a munkat a konfiguraci¢ beallitasa utan.
<~ Heti- A robot minden héten ismétli a feladatot az On beallitasai szerint.
< Idoészakos - Adja meg a nem munkanapokat. Példaul, ha 3 napot allit be, a robot minden 4. napon fog

mUikddni az On beallitasai alapjan.

Vagasmagassag

Az alkalmazason keresztul beallithatja a vagasi magassagot.
Feladatgyorsasag

Itt beéllithatja a robot munkavégzesi sebességet.

Vagas utvonalanak szége (°)

e Optimalis

Az algoritmus altal ajanlott leghatékonyabb Utvonalat kveti 0°-os iranykeént.

Before setting ' ' After setting

e Random
A nyiras szogét minden nyirasi feladat megkezdése el6tt a robot megvaltoztatja.
e Egyéni beallitas

Az dllitasi szogtartomany 0° és 180° kozott van.
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Vagasutvonalak

o Csak szegélykorok

A robot csak a szegélykoroket fogja vagni.

o Parhuzamos vagas

A robot egyenes sorokban fog dolgozni

T ‘

8 N S N N W
o Sakktabla vagas N [ - ]
A robot egyenes sorokban fog dolgozni A I |||

‘ T T T
vizszintesen és fligg6legesen egyarant. ‘ ] |

o Adaptiv parhuzamos vagas
A munkaterUletet két részre osztjaarobota

hatékonysag novelése érdekében.
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Perem menti munkavégzés

Engedélyezés esetén a robot a szegély mentén végzi a munkat. Kikapcsolas esetén a robot elkertli a

szegély menti munkavégzést.

Automatikus akadalykeriilés

<> Automatikus akadalyelkeriilés kikapcsolasa
A robot megkisérel minden pontot elérni a
kivalasztott terlleteken. Ha akadalyba Utkozik, Pl pr -
Ovatosan nekiér, majd megkerdli azt, igy A% o | MNe

biztositva a falak és akadalyok menti alaposabb

flnyirast.

< Standard M
A robot el6re felismeri es elkeruli az
akadalyokat az GUtk6zések megeldzése C=, o >
érdekében, ami csokkenti a sérlléseket és

noveli a hatékonysagot.

<> Szenzitiv (Erzékeny) . .
Arobot el6re elkerulli az akadalyokat és a nem ‘” M
flves terlleteket, csOkkentve a leesés vagy a

gyep elhagyasanak kockazatat. Ugyanakkor

el6fordulhat, hogy kihagy néhany kiszaradt
foltot, és ezek a terliletek a visszatérési

utvonalat is blokkolhatjak.
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Tiltott zona nyirasa

Amennyiben engedélyezzik, a robot a tiltott zona

eseteben két szegelykort fog lenyirni.

Nyirasi sorrend

Cikkcakk elsdsége

°
A robot a cikkcakk nyirassal kezdi a

munkavegzest.

e Szegély els6sége
A robot a munkaterulet szegélyét nyirjale

elészor.

Folyamat inditasa
A robot a beallitott szazalék alapjan fogja

megkezdeni a munkavégzest.
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4.8 Feladat iitemezése

Az "Utemezés" funkciéval rendszeres feladatot allithat be, és a Luba automatikusan elvégzi a munkajat az

On beallitasai szerint.

4.8.1 Azitemezés beadllitasa

[ L} \
1. Koppintson azHozzaadas gombra a Kezdélap il oo W
oldalon, vagy valassza aFeladatok menlpontot a
Térkeép oldalon a Feladat oldal megnyitasahoz.
2. Valassza ki a nyirni kivant terdletet.
3. Kattintsona @ ikonra a paraméterek beallitdsahoz.
4. Koppintson aMentés gombra, hogy alkalmazza a
beallitasokat. And
5. Koppintson a Start gombra a flinyiras elinditasahoz, vagy @D
koppintson aMentés gombra egy feladat itemezésének \_ )

alétrehozasahoz.

Megjegyzés
@ o Afeladat Utemezésének a hozzaadasa ideiglenesen le van tiltva, amig a robot dolgozik.
® Az utemezés csak akkor allithatdé be, ha mar Iétre lett hozva egy munkaterdlet.

o« ey

e Aparaméterekrészletesinformécioiért lasd a Feladatbeallitasokat.
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4.8.2 Azlitemezés modositasa

Kattintson a Tasks gombra a Térkép oldalon, hogy elérje az Gtemezési listat. Nyomjon a *** gombra a
letrehozott Utemezésen, hogy lenyissa a menut.

e Engedélyezés — Kapcsoljaa gombot allasbol allasba(kikapcsolva), ha sziikséges.

e Atnevezés — Koppintson az litemezés nevének megvaltoztatasahoz.

® Szerkesztés — Koppintson az Gtemezés modositasahoz.

o Inditas— Koppintson az Gtemezés azonnali futtatasahoz

e Masolas — Koppintson Uj Gtemezés létrehozasahoz azonos beallitasokkal, mikdzben az eredeti

utemezés megmarad. Ezutan valassza ki, melyiket szeretné szerkeszteni.

e Torlés — Koppintson az itemezés torléséhez.

Ha a felkialitojel jelenik meg © az azt jelzi, hogy a feladatiitemezés hibak miatt nem hajthaté végre.

Koppintson a felkiéltojelre a hiba részleteinek megtekintésehez.

M— )

Tasks Enable N

Task Rename

() Edit
4 I Run now

Copy

Delete
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4.9 Kézi flinyiras

Ha manualisan szeretné nyirni a gyepet, hasznalhatja aKézi nyiras funkciot.
A biztonsaga érdekében a Kézi flinyiras funkcio hasznalatakor tgyeljen a kovetkezOkre:

o Kiskoruak nem hasznalhatjak ezt a funkciot;
e Kerjuk, mindig felugyelje gyermekeit, haziallatait és fontos targyait a balesetek elkertlése
erdekében;

® | egyen kilondsen ovatos a kezi flnyird funkcio hasznalatakor, hogy elkerdlje a séruléseket.

4.9.1Kézi flinyiras aktivalasa

1. Koppintson arobot képére, hogy belépjen a Térkép oldalra.
2. ATérkép oldalon valassza a Kézi nyiras lehetdséget.
3. Koppintson a Manual mowing, gombra, majd huzza a gombot jobbra, hogy elinditsa a vagoétarcsat.
4. |ranyitsaarobotot elére/hatra vagy forditsa balra/jobbra, hogy megkezdje a munkat.
= )
4 I
<
Mow Ma(n\lml Tasks Map K > - & i
M oy
o N\ J U/
Megjegyzés

® Avagotarcsa ujrainditasahoz minden leallitas utan huzza jobbra a gombot az alkalmazas

@ ® Avagotarcsa automatikusan leall 5 masodperc inaktivitas utan.
utasitasai szerint.
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4.10 FPV mod aktivalasa

Az FPV mad (First-Person View Mode) egy valos idejl megfigyelési lehetéséget biztosit. A maod
aktivaldsakor a robot beépitett kamerdja €16 videokozvetitést indit, lehetévé téve a robot nézépontjabol
tortéend iranyitast és navigaciot.

Az FPV mod emellett a robotot egy mozgo biztonsagi kameréava alakitja, amely valos idej(
videomegfigyelést biztosit, igy tavolrdl is nyomon kdvetheti a klilonbdzé helyszineket a robot

nézépontjabol.

> Az FPV mad aktivalasa 4 o e A

® Amikor arobot dolgozik, koppintson azFPV ikonra a

munkavegzesi oldalon. @]

Working

|l Pause

\ 8 J

o AKeziFlinyirds oldalon koppintson az FPV
ikonra.

N
J

o A Tajkép térkeép oldalon koppintson az FPV
ikonra.
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4 .11 Allapotjelzé ikonok

Koppintson az Allapotjelzére az eszkdz allapotanak megtekintéséhez

Ilcon Név

Bluetooth
Wi-Fi kapcsolddas

4G kapcsolodas

EI‘UO"’" Akkumulator szint

P0S Pozicionalas

= N\ [ — )
1\ /L J
Leiras

A Bluetooth jel er6sségét jelzi

A csatlakoztatott Wi-Fi jel er6ssegeét jelzi.
A mobilhalozati jel erésségét jelzi.

A hatralév6 akkumulatorszintet jelzi.

A helymeghatarozas allapotat jelzi.

Helymeghatarozas allapota— a LiDAR modul helymeghatarozashoz
szlkseges jelszintjét mutatja.

< Jo— megfelel6 helymeghatarozasi allapot.

<> Nincs — nincs megfeleld helymeghatarozas
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4 .12 Beallitasok

Kattintson a @ gombra, hogy belépjen a Settings (beallitasok) lapra.

Device o
Q
Settings
App
\ G j

4.12.1 Eszk6z beallitasok

e Eszkozinformaciok

<>

Eszk6z neve — mddositsa a robot nevét.

<>

Megosztas kezelése — koppintson ide, hogy megtekintse a megosztasi el6zmeényeket, és

megossza az eszkozt csaladtagjaival.

<> Robot Verzié — ellenérizze a robot firmware-verziojat.

<~ Halozati beallitasok — allitsa be a robot halézatat.

< Naplo feltoltése — koppintson ide, hogy elkildje a problémakat és naplokat a Mammotion
szervizkbzpontnak. Legfeljebb 5 kép és 1video csatolhato.

< Gyari visszaallitas — koppintson ide a gyari visszaallitas elvégzéséhez. Minden naplé és
Wi-Fi jelszo torl6dik.

<~ Karbantartas — megjeleniti az 6sszesitett futasteljesitmeényt, a nyirasi idétartamot, az
akkumulator ciklusat és az aktivalasi id6t.

< Levalasztas — koppintson ide a robot levalasztasahoz. Egy robot csak egy fiokhoz
kapcsolhatd, és nem mikodtethetd, amig nincs Ujra parositva. Ha a robot tulajdonjogat
szeretné atruhazni, el6szor le kell valasztania.

< Feladatnaplé — megjeleniti a befejezett és befejezetlen feladatok el6zményeit.
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4.12.2 Robot beallitasok

< Nincs nyiras esds idében — ha engedélyezve van, a robot nem fog nyirni esés idében.

<>

Oldalfény— koppintson az oldalso jelzéfény be- vagy kikapcsolasahoz.

<>

Automata fény — ha engedélyezve van, a robot segédfénye automatikusan bekapcsol

gyenge fényviszonyok kozott, hogy javitsa az akadalyérzékelést a kameramodul segitségeével.

Uzemidén kiviil — koppintson, hogy beallitson egy idészakot, amikor a robot nem dolgozik.

Helymeghatarozas madja koppintson a helymeghatarozasi mod valtasahoz.

A térkép torlése — koppintson a meglévo térkép torléséhez.

R

A toltoallomas athelyezése — koppintson a téltéallomas Ujra elhelyezéséhez. Tovabbi

informéaciokért lasd: Tolt6allomas athelyezése.

<> Hangbeallitasok — koppintson a férfi vagy n6i hang kozotti valtashoz

Vadvédelmi méd:
Ejszakai biztonsagi sebesség 4
Ha be van kapcsolva, a robot maximalis
sebessége automatikus Uzemmodban, éjszaka
0,3 m/s ala korlatozédik.

Nincs éjszakai feladat

Ha be van kapcsolva, a robot éjszaka nem hajt végre
feladatokat. Az aktiv folyamatok is szinetelnek, és
arobot visszatér a toltéallomasra. *
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Toltoallomas athelyezése

@ Megjegyzés
Kérjuk, a toltéallomast akkor helyezze at, amikor a robot toltédik.

Altalaban a tolt6allomast akkor kell thelyezni, ha: ( o)
evice
e Atoltéallomas elmozdult, vagy athelyeztek
A dokkolasi utvonalon jelentds lejtés
talalhato
e Atoltésifolyamat ismételten sikertelen.
Settings
App
1. Telepitse a toltéallomast egy megfeleld helyre.
2. Helyezze arobotot a toltéallomasra, és ellendrizze, hogy a
helymeghatéarozas éllapota megfeleld. reee g sion o
3. Nyomjon Settings > Relocate charging station gombra \_ J

4.12.3 Ujratoltés

@ Megjegyzés
A toltési funkcio végrehajtasakor a robotnak a munkateruleten belll kell lennie.

» Nyomjona &2 gombra a Térkép oldalon a Mammotion applikacioban, vagy

» Nyomjamega ﬁ gombot a roboton, majd nyomja meg a gombot, hogy hazakuldje a robotot a

toltéallomasra.
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4.13 Service (szolgaltatas) oldal

~

Service

©

Support

\Device

N

Service

~

>,

Segitség— koppintson az Ggyfélszolgalat eléréséhez.
Aruhaz— koppintson a Mammotion 4ruhaz eléréséhez.

Akadémia — koppintson a felhasznaldi utmutatdk eléréséhez.

Oktatovideok — koppintson a telepitési és izemeltetési videok

megtekintéséhez.

Hasznalati utmutaté— koppintson a hasznalati utmutaté
eléreseéhez.

Téli karbantartasi utmutatéo— koppintson a téli karbantartasi
tippek eléréséhez.
FAQ — koppintson a robotflnyiro kézikonyvének eléréseéhez.

Roélunk — koppintson tovabbi informaciok eléréséhez

4 .14 Me (felhasznalé) oldal bemutatasa

e Eszkozkezelés és megosztas —koppintson az

eszkdzok megosztasahoz.

e Find My Device — koppintson az eszkdz nyomon

= )
kovetésehez. =
® Alexa — koppintson az Alexa-fiok 6sszekapcsolasahoz. My Device
® Google Home — koppintson a Google Home-fiok
E)SSZGkaCSOléSéhOZ. Connect to Other Platforms
e Iranyelvek — kapcsolja be vagy ki az iranyelvek
megjelenitéséhez vagy elrejtéséhez Guide
e Nyelv — koppintson a nyelv megvaltoztatasahoz.
e Naplok feltoltése — kiildje el a problémakat és -3
Knevice Service Me)

naplokat a Mammotion tamogatasanak.

e Mammotionrél — koppintson az alkalmazas

verziojanak, a Felhasznaldi megallapodasnak és az

Adatvédelmi megallapodasnak a megtekintéséhez.
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4.14.1 Eszkoz megosztasa

Az eszkd6z megosztasaval a cimzett iranyithatja és hozzaférhet az eszkoz informacioihoz, azonban nem
oszthatja meg tovabb, és nem hasznalhatja a lopasgatlé funkciot

. — N\ — O\ — )
1. NyissamegazEn oldalt és nyomjon az = i Hamagement
Eszkozkezelés és megosztas lehetdségre. nenreretitn (o o @j*
N &
2. Valassza ki a megosztani kivant eszkozt. pikicadbbisiids
3. Nyomjon a Megosztas emberekkel gombra a e
folytatashoz.
a
4, Valassza a Fiok megosztasa vagy Megosztas QR = =/ \ 7\ <
koddal a megosztas elinditasahoz. -
e Fiok megosztasa (megosztas fiokon
kereszt(l)
a. Nyomjon a Fiok megosztasa gombra.
b. Adjamega megosztani kivant fidk 0 @
szamat, és kattintson a Megosztas \ )
gombra.
c. Afogado fél Mammotion alkalmazasaban
kattintson az EIfogadas gombra a felugro ar—
Uzenetek kozott.
® Megosztas QR kéd segitségével
a. Kattintson a megosztas OR kod
segitségével gombra és a kod megjelenik.
b. Afogadd fél Mammotion alkalmazasanak 0@3
—

segitségével szkenneljuk be a kodot és a

felugré menuben fogadjuk el azt.
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4.14.2 Eszkoz megosztasanak ledllitasa

Tulajdonos

1.

Nyissa meg az En oldalt és nyomjon az

Eszkozkezelés és megosztas lehetdségre.

2. Valassza ki a megosztott eszkozt.

3. Nyomjon a Megosztaskezelés lehetOségre a
folytatashoz.

4. Valassza ki a megfelel6 megosztasi
elézményt, majd koppintson a Torlés
gombra.

5. Nyomjon a Megerdsités gombra, hogy
visszavonja a cimzett hozzaférését az
eszkdzhoz.

Cimzett

-

My Device

Guide

Device Management and Sharing (\D

Connect to Other Platforms

(e Y,

Nyissa meg au En oldalt, majd koppintson

a Eszkozkezelés és megosztas menipontra.

Vélassza ki azt az eszkOzt, amelyet

megosztottak Onnel
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Nyomjon a Torlés gombra.

4. Nyomjon a Megerdésités gombrahogy
leallitsa a megosztast. Ez a mlivelet nem

érinti dulajdonos adatait.

4.14.3 Eszkoz keresése

Ha a Mammotion alkalmazashoz parositott robotja
elt(inik, lépjen az En > Find my Device oldalra, hogy

nyomon kovesse az eszkozt.

Koppintson az eszkozre, hogy belépjen a kovetkez6
oldalra, ahol engedeélyezheti vagy letilthatja a
Location  Notifications (helyértesitések) és

Location Recorder (helyrégzit6) funkcidkat.

® Helyértesitések (Location Notifications) - Ha
engedelyezve van, értesitést kap, ha arobot
tobb mint 50 méterre eltavolodik a
munkaterulettdl.

® Helyrogzit6é (Location Recorder)- Ha
engedélyezve van, a rendszer rogziti a robot
helyel6zményeit.
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4.14.4 Alexa fiok csatlakoztatasa

Megjegyzés
® Ahangvezérléssel torténd munkainditas el6tt legalabb egy feladatot Iétre kell hozni.

@ e Haugyanahhoz a Mammotion fiokhoz tobb mint két robot van csatlakoztatva, a hangparancs

alapértelmezés szerint a lequtobb parositott robothoz lesz iranyitva.

® Ahangvezérlésjelenleg angol, francia, és német nyelven tizemel.

1. LépjenazEnoldalra, és koppintson az Alexa e p— m\
lehetésegre. -
2. Valassza a Luba Mini (Mammotion Robot) A
lehetdséget a folytatédshoz.
Connect to Other Platforms
3. Nyomjon az Link Alexa gombra az Alexa (o
engedélyezési oldalra lépéshez. Guide@
4, \Véqgll nyomjon az Link gombra a miivelet
befejezésehez. 2 9 Mge )

A sikeres 6sszekapcsolas utan a robotot hangparancsokkal vezérelheti. ime néhany példa a kiilénb6z6
muveletekre, peldaul inditasra, szuneteltetesre, ledllitasra, toltésre és allapotellendrzesre:
Munka elkezdése

-Alexa, ask Mammotion robot to start working

-Alexa, ask Mammotion robot to start task xx (xx means the name of the task you set)
Munka sziineteltetése

-Alexa, ask Mammotion robot to pause

-Alexa, ask Mammotion robot to hold on

Munka folytatasa

-Alexa, ask Mammotion robot to continue

Munka leéllitasa

-Alexa, ask Mammotion robot to stop working
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Visszakiildés tolt6allomasra

-Alexa, ask Mammotion robot to recharge
-Alexa, ask Mammotion robot go home
Allapot lekérdezése

-Alexa, ask Mammotion robot status

4.14.5 Google Home fidokcsatlakoztatasa

Megjegyzés
@ ® Ahangvezérléssel torténd munkainditas el6tt legalabb egy feladatot Iétre kell hozni

® Ahangvezeérlésjelenleg angol, francia, €s német nyelven tzemel.

M —
1. Menjen a En oldalra és nyomjon a Google Home -
gombra. My Device
2. Nyomjon a Link Google Home gombra, hogy
Connect to Other Platforms
megnyiljon a bejelentkezési felllet.
Google Home (-\
3. Kovesse az utasitasokat a csatlakoztatas sikeres Guide
befejezésehez.
a

\ Device Service Me j

A sikeres Osszekapcsolas utan a robotot hangparancsokkal vezérelheti. Prébalja ki a kovetkez6

parancsokat:

Munka elkezdése

-Hey Google, start mowing

-Hey Google, start the LUBA now

-Hey Google, let the LUBA start running
-Hey Google, make the LUBA start running

Munka sziineteltetése
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-Hey Google, pause mowing

-Hey Google, pause the LUBA now
-Hey Google, let the LUBA pause
-Hey Google, make the LUBA pause

A munka folytatasa

-Hey Google, continue mowing

-Hey Google, let the LUBA continue
-Hey Google, make the LUBA continue
A munka leallitasa

-Hey Google, stop mowing

-Hey Google, stop the LUBA

-Hey Google, let the LUBA stop

-Hey Google, make the LUBA stop

A LUBA feltoltése

-Hey Google, dock the LUBA

-Hey Google, let the LUBA go home
-Hey Google, make the LUBA go home

Allapot ellendrzése

-Hey Google, is the LUBA running?
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5 Karbantartas

Mammotion javasolja a robot rendszeres heti ellendrzéseét es karbantartaséat, hogy megérizze az optimalis
flnyirasi teljesitményt €és meghosszabbitsa a robot élettartamat. A biztonsag és hatékonysag erdekében
mindig viseljen védéruhazatot, példaul hosszunadragot és munkacip6t; kerulje a nyitott szandal vagy

mezitlabas karbantartast.

B.1 Tisztitas

FIGYELEM

e (y6z6djon meg réla, hogy a robot teljesen ki van kapcsolva, miel6tt barmilyen tisztitasi

munkat elkezd.
e Mindig kapcsolja ki a robotot, miel6tt fejjel lefelé forditana.

e A robot fejjel lefelé forditasakor kezelje oOvatosan, hogy elkerulje a kameramodul

sérllését.

5.1.1Robot tisztitasa

Burkolat
Hasznaljon puha kefét vagy nedves ruhat a robot burkolatanak tisztitasahoz. Ne hasznaljon alkoholt,

benzint, acetont vagy mas maro6 vagy illékony olddszereket, mert ezek karosithatjak a robot kiils6
burkolatéat és belsé alkatreszeit.

Aljzat

Viseljen védbkeszty(it a vaz és a vagotarcsak tisztitasakor. Hasznaljon kefét a tormelék eltavolitasahoz.
Hendrizze a pengék seérllését, és gy6zédjon meg rola, hogy a pengék és a vagotarcsak szabadon

forognak.
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o NE hasznaljon éles targyakat az aljzat tisztitasahoz.

e NE tavolitsa el a védokeretet (A) az aljzat tisztitdsdhoz

Eliils6 kerekek (Omni wheels)

Tisztitsa meg az els6 kerekeket kefével vagy viztomldvel. Tavolitsa el a sarat, ha van rajta.

Hatulso kerekek

Rendszeresen tisztitsa meg a hatso kerekeket kefével vagy viztomldvel, ha tul koszosak.

Kamerarendszer

Torolje le a kamera lencséjét egy puha ronggyal, hogy eltavolitsa a szennyezddéseket. A tiszta lencse
elengedhetetlen a kameramodul megfelel6 mikodéséhez.

Hatso burkolat

Rendszeresen tisztitsa meg a hatso toltéérintkezéket és az infravoros vevot egy ronggyal, hogy
eltavolitsa a flinyesedeket és a szennyezd8dést. Ezeknelaz alkatrészeknek a tisztan tartasa biztositja a

megfeleld toltést és megeldzi a toltési hibakat

74

5.1.2 Toltoéallomas

Hasznéljon kefét és rongyot az infravords adod és a toltétuske tisztitasahoz.



5.2 A pengék és a motor karbantartasa

FIGYELEM
e Mindig viseljen ved6kesztylt a vagopengék ellenérzése, tisztitasa vagy cseréje soran.
e NE hasznaljon elektromos csavarhuzot a vagotarcsa meghuzasahoz vagy lazitasahoz.

Mindig a megfelelé csavarokat és a Mammotion altal jovahagyott eredeti pengéket
hasznalja.

e Minden vagopengét és hozzajuk tartozd csavarokat egyszerre cseréljen ki, hogy
biztositsa a biztonsagos és hatékony vagasterljesitmenyt.

o NE hasznalja ujra a csavarokat, mivel ez sulyos séruléseket okozhat.

® Ahosszu tavu tarolas soran biztositsa, hogy a kerékagy motor tengelye szaraz és tiszta maradjon. A
motor tengelyének rendszeres karbantartasa segit megel6zni a szennyezddés és nedvesség
felhalmozodasat, amely befolyasolhatja a motor mikddését. A motor varhatd élettartama 1500
Uzemora.

® A vagopengék kopoalkatrészek, ezért, ha er6sen elkopnak, cserére szorulnak. Javasolt 3 havonta
vagy 150 ora hasznélat utan cserélni a pengéket. Siribb fi esetén gyakoribb pengecsere
szlkseéges lehet.

® A nedves fi hajlamosabb a pengéekhez és a robot aljahoz tapadni, ami ronthatja a teljesitményt és
gyakoribb tisztitast tehet szikségessé. Az optimalis mikddés és a gyep hosszu tavu élettartama

érdekében ajanlott elkerllni a fdnyirast erés es6ben vagy tulzottan nedves fl esetén.
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Vagopenge cseréje

Kapcsolja ki a robotot.

1.

2. Helyezze arobotot egy puha, tiszta fellletre, Ggyelve arra, hogy fejjel lefelé legyen, és kdzben a

LIDAR modul ne sérilhessen meg.

3. Egy keresztfejli csavarhuzoval tavolitsa el a régi vagopengéket.

4. Szerelje be az Uj vagopengéket (B),a mellékelt alatétekkel (C) és csavarokkal (A). Gy6z6djon meg

rola, hogy a pengék szabadon forognak, és biztonsagosan rogzitve vannak.
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5.3 Akkumulator karbantartas

® Ahosszu tavu tarolas el6tt teljesen toltse fel az akkumulatort, hogy megel6zze a tulzott lemerulést.
® Még hasznalaton kivil is teljesen toltse fel az akkumulatort 90 naponta.

e (Gy6z6djon megrola, hogy a robot toltéportjai tiszték és szarazak, miel6tt tarolné vagy toltené.

5.4 Télitarolas

Az optimalis mikodés érdekeben a kdvetkez6 flnyirasi szezon el6tt megfeleléen tarolja a robotot, a
téltéallomast. Ha a kornyezeti hémérséklet -20°C ala csdkken, a robotot,és a toltéallomast beltérben

kell tarolni.

5.4.1 Robot tarolasa

Vezesse le arobotot a toltéallomasrol, és ellendrizze, hogy teljesen fel van-e toltve.

e Kapcsolja kiarobotot.

e Tisztitsa meg a robotot (burkolat, kerekek, alvaz, kameramodul stb.) egy nedves ruhaval vagy puha
kefével. Ha szUkseges, le is moshatja, de ne forditsa fejjel lefele, és ne tisztitsa vizzel az alvazat.

e Hagyjaarobotot teljesen megszaradni. Ne forditsa fejjel lefelé a szaritas soran.

e Vigyen fel korr6ziogatlo kendanyagot a toltéerintkezékre. Ne alkalmazza méas részekre, kulonosen a
fém érintkezési pontokra, kivéve a csatlakozokat.

® Tavolitsa el az els6 Utkoz6t, és tisztitsa meg a csatlakozonyilast egy kefével.

o Tisztitsa megazels6 Utkozot eqy kefével.

® Tavolitsa el a biztonséagi kulcsot.

e Taroljaarobotot beltérben.
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¥4

b.4.2 Toltéallomas tarolasa

® Huzzakiatapegyseéget.

® Haszukséges, tavolitsa el az esdtakarot.

® Tavolitsa el ardgzitd colopoket.

e Tisztitsa meg alaposan a toltéallomast kefével és ruhaval.

® Tavolitsa el atoltéallomast és a tapegységet.

A kovetkez6 fiinyirasi szezonban szerelje vissza a toltédllomast, majd helyezze at sziikség esetén (lasd:
Toltédallomas dthelyezése), és tervezze ujra a csatorndat a téltéallomdas és a munkateriilet k6zott a

Mammotion alkalmazds segitségével.
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6 Termékadatok

6.1 Miiszaki paraméterek

Paraméterek

Javasolt nyirasi teriiletnagysag

App. max. nyirasi felillethagysag

Max. zonak szama

Meghajtas

Max. maszoképesség
Legnagyobb
akadalymagassag

Vagasszélesség
Vagasmagassag

Toltésiido
Nyirasi ido egy feltoltéssel

LiDAR Hatotavolsag

Automata toltés
GPS Lopasgatlo
Geo-Alarm

Vision GeoFence
Felemelés szenzor
Dolésérzékeld

Toltéallomas

Tablazat 6-1 Altalanos paraméterek

LUBA mini AWD LiDAR
1500
1,500 m?
1,600 m?

20

All-wheel Drive (AWD)

80% (38.6°)

50 mm

200 mm

20-65 mm
200 min

140 min

30m

IGEN
IGEN
IGEN
IGEN
IGEN
IGEN
CHG4310
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Paraméterek

Pozicionalas és navigacio
Akadalyelkeriilés
Hangvezérlés

Video tajékozodas
Kapcsolat
Hangteljesitmény

Hangnyomas szint
Vizallésag

Esodérzékelés
Netté tomeg
Méret (H xSz x M)

LUBA mini AWD LiDAR

1500

LiDAR & Al Vision
LiDAR & Al Vision & Lokharitd

Alexa & Google Home

IGEN

4G & Bluetooth & Wi-Fi
Lwa=64dB, Kwa=3dB
LPAZSBdB, KPAZSdB

Robot: IPX6

Charging Station: IPX6

YES
16.5 kg
584 x 430 x 307 mm

Tablazat 6-2 LUBA mini AWD LiDAR kommunikdcios savszélesség adatai (EU)

Miikodési frekvencia
LORA

Bluetooth

Wi-Fi

GSMS00
GSM1800
WCDMA Band |
WCDMA Band VIl
LTE Band1

LTE Band 3

LTE Band7

LTE Band 8

863.1.-869.85MHz

2400-2483.5MHz

2400-2483.5MHz

5500-5700MHz

5745-5825MHz

880-915MHz(Tx); 925-960MHz (Rx)
1710-1785MHz(Tx); 1805-1880MHz
1920-1980MHz(Tx); 2110-2170MHz (Rx)
880-915MHz(Tx); 925-960MHz (Rx)
1920-1980MHz(Tx); 2110-2170MHz (Rx)
1710-1785MHz(Tx); 1805-1880MHz (Rx)
2500-2570MHz(Tx); 2620-2690MHz (Rx)
880-915MHz(Tx); 925-960MHz (Rx)
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Maximalis adoteljesitmény
<13.98dBm
<20dBm
<20dBm
<20dBm
<13.98dBm
35dBm
32dBm
25dBm
25dBm
25dBm
25dBm
25dBm

25dBm



Miikodési frekvencia Maximalis adoteljesitmény

LTE Band 20 832-862MHz(Tx); 791-821MHz (Rx) 25dBm
LTE Band 28 703-748MHz(Tx); 758-803MHz (Rx) 25dBm
LTE Band 38 2570-2620MHz(Tx); 2570-2620MHz (Rx)  25dBm
LTE Band 40 2300-2400MHz(Tx); 2300-2400MHz (Rx) 25dBm
GNSS 1559-1610MHz N/A

Tablazat 6-3 Akkummulator paraméterei

Paraméterek
Alkatrészek
1500
TS-A081-2703002
Akkummulator Input: 100-240V~, 50/60Hz, 2A
tolto Output: 27Vdc, 3A, 81W
Akkummulator 21.6Vdc, 6.1Ah

A toltési hémérséklet: 4-45 °C
FIGYELEM: Az akkumulator ujratoltéséhez csak a késziilékhez mellékelt levalaszthatoé tapegységet

hasznalja.
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6.2 Hibakodok

Az alkalmazas értesitései megjelenitik a gyakori hibakodokat, azok okait, valamint a hibaelharitasi

lepéseket. Az alabbiakban a leggyakoribb problémak listaja talalhato:

Hibakod

316

318

323

325

326

328

1005

1300

Hibajelenség
A bal oldali vagétarcsa motorja

tulmelegedett.

A bal oldali vagotarcsa motorjanak

érzékel6je meghibasodott.

A jobb oldali vagétarcsa motorja

tulterhelt.

A jobb oldali vagotarcsa motorja

nem indul el.

A jobb oldali vagétarcsa motorja

tulmelegedett.

A jobb oldali vagotarcsa
motorjanak érzékeldje
meghibasodott.

Alacsony akkumulatorszint.

Gyenge helymeghatéarozasi allapot

Megoldas

A gép automatikusan visszaall normal
allapotba, miutan a motor lehllt. Ez a
folyamat néhany percet vehet igénybe.
Inditsa ujra a robotot. Ha a probléma
tobbszori Ujrainditas utan is fennall, 1épjen
kapcsolatba az Ugyfélszolgalattal.
Ellendrizze, hogy a vagotarcsa elakadt-e, és
ha szlkséges, tisztitsa meg. Alternativ
megoldasként ndvelje a vagasi magassagot.
Ellenérizze, hogy a vagotarcsa elakadt-e. Ha
nem, inditsa Ujra a robotot. Ha a probléma
tobbszori Ujrainditas utan is fennall, 1épjen
kapcsolatba az Ugyfélszolgalattal.

Inditsa ujra a robotot. Ha a probléma
tobbszori Ujrainditas utan is fennall, 1épjen
kapcsolatba az Ugyfélszolgalattal.

Inditsa Ujra a robotot. Ha a probléma
tobbszori Ujrainditas utan is fennall, 1épjen
kapcsolatba az Ugyfélszolgalattal.

A robot folytatja a munkat, miutan az
akkumulator toltottségi szintje eléri a 80%-
ot.

Varjon, amig a robot Ujrapozicionalja magat



Hibakod
1301

1420

2713

2726

2727

Hibajelenség

A toltéallomas elmozdult.
ld6tullépés tortent a
keréksebesség-adatok lekérése
kozben.

A toltés leallt az alacsony

akkumulatorfesziltség miatt.

Az akkumulator tultolt6dott.

Az akkumulator tulsagosan

lemerlt
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Megoldas

Relocate the charging station.

Inditsa Ujra a robotot. Ha a probléma
tovabbra is fennall, |épjen kapcsolatba az
ugyfélszolgalattal.

Inditsa Ujra a robotot. Ha a probléma
tobbszori Ujrainditas utan is fennall, l1épjen
kapcsolatba az Ugyfélszolgalattal.

Azonnal allitsa le a toltést. Ha a tultoltées
gyakran el6fordul, lépjen kapcsolatba az

ugyfélszolgalattal.

Toltse Ujra arobotot.



7 Jotallas
A Shenzhen Mammotion Innovation Co., Ltd garantalja, hogy ez a termék a garancialis id6szak alatt
anyag- és gyartasi hibaktél mentes lesz, amennyiben azt a Mammotion altal kozzétett
termékdokumentacioknak megfeleléen, normal hasznalat mellett alkalmazzak. A kozzétett
termékdokumentaciok kozé tartozik - de nem kizardlagosan - a hasznalati utmutato, a gyors Gzembe
helyezési utmutato, a karbantartasi utmutato, a mdszaki specifikaciok, a felel6sségkizaré nyilatkozat,

valamint az alkalmazason bellli értesitések. A garancialis id6szak termékenkent és alkatrészenként eltéré
lehet. A részletekért tekintse meg az alabbi tablazatot:

Alkatrész Garancia
Féegység és vezérlorendszer

Akkumulator
3 év
Toltoallomas

Ha a termék a garancialis iddszak alatt nem m(ikodik megfelel6en, kérjuk, |épjen kapcsolatba a
Mammotion dgyfélszolgalataval a tovabbi utasitasokert.

o Helyi forgalmazotol vasarolt termék esetén el6szor a forgalmazot kell felkeresni.

e Agaranciaigénybeveteléhez érvényes vasarlasi bizonylat, blokk vagy rendelési szadm szikseges
(Mammotion kdzvetlen értékesités esetén). A termék sorozatszama elengedhetetlen a garancialis
szolgaltatas inditasahoz.

e A Mammotion telefonon, e-mailben vagy online csevegésben igyekszik megoldast talalni a
problémara.

e Bizonyos esetekben el6fordulhat, hogy a Mammotion szoftverfrissités letoltését vagy telepitéeset
javasolja.

e Haaproblématovabbrais fennall, el6fordulhat, hogy a terméket be kell kildeni a Mammotionhoz
tovabbi vizsgélatra, vagy egy helyi, Mammotion altal kijel0lt szervizkozpontba.

® Agarancialis id6szak a vasarlas eredeti datumatél szamitddik, amelyet az értékesitési bizonylaton
vagy szamlan feltintetett datum igazol.

e FEl6rendelt termékek esetén a garancia a helyi raktarbdl tortend kiszallitas datumaval kezd6dik.
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Ha a felhasznal6 a terméket szervizre vagy diagnosztikara kuldi a helyi szervizkézpontba vagy a
Mammotion gyaraba, a szallitasi koltségeket maganak kell fedeznie. Ha a probléma a garancia hatalya
ala esik, Mammotion ingyenesen megjavitja vagy kicseréli, majd visszakuldi a felhasznaldnak. Ha nem

garancialis hibarol van sz6, Mammotion vagy a kijeldlt szervizkdzpont javitasi dijat szamithat fel.

Garancia nem terjed ki az alabbi esetekre:

A felhasznaldi kézikonyvben foglalt utasitasok figyelmen kivil hagyasa.

Ha a termék szallitas kozben megsérdlt, és a vasarlé nem utasitotta vissza az atvételt, vagy ha nincs
hivatalos dokumentacio a széllitmanyozo cégtél, amely igazolja a sérllést.

A termék meghibasodasa baleset, helytelen hasznalat, visszaélés, természeti katasztrofak (pl. arviz,
tlz, foldrengés), étel- vagy folyadékkiomlés, nem megfeleld toltés vagy egyéb kiils6 tényez6k miatt.
Olyan kérok, amelyek a termék nem engedeélyezett vagy nem rendeltetesszerd hasznélatabdl
erednek.

A termék vagy annak alkatrészeinek modositasa, amely jelent6sen megvaltoztatja a

funkcionalitasat vagy képességeit, a Mammotion irasos engedélye nélkl.

Adatvesztes, adatkarosodéas vagy jogosulatlan hozzaférés a felhasznaléi adatokhoz.

A terméken talalhaté cimkeék, sorozatszamok vagy egyéb jeldlések manipulalasa vagy médositasa.

Ervényesasarlasi bizonylat (pl. szamla vagy nyugta) hianya a Mammotiontol, vagy ha felmeriil a

gyanuhogy a dokumentaciot meghamisitottak vagy manipulaltak.
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8 Egyszeriisitett EU Megfeleldoségi Nyilatkozat

Ezennel a Shenzhen Mammotion Innovation Co., Limited kijelenti, hogy a kovetkezd radiéberendezes-
tipusok [Model: 3000X / 5000X / 10000XX / 3000HX / 5000HX / 10000HX ] megfelelnek a 2014/53/EU
iranyelvnek.

A teljes EU Megfelel6séqi Nyilatkozat az alabbi internetes cimen érhetd el:

https://mammotion.com/pages/eu-declaration-of-conformity.
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